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FOR YOUR SAFETY
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A For hazardless and safe operation, read all the user guide instructions.

IEC 60825-1:2001
max.3,4mW

t <0,25sec
630-680nm

LASER RADIATION
DO NOT STARE INTO BEAM
CLASS 2 LASER PRODUCT

« Use of this product by people other than those trained on this product may result in exposure to hazardous
laser light.

« Do not remove warning labels from the unit.

« The laser is subject to class 2 (< 3.4mW, 600 ... 680 nm).

» Never look into the laser beam or direct it to the eyes of other people.

« Always operate the unit in a way that prevents the beam from getting into people's eyes.

If initial service is required, which results in the removal of the outer protective cover, removal must only be
performed by factory-trained personnel.

Caution: Use of other than the described user and calibration tools or other procedures may result
in exposure to hazardous laser light.

Caution: Using different than described at the LL400 user guide, may result in unsafe operation.

The Model LL400 is a simple-to-use tool that allows one or more workers to take accurate horizontal
measurements at distances between 3 ft (I m) and 1300 ft (400 m) using a hand-held or rod-mounted
receiver.
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COMPONENTS

Power Button

Battery LED

Manual/Standby Button

Leveling LED
Manual/HI-Warning LED

Up and Down Arrow Buttons
Left and Right arrow Buttons
Rotor

Sunshade

10 Sighting Guides

11 Infrared-receiver for remote control
12 Lens for Long Range IR receiver
13 Recharge Jack

14 Handle

15 Battery door

16 5/8“-11 Tripod Mounts

17 Rubber feet
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How to Use the Laser System

Powering the Laser

Batteries
WARNING

Ni-MH batteries may contain small amounts of harmful substances.

Be sure to charge the battery before using it for the first time, and after not using it for an extended
length of time.

Charge only with specified chargers according to device manufacturer's instructions.

Do not open the battery, dispose of in fire or short circuit; it may ignite, explode, leak or get hot
causing personal injury.

Dispose in accordance with all applicable federal, state, and local regulations.

Keep the battery away from children. If swallowed, do not induce vomiting. Seek medical attention
immediately.

Installing Batteries

Remove the battery door by turning the center knob 90° counterclockwise.

Insert batteries (or a rechargeable battery pack) into the housing so that the negative poles are on the bigger
battery spiral springs.

DO NOT REMOVE RECHARGEABLE BATTERIES FROM THEIR HOLDER AND INSTALL ALKALINE
BATTERIES, SEVERE DAMAGE TO UNIT WILL RESULT IF CHARGING IS ATTEMPTED.

Install the battery door and tighten it by turning the center screw 90° clockwise.

A mechanical switch prevents alkaline batteries from being charged. Only the original
rechargeable battery pack allows charging within the unit. Any other rechargeable batteries
have to be charged externally.

Recharging the Batteries

The laser is shipped with alkaline or rechargeable NiMH batteries.

Note: The battery LED shows the approximate charge of the batteries.

The LED will flash when battery voltage is between 3.8 and 4.0 volts.

The LED will be on continuously when battery voltage is less than 3.8 volts.

The charger requires approx. 10 hours to charge empty rechargeable batteries.
For charging, connect the plug of the charger to the recharge jack of the unit.
New or long-time out-of-use rechargeable batteries reach their best performance after being charged and
recharged five times.
The batteries should only be charged when the laser is between 50° F and 104° F (10° C to 40° C).
A Charging at a higher temperature may damage the batteries. Charging at a lower temperature
may increase the charge time and decrease the charge capacity, resulting in loss of performance
and shortened life expectancy.
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Laser Setup

Position the laser horizontally or vertically (tripod mount and rubber feet downward!) on a stable platform, wall
mount or tripod at the desired elevation. The laser recognizes automatically whether it is used horizontally or
vertically when switched on. For long-range slope or vertical alignments (up to 200m (650 ft), make sure the
lens 12 is pointing to the desired alignment point.

Turning On/Off the Laser

Press the power button 1 to turn on the laser.
Note: The laser always powers up in the automatic self-leveling mode. The LEDs (2, 4 and 5) are
turned on for 2 seconds.

Note: If the unit has been set up vertically, it switches automatically into manual mode.

The laser is level when the leveling indicator 4 is no longer flashing (once every second).

For the first five minutes after the laser self levels, the LED 4 lights solid then flashes every four seconds to
let you know the laser is still level.

If the laser is positioned beyond it's self-leveling range of +8%, the manual and leveling indicators flash
simultaneously and a warning sound is emitted.. Turn the unit off, reposition the laser within the self-leveling
range and turn it on again.

Note: If the laser is out of its self-leveling range and remains out of it for more than 10 minutes, the
unit shuts down completely.

Note: After the laser has been level for more than 5 minutes in horizontal mode and the rotor is
rotating at 600 rpm, the HI (height of instrument) alert activates. If the laser is disturbed (tripod
bumped, etc.) so that when it re-levels the laser beam elevation changes by more than 3 mm
(1/8 in.), the HI alert shuts down the laser and rotor, and the red LED flashes two times per second
(twice the manual-mode rate). To restore level, turn the laser off and on. After the laser has re-leveled,
check your initial reference elevation.

In order to switch the laser off, press the power button again.

Activating/Deactivating Standby Mode

Standby mode is a power-saving feature that conserves laser battery life.
Press and hold the laser’s or remote control’s manual button for 3 seconds to activate standby mode.

Note: When standby mode is activated, the laser beam, rotor, self-leveling system, and LEDs shut
down, but the HI alert remains activated.

To let you know that the laser is in standby mode, the battery LED flashes every 4 seconds.
To deactivate standby mode and restore full operation of the laser, press and

hold the laser’s or remote control’s manual button for 3 seconds.

The laser and all other functions turn on again.

Using the Manual Mode

Pressing the manual button on the laser or the remote control changes the laser from automatic self-leveling
mode to Manual mode. Manual mode is indicated by the flashing (once every second) red LED 5.

In Manual mode (horizontal), the Y-axis can be sloped by pressing the Up- and Down-Arrow-buttons on the
laser's keypad or the remote control. Additionally, the X-axis can be sloped by pressing the Left- and Right-
Arrow-buttons on the laser or remote control.

In vertical mode, the up and down arrow buttons align the laser beam to the right/left side, and the left and
right arrow buttons adjust the slope of the laser beam.

To resume automatic self-leveling mode, press the manual button again.
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Using the Y- or X-Axis Single Slope Mode

To activate the Y-axis single slope mode, press the manual button (1 second) after the up arrow button at the
laser or remote control has been pressed and released. This is indicated by the simultaneously flashing red
5 and green 4 LEDs (once every second).

In Y-axis single slope mode, the Y-axis can be sloped by pressing the Up- and Down-Arrow-buttons on the
laser or the remote control, while the X-axis remains in automatic self leveling mode (e.g. when setting up
sloped ceilings or drive ways).

To activate the X-axis single slope mode, press the manual button (1 second) after the right arrow button at
the laser or remote control has been pressed and released. This is indicated by the simultaneously flashing
red 5 and green 4 LEDs (every 3 seconds).

In X-axis single slope mode, the X-axis can be sloped by pressing the right- and left-Arrow-buttons on the laser
or the remote control, while the Y-axis remains in automatic self leveling mode

Operates the unit in rotation mode at 600 rpm, the HI alert is still active.

To resume automatic self-leveling mode, press the manual button again.

APPLICATIONS

General Construction

Determining the Height of Instrument (HI)

The height of instrument (HI) is the elevation of the laser’s beam.

The HI is determined by adding the grade-rod

reading to a benchmark or known elevation. Height of Instrument (HI) E

1. Set up the laser and place the grade rod on a
job-site benchmark (BM) or known elevation.

2. Slide the receiver up/down the grade rod until it
shows an on-grade reading.

3. Add the grade-rod reading to the benchmark to

determine the height of instrument.

i

Rod Reading
1.32m (4.34 ft)

Example:
Benchmark =30.55 m (100.23 ft) Benchmark
Rod reading = +1.32 m (+4.34 ft) —30.55m (10023 ft)

Height of instrument = 31.87 m (104.57 ft)

Use this HI as a reference for all other elevations. |
HI = Rod Reading + Benchmark

Using the Y-Axis Single Slope Mode HI=1,32m + 30,55 m = 31,87 m (4.34 ft + 100.23 ft = 104.57 ft)

1. Set up the laser over the reference point (A).

2. Use the sighting guides on the top of the laser to align the laser to the desired direction hub in the axis
that is supposed to be used in automatic self-leveling mode. Turn the laser on the tripod until it is properly
aligned.

3. Attach areceiver to a grade rod. Set the grade rod on the self-leveling
axis direction hub to check the laser’s elevation (B).

Note: Use this HI as a reference for checking the alignment
of the laser after setting the slope for the other axis.

4. Activate the Y-axis single slope mode by pressing the laser’s manual
button (1 second) after the up arrow button at the laser or remote
control has been pressed and released.

5. Check the laser’s elevation on the slope axis directly in front of the
laser.

6. Setthe grade rod on the slope axis direction hub to adjust the laser’s
elevation without changing the height of the receiver on the grade
rod (C).

7. Press the up and down arrow buttons until you get an on-grade
reading on the receiver.

8. Recheck the laser’s elevation at the automatic self-leveling axis using the Hl in step 3.

Note: If the HI has been changed, rotate the laser on the tripod until you get an on-grade reading
again. Make sure, you DON'T change the height of the receiver on the grade rod.

120942_01_LL400_GB.indd 8 07.08.12 09:42



CALIBRATION

Checking Calibration of the Y- and X-Axes

1. Set up the laser 30 m (100 ft) from a wall and allow it to level.

2. Raise/lower the receiver until you get an on-grade reading for the
+Y axis. Using the on-grade marking notch as a reference, make
a mark on the wall.

Note: For increased precision, use the fine-sensitivity
setting (1.5 mm/1/16 in.) on the receiver.

3. Rotate the laser 180° (-Y axis toward the wall) and allow the laser
to re-level.

4. Raise/lower the receiver until you get an on-grade reading for the
-Y axis. Using the on-grade marking notch as a reference, make
a mark on the wall.

5. Measure the difference between the two marks. If they differ
more than 1 mm at 30 m (<1/16 inch at 100 feet), the laser needs
calibrating.

6. After checking the Y-axis, rotate the laser 90°. Repeat the above
starting with the + X axis facing the wall.

Note: If calibration is required, please refer to the
calibration instructions on our Trimble website
HYPERLINK “http://www.trimble.com/support.shtml* www.
trimble.com/support.shtml

~—30m (100 f) —>

PROTECTING THE UNIT

Do not expose the unit to extreme temperatures or temperature changes (do not leave inside the car).

The unit is very robust and can resist damage if dropped even from tripod height. Before continuing your work,
always check the leveling accuracy. See Checking Calibration section.

The laser is water proof and can be used indoors and outdoors.

CLEANING AND MAINTENANCE

Dirt and water on the glass parts of laser or prism will influence beam quality and operating range
considerably.

Remove dirt on the housing with a lint-free, warm, wet and smooth cloth. Do not use harsh cleansers or
solvents.

Allow the unit to air dry after cleaning it.
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PROTECTING THE ENVIRONMENT

The unit, accessories and packaging ought to be recycled.
This manual is made of non-chlorine recycling paper.
All plastic parts are marked for recycling according to material type.

Do not throw used batteries into the garbage, water or fire. Remove them in compliance with
environmental requirements.

Notice to Our European Union Customers

For product recycling instructions and more information,
please go to: HYPERLINK “http://www.trimble.com/environment/summary.html“ www.trimble.com/environment/
summary.html

Recycling in Europe

To recycle Trimble WEEE, mail a request for recycling instructions to:
call: +31 497 53 2430, and Trimble Europe BV
ask for the “WEEE associate,” or c/o Menlo Worldwide Logistics

Meerheide 45

5521 DZ Eersel, NL
WARRANTY

Trimble warrants the LL400 to be free of defects in material and workmanship for a period of 5 years. Trimble
or its authorized service center will repair or replace, at its option, any defective part, or the entire product,
for which notice has been given during the warranty period. If required, travel and per diem expenses to and
from the place where repairs are made will be charged to the customer at the prevailing rates. Customers
should send the product to Trimble Navigation Ltd. or the nearest authorized service center for warranty
repairs or exchange, freight prepaid. Any evidence of negligent, abnormal use, accident, or any attempt to
repair the product by other than factory-authorized personnel using Trimble certified or recommended parts,
automatically voids the warranty.

The foregoing states the entire liability of Trimble regarding the purchase and use of its equipment. Trimble will
not be held responsible for any consequential loss or damage of any kind. This warranty is in lieu of all other
warranties, except as set forth above, including any implied warranty merchantability of fithess for a particular
purpose, are hereby disclaimed. This warranty is in lieu of all other warranties, expressed or implied.
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TECHNICAL DATA

Leveling accuracy's: + 0.5 mm/10 m, 1/16“ @ 100 ft, 10 arc seconds
Rotation: 600 rpm
Operational area'2 appr. 400 m (1300 feet) radius with detector
Laser type: red diode laser 650 nm
Laser class: Class 2, <3.4mW; t <0.25 seconds
Self-leveling range: appr. £ 5°
Leveling time: appr. 30 sec
Leveling indicators: LED flashes
Laser beam diameter™: appr. 8 mm
Operating range using remote control: Standard - up to 50m (150 ft);
Long range (lens side) - up to 200 m (650 ft)
Power supply: 4 x 1.5V Mono cells type D (LR20)
Battery Life': NiMH: 55 hours; alkaline: 90 hours
Operating temp.: -4°F to 122°F (-20°C to 50°C)
Storage temp.: -4°F to 158°F (-20°C to 70°C)
Tripod attachments: 5/8“-11 horizontally and vertically
Weight: 3.1 kg (6.8 Ibs)
Low voltage indication: blinking of the battery indicator
Low voltage disconnection: unit shuts off

1) at 21° Celsius
2) under optimal atmospheric circumstances
3) along the axis

DECLARATION OF CONFORMITY

We

Trimble Kaiserslautern GmbH

declare under our sole responsibility that the product

LL400

to which this declaration relates is in conformity with the following standards
EN 61000-4-2, 2001; EN 55011, 2003; EN 61000-4-3, 2003

following the provisions of directive Electromagnetic compatibility 89/336/EEC.

The managing director

Electro-Magnetic Compatibility
Declaration of Conformity

This digital apparatus does not exceed the Class B Limits for radio noise for digital apparatus set out in the
Radio Interference Regulations of the Canadian Department of Communications.

This device complies with part 15 off the FCC rules. Operation is subject to the condition that this device does
not cause harmful interference.

Note: The product been tested and found to comply with the limits for a Class B digital device,
pursuant to part 15 of the FCC rules. These limits are designed to provide reasonable protection
against harmful interference in a residential installation. The product generates, uses and can
radiate radio frequency energy and, if not installed and used in accordance with the instructions,
may cause harmful interference to radio or television reception, which can be determined by turning
the product off and on. The user is encouraged to try to eliminate the interference by one or more
of the following measures:

« Reorient or relocate the receiving antenna.
« Increase the separation between the product and the receiver.
« For more information, consult your dealer or an experienced radio/television technician.

Caution: Changes or modifications to the product that are not expressly approved by Trimble could
void authority to use the equipment.
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ZU IHRER SICHERHEIT

A Samtliche Anweisungen sind zu lesen um mit dem Gerat gefahrlos und sicher zu arbeiten.

IEC 60825-1:2001
max.3,4mW

t <0,25sec
630-680nm

LASERSTRAHLUNG
NICHT IN DEN STRAHL BLICKEN
LASER KLASSE 2

« Dieses Produkt sollte nur von geschultem Personal bedient werden, um die Bestrahlung durch gefahrliches
Laserlicht zu vermeiden.

« Warnschilder am Gerat nicht entfernen!
« Der Laser unterliegt der Klasse 2 (<3,4mWW, 600..680 nm; DIN EN 60825-1:2001-11).
» Wegen des geblindelten Strahls auch den Strahlengang in groRerer Entfernung beachten und sichern!

» Niemals in den Laser-Strahl blicken oder anderen Personen in die Augen leuchten! Dies gilt auch in groReren
Abstanden vom Gerat!

» Gerat immer so aufstellen, daR Personen nicht in Augenhéhe angestrahlt werden (Achtung an Treppen und
bei Reflexionen).

Wenn das Schutzgehause fir Servicearbeiten entfernt werden muss, darf dies nur von werksgeschultem

Personal durchgefiihrt werden.

Vorsicht, wenn andere als die hier angegebenen Bedienungs- oder Justiereinrichtungen benutzt
A oder andere Verfahrensweisen ausgefiihrt werden, kann dies zu geféhrlicher Strahlungsexposition
flhren.
Hinweis, wird das Gerat nicht entsprechend der Betriebsanleitung des Herstellers benutzt, kann
der vorgesehene Schutz beeintrachtigt sein.

Das Modell LL400 ist einfach zu verwenden. Mit diesem Laser kénnen eine oder mehrere Personen unter
Verwendung eines Empfangers genaue horizontale Messungen zwischen 1 m und 400 m vornehmen.

12
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GERATEELEMENTE

Ein-Aus-Taste
Batterieanzeige
Manuell-/Standby-Taste
Nivellieranzeige
Manuell-/HI-Warnanzeige
Pfeiltasten (Auf/Ab)
Pfeiltasten (Rechts/Links)
Rotor

Laserkopf

10 Achsausrichtungskerben
11 Infrarot-Empfianger

12 Empfangslinse fiir Langstreckenausrichtung
13 Batterieladebuchse

14 Tragegriff

15 Batteriedeckel

16 5/8“-11 Stativanschliisse
17  GummifiiBe

INBETRIEBNAHME

©OoONOOARLWN=

STROMVERSORGUNG

Batterien
Warnung

Die NiMH-Batterien kdnnen geringe Mengen an Schadstoffen enthalten.

Stellen Sie sicher, dass die Batterien vor der erstmaligen Inbetriebnahme und nach langerer
Nichtbenutzung geladen werden.

Verwenden Sie zum Aufladen nur die vorgesehenen Ladegerédte nach den Angaben des
Herstellers.

Die Batterie darf nicht gedffnet, durch Verbrennung entsorgt oder kurzgeschlossen werden. Dabei
besteht Verletzungsgefahr durch das Entzlinden, Explodieren, Auslaufen oder Erwarmen der
Batterie.

Beachten Sie die entsprechenden Vorschriften der jeweiligen Lander bei der Entsorgung.
Batterien unzuganglich fiir Kinder aufbewahren. Bei Verschlucken kein Erbrechen herbeifiihren.
Sofort arztlichen Rat einholen.

Einsetzen der Batterien

Batteriefachdeckel durch 90°-Drehung des Zentralverschlusses abnehmen. Batterien/Akkus ins Batteriefach so
einlegen, dal der Minuskontakt auf den groReren Batteriespiralfedern liegt (Akkus NUR im Akkupaket).
Die NiMH- Batterien nicht aus dem Batteriekafig entfernen und NIEMALS Alkalibatterien in diesen
einsetzen.

Deckel auflegen und mit Zentralverschlu® fixieren.

Bei Verwendung von Alkali-Batterien wird ein Laden durch eine mechanische Sicherung
verhindert. Nur der Original-Akkupack erlaubt ein Laden im Laser. Fremdakkus miissen
extern geladen werden.

Akkus laden

Der Laser wird mit Alkali oder NiMH-Batterien geliefert.
Einen Hinweis zum Laden bzw. Austausch der Batterien/Akkus gibt die Batterieanzeige 2 zunachst durch
langsames Blinken (3,8 — 4 V). Bei weiterer Entladung (<3,8 V) leuchtet die LED dauerhaft.

Das zugehdrige Netzladegerat benétigt etwa 10 Stunden zum Laden von leeren Akkus. Dazu Ladegeratestecker
in die Ladebuchse des Lasers einstecken. Neue bzw. langere Zeit nicht gebrauchte Akkus bringen erst nach
funf Lade- und Entladezyklen ihre volle Leistung.

Akkus sollten nur geladen werden, wenn die Temperatur zwischen 10° C und 40° C liegt.

A Ein Laden bei hoheren Temperaturen kénnte die Akkus schadigen. Laden bei niedrigeren
Temperaturen verlangert die Ladezeit und verringert die Kapazitét, was zu reduzierter Leistung
und zu einer geringeren Lebenserwartung der Akkus fiihrt.

13
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LASERAUFBAU

Laser horizontal (Stativanschluss und 3 Gummipuffer unten!) auf einer stabilen Unterlage oder mittels 5/8“
x 11 Stativanschluss auf einem Stativ oder Saulen-/Wandhalter in der gewiinschten Héhe aufstellen. Das
Gerat erkennt selbstandig Horizontal- oder Vertikalbetriebsart je nach Lage des Gerats beim Einschalten. Fir
Neigungs- oder Achsausrichtungen lber lange Distanzen (bis zu 200 m) ist sicherzustellen, dass die Seite
mit der Empfangslinse 12 zum Ausrichtungspunkt zeigt.

Ein-/Ausschalten des Lasers

Driicken der Ein-Aus-Taste 1 schaltet das Gerat ein.

Alle LED-Anzeigen 2, 4, 5 leuchten fiir 2 Sek. auf.

Der Laser startet immer im automatischen Selbstnivelliermodus.

Das Gerét ist einnivelliert, wenn der Laserstrahl leuchtet und die Nivellieranzeige 4 nicht mehr blinkt. Die
Nivellieranzeige leuchtet fir 5 min. dauerhaft, dann zeigt sie durch erneutes Blinken (1x alle 4 Sek.), dass der
Laser im Automatikbetrieb arbeitet.

Steht der Laser mehr als 8 % schief (Selbstnivellierbereich), blinken die Nivellier- und Manuell/HI-Warnanzeige
standig, gleichzeitig ertont ein akustisches Warnsignal. Den Laser dann neu ausrichten.

Befindet sich der Laser langer als 10 Minuten aufRerhalb des Selbstnivellierbereichs, wird das Gerat automatisch
ausgeschaltet.

Hohenalarm: Ist der Laser langer als 5 Minuten im horizontalen Modus nivelliert und die Drehzahl
auf 600 min' eingestellt, wird der (HI)-Alarm fiir die Uberwachung der Geratehdhe aktiviert. Wenn
der Laser gestort wird (z.B. das Stativ angestofen wird) und sich die Hohe des Laserstrahls bei der
Neunivellierung mehr als 3 mm andert, schaltet der Hdhenalarm den Laser und Rotor aus, und die rote
Manuell-/HI-Warnanzeige 5 blinkt zweimal pro Sekunde (zweifache Geschwindigkeit des manuellen
Betriebs). Zum Léschen des Hohenalarms, den Laser aus- und wieder einschalten. Nachdem sich
der Laser erneut einnivelliert hat, prifen Sie die urspriingliche Referenzhdhe.

Zum Ausschalten, Ein/Aus-Taste 1 erneut driicken.

Standby-Modus

Der Standby-Modus ist eine Energiesparfunktion, die die Batteriebetriebsdauer verlangert.
Driicken und halten Sie die Manuelltaste des Lasers oder der Fernbedienung fiir 3 Sekunden, um den
Standby-Modus zu aktivieren.

Hinweis: Wenn der Standby-Modus aktiviert ist, sind Laserstrahl, Rotor, Selbstnivelliersystem und
LEDs abgeschaltet, der Hohenalarm bleibt jedoch aktiviert.

Die Batterieanzeige-LED blinkt alle 4 Sekunden, um anzuzeigen, dass sich der Laser im Standby-Modus
befindet und nicht abgeschaltet ist.

Driicken und halten Sie die Manuelltaste der Fernbedienung fiir 3 Sekunden, um den Standby-Modus zu
deaktivieren und die volle Betriebsfahigkeit des Lasers wiederherzustellen. Der Laserstrahl und alle anderen
Funktionen sind wieder eingeschaltet.

Manuellbetrieb

Durch einmaliges kurzes Driicken der Manuelltaste am Laser oder der Fernbedienung kann das Gerat vom
automatischen Selbstnivellierbetrieb in den Manuellbetrieb umgeschaltet werden, was durch Blinken der roten
LED 5 im Sekundentakt signalisiert wird. In dieser Betriebsart kann die Y-Achse durch Driicken der Pfeiltasten
Auf/Ab am Geréat bzw. der Fernbedienung und zusétzlich die X-Achse des Lasers durch Driicken der Pfeiltasten
rechts/links geneigt werden.

Im Vertikalmodus stellen die Pfeiltasten Auf/Ab den Laserstrahl Links/ Rechts zur Achsausrichtung ein. Die
Pfeiltasten Links/Rechts verstellen die Neigung der Laserebene.

Die Manuelltaste erneut driicken, um zum automatischen Selbstnivellierbetrieb zurlickzukehren.

Einachsenneigungsbetrieb (Y- oder X-Achse)

Nachdem am Laser oder der Fernbedienung die Pfeiltaste hoch gedriickt wurde, ist innerhalb 1 Sekunde die
Manuelltaste zu driicken, um den manuellen Neigungsmodus der Y- Achse zu aktivieren.

Gleichzeitiges Blinken der griinen und roten LED 4/5 im Sekundentakt signalisiert den manuellen Y-Achsen-
Neigungsmodus.

In dieser Betriebsart kann die Y-Achse mit Hilfe der Pfeiltasten ,Auf/Ab“ am Geréat oder der Fernbedienung
geneigt werden, wahrend die X-Achse weiterhin im automatischen Horizontalbetrieb arbeitet (z.B. beim Einbau
von geneigten, abgehangten Decken oder Auffahrten).

14
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Um den manuellen Neigungsmodus der X- Achse zu aktivieren, ist, nachdem am Laser oder der Fernbedienung
die Pfeiltaste Rechts gedriickt wurde, innerhalb 1 Sekunde die Manuelltaste zu driicken.

Gleichzeitiges Blinken der griinen und roten LED 4/5 alle 3 Sekunden signalisiert den manuellen X-Achsen-
Neigungsmodus.

In dieser Betriebsart kann die X-Achse mit Hilfe der Pfeiltasten ,Rechts/Links" am Gerat oder der Fernbedienung
geneigt werden, wahrend die Y-Achse weiterhin im automatischen Horizontalbetrieb arbeitet.

Arbeitet das Gerat mit 600 min', ist auch die Trittsicherung (Hohenalarm) aktiv.

Erneutes kurzes Driicken der Manuelltaste schaltet das Gerat in den automatischen Selbstnivellierbetrieb
zuriick, was durch die griine LED 4 angezeigt wird.

ARBEITSBEISPIELE

Hochbau

Bestimmung der Geratehdhe (HI)
Die Geratehohe (HI) ist die Hohe des Laserstrahls.  Geratehdhe (HI)
Sie wird durch die Addition der MeRlattenablesung
zu einer H6henmarkierung oder einer bekannten \
Héhe ermittelt.

Aufbau des Lasers und Positionierung der
Messlatte mit dem Empféanger auf einem bekannten

Lattenablesung

- HI 1,32m
Hoéhen- oder Referenzpflock (NN).
Empfanger auf die Position “Auf Hohe” des Laser-
strahls ausrichten. NN-H8he
Addieren der MeRlattenablesung zur bekannten — 30,55 m
NN-H6he, um die Laserhéhe zu ermitteln. (
Beispiel: HI = Lattenabl i + NN-H8h
NN-Héhe =30,55m e e o
Lattenablesung =+1,32m HI=132m +30,555m = 31,87 m
Laserhéhe =31,87m

Die Laserhohe als Referenz fiir alle anderen Hohenmessungen verwenden.

Einachsenneigungsbetrieb (Y- Achse)

1. Bauen Sie den Laser Gber dem Referenzpunkt auf (A).

2. Verwenden Sie die Achsausrichtungskerben am Laserkopf,
um den Laser auf den gewilinschten Richtungspflock in der
selbstnivellierenden Achse auszurichten. Drehen Sie den Laser auf
dem Stativ, bis dieser korrekt ausgerichtet ist.

3. Befestigen Sie einen Empfanger an einer Messlatte. Setzen Sie die
Messlatte auf den Richtungspflock der selbstnivellierenden Achse,
um die Hohe des Lasers zu uberprifen (B).

Hinweis: Verwenden Sie diese Geratehdhe als Referenz bei
der Uberpriifung der Laserausrichtung nach der Einstellung
der Neigung in der anderen Achse.

4. Nachdem am Laser oder der Fernbedienung die Pfeiltaste Auf
gedriickt wurde, ist innerhalb 1 Sekunde die Manuelltaste zu driicken, um den manuellen Neigungsmodus
der Y- Achse zu aktivieren.

5. Messen Sie direkt am Gerat in der Neigungsachse die Hohe des Laserstrahls.

6. Ohne die Hohe des Empféangers zu verandern, setzen Sie die Messlatte zur Ausrichtung der Neigung auf
den Richtungspflock der Neigungsachse (C).

7. Driicken und halten Sie die Pfeiltaste Auf/Ab so lange, bis sich der Empfanger “Auf Héhe” des Laserstrahls
befindet.

8. Uberpriifen Sie die Hohe des Lasers in der selbstnivellierenden Achse unter Verwendung der Gerétehohe
in Schritt 3 erneut.

Hinweis: Wenn sich die Geratehdhe geandert hat, verdrehen Sie den Laser auf dem Stativ so lange,
bis der Empfanger wieder “Auf Hohe” des Laserstrahls anzeigt. Stellen Sie sicher, dass die Hohe
des Empféangers an der Messlatte NICHT verandert wird.

15
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NIVELLIERGENAUIGKEIT

Uberpriifung der Kalibrierung der Y- und X- Achse

1. Stellen Sie den Laser 30 m entfernt von einer Wand auf und lassen
Sie diesen sich horizontal einnivellieren.

2. Bewegen Sie den Empfénger nach oben/unten, bis er sich auf der
+Y Achse “Auf Hohe” des Laserstrahls befindet. Verwenden Sie
die Markierungskerbe als Referenz und markieren Sie die Hohe
an der Wand.

Hinweis: Verwenden Sie flr eine erhohte Genauigkeit die
Feineinstellung (1,5 mm) auf dem Empfanger.

3. Drehen Sie den Laser um 180° (die -Y Achse muss zur Wand
zeigen) und lassen Sie ihn sich neu einnivellieren.

4. Bewegen Sie den Empfanger nach oben/unten, bis er sich auf der
-Y Achse “Auf Hohe” des Laserstrahls befindet. Verwenden Sie
die Markierungskerbe als Referenz und markieren Sie die Hohe
an der Wand.

5. Messen Sie die Differenz zwischen den beiden Markierungen.
Der Laser muss kalibriert werden, wenn die Differenz bei 30 m
groRer als 3 mm ist.

6. Drehen Sie den Laser nach dem Einstellen der Y Achse um 90°.
Wiederholen Sie die Schritte 2-5, wobei Sie mit der zur Wand
zeigenden + X Achse beginnen.

Hinweis: Ist eine Korrektur der Kalibrierung erforderlich,
folgen sie bitte den Kalibrierungsanweisungen auf unserer
Trimble Webseite:

HYPERLINK ,http://www.trimble.com/support.shtml* www. I
trimble.com/support.shtml ~—30m (100 f) —>

GERATESCHUTZ

Gerat nicht extremen Temperaturen und Temperaturschwankungen aussetzen (nicht im Auto liegen lassen).
Das Gerat ist sehr robust. Trotzdem ist mit MeRgeraten sorgfaltig umzugehen. Nach starkeren &dulReren
Einwirkungen, vor weiterem Arbeiten immer die Nivelliergenauigkeit Gberprifen.

Das Gerat kann im Innen- und Auf3enbereich eingesetzt werden.

REINIGUNG UND PFLEGE

Verschmutzungen der Glasflachen beeinflussen die Strahlqualitédt und Reichweite
entscheidend.Verschmutzungen mit feuchtem, weichem Tuch abwischen. Keine
scharfen Reinigungs- und Lésemittel verwenden. Nasses Gerét an der Luft trocknen lassen.
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UMWELTSCHUTZ

Gerat, Zubehor und Verpackung sollten einer umweltgerechten Wiederverwertung zugefiihrt werden.
Diese Anleitung ist aus chlorfrei gefertigtem Recycling-Papier hergestellt. Alle Kunststoffteile sind zum
sortenreinen Recycling gekennzeichnet.

Verbrauchte Batterien/Akkus nicht in den Hausmiill, ins Feuer oder ins Wasser werfen, sondern
umweltgerecht entsorgen.

Hinweis fiir Kunden in der EU
Produktrecycling-Instruktionen und weitere Informationen erhalten sie unter:
HYPERLINK ,http://www.trimble.com/environment/summary.html“ www.trimble.com/environment/summary.html

Recycling in Europa:

Zur Wiederverwertung bitte bei Trimble WEEE anrufen:
+31 497 53 2430,

und nach dem “WEEE Partner” fragen.

Oder

Brief mit Anforderung der Recycling- Instruktionen senden an:
Trimble Europe BV

c/o Menlo Worldwide Logistics

Meerheide 45

5521 DZ Eersel, NL

GEWAHRLEISTUNG

Die Firma Trimble gewahrt eine flnfjahrige Gewahrleistung darauf, dass der Artikel LL400 in Bezug auf das
Material und die handwerklich-technische Ausfiihrung keinerlei Defekte aufweist. Die Firma Trimble bzw.
ihre Vertragskundencenter verpflichten sich, einen defekten Artikel, nach eigenem Ermessen, entweder zu
reparieren oder zu ersetzten, sofern die Reklamation innerhalb der Gewahrleistungsdauer erfolgt ist. Flr den
Transport des Artikels zum Ort, an dem die Reparatur ausgefiihrt wird, anfallende Kosten und Tagesspesen
werden dem Kunden zu den geltenden Satzen in Rechnung gestellt. Die Kunden missen den Artikel an die
Firma Trimble Navigation Ltd. oder an den nachsten Vertragskundencenter fiir Garantiereparaturen versenden
bzw. dort einreichen, wobei die Porto-/Frachtkosten im Voraus zu entrichten sind. Sollte es Anzeichen daftir
geben, dass der Artikel fahrlassig oder aufgetreten ist, der durch nicht von der Firma Trimble autorisiertes
Personal durchgefiihrt und nicht mit den von der Firma Trimble zugelassenen Ersatzteilen bestiickt wurde,
so verfallt der Gewahrleistungsanspruch automatisch. Die vorstehenden Angaben schreiben fest, dass die
Firma Trimble beziiglich des Kaufs und der Benutzung ihrer Ausriistungen eine Gewahrleistung Gbernimmt.
Fir jedweden Verlust oder sonstige Schaden, die mdglicherweise in der Folge auftreten kdnnten, Gbernimmt
die Firma Trimble keinerlei Haftung. Die vorliegende Gewabhrleistungserklarung ersetzt samtliche anderen
Gewabhrleistungserklarungen, einschlief’lich solcher, bei denen eine Garantie fir die Verkaufbarkeit oder
Eignung fir einen bestimmten Zweck Gbernommen wurde, mit Ausnahme der hier vorliegenden.

Die vorliegende Gewahrleistungserklarung ersetzt alle anderen Gewahrleistungserklarungen, die ausdriicklich
oder implizit erteilt wurden.
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TECHNISCHE DATEN

MeRgenauigkeit'=:

Rotation:

Reichweite'2

Lasertyp:

Laserklasse:
Selbstnivellierbereich:
Nivellierzeit:

Nivellieranzeige:
Strahldurchmesser:
Reichweite der Fernbedienung:

Stromversorgung:
Betriebsdauer™:
Betriebstemperatur:
Lagertemperatur:
Stativanschliisse:

Gewicht:
Niederspannungsanzeige:
Niederspannungsabschaltung:

1) bei 21° Celsius

+0,5 mm/10 m, 10 arc sec

600 min-'.

ca. 400 m Radius mit Detektor

roter Diodenlaser 650 nm
Laserklasse 2, <3,4 mW; t <0,25 sec
typ. £ 5°

typ. 30 sec.

LED blinkt

ca. 8mm am Gerat

Standard - bis zu 50 m;
Langstrecken (Linsenseite) — bis zu 200 m
4 x 1,5V Monozellen Typ D (LR 20)
NiMH: 55 Std.; Alkali: 90 Std.

-20°C ... 50°C

-20°C ... 70°C

5/8“ horizontal und vertikal
3,1 kg

Batterieanzeige blinkt/leuchtet
Gerat schaltet vollstandig aus

2) bei optimalen atmosphérischen Bedingungen
3) entlang der Achsen

Konformitéatserklarung
Wir
Trimble Kaiserslautern GmbH
erklaren in alleiniger Verantwortung, daf® das Produkt
LL400
auf das sich diese Erklarung bezieht, mit den folgenden Normen lbereinstimmt
EN 61000-4-2, 2001; EN 55011, 2003; EN 61000-4-3, 2003
gemaR den Bestimmungen der Richtlinie
Electromagnetic compatibility 89/336/EEC.
Kaiserslautern, 21.06.2005

Eric Gunselmann, Geschéftsfiihrer
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POUR VOTRE SECURITE

IEC 60825-1:2001
max.3,4mW

t <0,25sec
630-680nm

RAYONNEMENT LASER
NE PAS REGARDER DANS
L A

E FAISCEAU
APPAREIL A LASER DE CLASSE 2

* Ne pas retirer les plaques d’avertissement de I'appareil !
* Le faisceau laser est de catégorie 2 (max. <3,4mW, 600..680 nm; DIN EN 60825-1:2001-11).
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+ En raison du faisceau, tenir également compte du trajectoire de faisceau a plus grande distance et le protéger !

* Ne regarder jamais dans le faisceau laser ou le diriger dans les yeux d’autres personnes ! Ceci s’applique

également aux plus grandes distances par rapport a I'appareil !

« Installer I'appareil toujours de sorte que les personnes ne sont pas exposées au faisceau au niveau des

yeux (attention aux escaliers et en cas de réflexions).
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ELEMENTS DE L’APPAREIL

Touche marche/arrét

Indicateur de pile

Touche Manuel / veille

Indicateur de service/de nivellement
Indicateur manuel/(HI) d’avertissement
Touche a fleche haut/bas

Touche a fleche droite/gauche

Rotor

Téte de laser

10 Repéres d’alignement des axes

11 Récepteur a infrarouge pour la télécommande
12 Lentille de réception pour ajustement longue portée
13 Prise de chargement batterie

14 Poignée

15 Couvercle de pile

16 5/8“-11 Raccords de pied

17 Pieds en caoutchouc

MISE EN SERVICE

©WOoONOOARLWN=

Alimentation en courant
Batteries

Avertissement

Les batteries NiMH peuvent contenir de faibles quantités de substances nocives.

Assurez-vous de charger les batteries avant la premiere mise en service et aprés une longue durée
de non-utilisation.

Utilisez uniquement les chargeurs prévus pour la recharge conformément aux indications du
fabricant.

La batterie ne doit pas étre ouverte, ni éliminée par combustion, ni court-circuitée. Il existe un
risque de blessures causées par I'inflammation, I'explosion, I'écoulement ou le réchauffement de
la batterie.

Respectez les prescriptions correspondantes des pays respectifs pour I'élimination.

Conserver les batteries hors de portée des enfants. En cas d’absorption, ne pas provoquer de
vomissements.

Consulter immédiatement un médecin.

Introduction des piles/accumulateurs

Retirer le couvercle du compartiment de piles en tournant la fermeture centrale de 90°. Introduire les piles/
accumulateurs dans le compartiment de maniére a ce que le contact négatif se trouve sur les ressorts
spiralés des piles et les fixer par la fermeture centrale.

En cas de piles alcalines, un chargement est empéché par une protection mécanique.
Seul I'ensemble d’accumulateurs d’origine permet le chargement dans I’appareil. Les
accumulateurs d’autres marques doivent étre chargés de fagon externe.

Chargement des accumulateurs

Le laser est livré avec des batteries alcalines ou NiMH.

Le fait que les piles/accumulateurs doivent étre chargés ou remplacés est signalé par 'indicateur 2 en clignotant
d’abord lentement (3,8 — 4 V). Lorsque le déchargement se poursuit, le témoin lumineux est constamment
allumée avant que I'appareil s’arréte complétement (<3,8 V).

L'appareil de chargement nécessite 10 heures environ pour charger les accumulateurs vides. Pour cela, enficher
la fiche de I'appareil de chargement dans la prise de chargement de I'appareil. La fonction de chargement est
indiquée par l'indicateur rouge sur I'appareil de chargement a fiche. Les accumulateurs neufs ou pas utilisés
pendant une période prolongée n’'obtiennent leur puissance compléte qu’aprés cinqg cycles de chargement
et de déchargement.
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entre 10°C et 40°C. Le chargement a des températures plus élevées risquerait d’endommager
les accumulateurs. Le chargement a des températures plus basses prolonge le temps de
chargement et réduit la capacité, ce qui donne lieu a une puissance réduite et une durée de
vie réduite des accumulateurs.

2 Les accumulateurs ne devraient étre chargés que lorsque la température de I’appareil se situe

Mise en place du laser

Placer I'appareil horizontalement ou verticalement sur un support stable ou, au moyen d’un raccord de pied,
sur un pied ou sur une fixation murale a la hauteur souhaitée. L'appareil reconnait automatiquement le mode
horizontal ou vertical en fonction de la position de I'appareil lors de la mise en circuit.

Pour des ajustements d’inclinaison ou d’axe sur des distances importantes (jusqu’a 200 m), il est nécessaire
de s’assurer que la face de la lentille de réception 12 est dirigée vers le point d’ajustement.

Marche/arrét du laser

En appuyant sur la touche marche/arrét 1, I'appareil est mis en marche et tous les indicateurs lumineux 2,
4, 5 s’allument pendant 2 secondes. Le nivellement commence immédiatement. Pour la mise hors service,
réappuyer sur la touche. Pendant le nivellement, le rotor est arrété, I'indicateur de nivellement 4 clignote (1
X par sec.). L'appareil est nivelé lorsque le faisceau laser est allumé et que I'indicateur de nivellement 4 ne
clignote plus. L'indicateur de nivellement est allumé en permanence pendant 5 min., ensuite, son clignotement
(1x toutes les 4 sec.) indique que le laser fonctionne en mode automatique.

Lorsque l'appareil est incliné de plus de 8% (gamme de nivellement automatique), le laser et les indicateurs
de nivellement clignotent toutes les secondes. L'appareil doit alors étre réajusté.

Si le laser se situe hors de la plage d’auto-nivellement pendant plus de 10 minutes, I'appareil est stoppé
automatiquement.

Remarque : Aprés que le laser ait été a niveau pendant plus de 5 minutes en mode horizontal et
que le rotor tourne a 600 tr/mn, 'alerte HI est activée. Si le laser est perturbé (choc sur le trépied,
etc.) de telle sorte que lorsqu’il procede a son auto-nivellement, I'élévation du faisceau laser se
soit modifiée de plus de 3 mm (1/8 inch), l'alerte HI coupe le laser et le rotor, et le témoin lumineux
rouge clignote deux fois par seconde (le double de la cadence dans le mode manuel). Pour rétablir
le niveau, mettez le laser hors tension puis remettez-le sous tension. Aprés re-nivellement du laser,
controlez votre élévation de référence initiale.

Mode veille

Le mode veille est une fonctionnalité permettant d’économiser I'énergie qui prolonge la durée de vie des
batteries du laser.

Pressez le bouton manuel de la I'appareil ou la télécommande et maintenez-le pressé pendant 3 secondes
pour activer le mode veille.

Remarque : Lorsque le mode veille est activé, le faisceau laser, le rotor, le systeme d’auto-nivellement
et les témoins lumineux se coupent, mais 'alerte HI reste activée.

Pour vous informer que le laser se trouve en mode veille et non hors tension, le témoin lumineux vert supérieur
des témoins lumineux indicateurs de I'état des batteries clignote une fois 4 secondes.

Pour désactiver le mode veille et retrouver toutes les fonctionnalités du laser, pressez le bouton manuel de la
I'appareil ou la télécommande et maintenez-le pressé pendant 3 secondes. Le laser re-fonctionne et toutes
les fonctions du laser redeviennent actives.

Mode manuel

La I'appareil ou la télécommande permet de commuter I'appareil du mode de nivellement automatique au mode
manuel en appuyant une fois brievement sur la touche manuelle, ce qui est signalé par le clignotement de la
diode lumineuse rouge 5 toutes les secondes. Dans ce mode de fonctionnement, il est possible d’incliner I'axe
Y en actionnant les touches mentionnant la fleche « vers le haut/bas » sur I'appareil ou la télécommande et en
plus I'axe X du laser en actionnant les touches mentionnant la fleche « vers la droite/gauche ».

Remarque : Dans le mode vertical, les boutons mentionnant les fleches vers le haut et vers le bas
ajustent le faisceau laser vers la gauche et vers la droite par rapport a la direction de ligne; les boutons
mentionnant les fleches vers la gauche et vers la droite ajustent la pente du faisceau laser.

Pour repasser en mode de nivellement automatique, pressez a nouveau sur la touche mode manuel.
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Mode de nivellement a un axe (Y ou X)

Pour enclencher le mode nivellement manuel a un axe Y, la touche manuelle doit étre appuyée dans la
seconde suivant un appui sur la touche haut du laser ou de la télécommande ; ce qui est signalisé par le
clignotement simultané des diodes lumineuses verte et rouge 4/5 toutes les secondes. Dans ce mode de
fonctionnement, 'axe Y peut étre incliné a I'aide des touches indiquant la fleche ,vers le haut/bas” sur I'appareil
ou la télécommande alors que I'axe X continue a travailler dans le mode horizontal automatique (p. ex. lors du
montage de plafonds suspendus inclinés ou rampes d’accés). Pour enclencher le mode nivellement manuel
a un axe X, la touche manuelle doit étre appuyée dans la seconde suivant un appui sur la touche droite du
laser ou de la télécommande ; ce qui est signalisé par le clignotement simultané des diodes lumineuses verte
et rouge 4/5 toutes les 3 secondes. Dans ce mode de fonctionnement, 'axe X peut étre incliné a 'aide des
touches indiquant la fleche « vers la droite/gauche », sur I'appareil ou la télécommande alors que 'axe Y
continue a travailler dans le mode horizontal automatique

Lorsque l'appareil travaille avec 600 min”', la sécurité de marche est active.

En réappuyant brievement sur la touche manuelle, I'appareil retourne au mode de nivellement automatique,
ce qui est signalé par la diode lumineuse verte 4.

EXEMPLES DE TRAVAIL

Construction générale

Détermination de la hauteur d’instrument (HI)
La hauteur de I'appareil (HI) est la hauteur du  Hauteur de I’appareil (HI)
faisceau laser. Elle est déterminée en ajoutant la
lecture des régles d’appareil a un signe marquant \
la hauteur ou a une hauteur connue.

Mise en place du laser et positionnement de la mire
avec le récepteur sur un point de référence ou une

Lecture de la régle

HI 1,32m
hauteur connue (NN).
Aligner le récepteur sur la position « A hauteur »
du fgi_sceau laser. ) NN-Hauteur
Additionner la lecture de hauteur de mire a la — 30,55 m

hauteur du point de référence connu NN afin de /
déterminer la hauteur du laser.

HI = Lecture de la régle + NN-Hauteur

Exemple : HI =1,32m +30,55m = 31,87 m
Hauteur NN = 30,55 m
Lecture de la Mire = +1,32 m
Hauteur du laser = 31,87 m

Utiliser la hauteur du laser comme référence pour toutes les autres mesures de hauteur.

Mode de nivellement a un axe (Y)

1. Installez le laser sur le point de référence (A).

2. Utilisez les guides de visée au sommet du laser pour aligner le laser
sur la mire de direction souhaitée dans I'axe dont on suppose une
utilisation en mode nivellement automatique. Tournez le laser sur
le trépied jusqu’a ce qu'il soit aligné correctement.

3. Fixez un récepteur a une mire. Placez la mire sur la visée
directionnelle de I'axe d’auto-nivellement afin de controler I'élévation
du laser (B).

Remarque : Employez cette HI comme référence pour
contréler I'alignement du laser aprés avoir défini la pente
pour l'autre axe.

4. Pour enclencher le mode nivellement manuel a un axe Y, la
touche manuelle doit étre appuyée dans la seconde suivant un appui sur la touche haute du laser ou de
la télécommande ;

5. Mesurez la hauteur du faisceau laser directement a I'appareil en prenant I'axe d’inclinaison.

6. Sans modifier la hauteur du récepteur, placez la mire graduée en direction de I'inclinaison sur le piquet de
direction de I'axe d’inclinaison (C).
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7. Pressez sur le bouton indiquant la fleche vers le haut et vers le bas du laser jusqu’a obtenir une lecture a
la cote sur le récepteur.
8. Contrdlez a nouveau I'élévation du laser dans I'axe nivellement automatique en employant la HI dans I'étape 3.

Remarque : Sila HI n’a pas changée, faites tourner le laser jusqu’a obtenir une nouvelle lecture a
la cote. Veillez a NE PAS modifier la hauteur du récepteur sur la mire.

PRECISION DE NIVELLEMENT

Contréle de la précision (Y ou X)

1. Installez et mettez le laser a niveau a 30 m d’un mur.

2. Elevez/abaissez le récepteur jusqu’a ce que vous obteniez une
lecture a la cote pour I'axe +Y. En utilisant la rainure marquant la
mise a la cote comme référence, faites une marque sur le mur.

Remarque : Pour augmenter la précision, utilisez le réglage
fin (1,5 mm) sur le récepteur.

3. Faites tourner le laser de 180° (I'axe —Y vers le mur) et laissez le
laser procéder a son nivellement automatique.

4. Elevez/abaissez le récepteur jusqu’a obtenir une lecture a la cote
pour I'axe Y. En utilisant la rainure marquant la mise a la cote
comme référence, faites une marque sur le mur.

5. Mesurez la différence entre les deux marques. Si elles different
de plus de 1 mm a 30 m, le laser doit étre étalonné.

6. Aprés ajustement de 'axe, faites tourner le laser de 90°. Répétez
les étapes 2 a 5 en commencant avec I'axe +X en face du mur.

l«<—30m (100 f) —>

PROTECTION DE L’APPAREIL

Ne pas soumettre I'appareil aux températures extrémes et aux fluctuations de température (ne pas laisser
dans la voiture).

L'appareil est trés robuste. Malgré tout, il faut traiter les appareils de mesure trés soigneusement. Apres de
fortes influences extérieures, il faut toujours contréler la prévision de nivellement avant tout travail.
L'appareil peut étre utilisé a I'intérieur et a I'extérieur.

NETTOYAGE ET ENTRETIEN

Les encrassements des surfaces en verre influencent la qualité du faisceau et la porté de maniere décisive.
Essuyer les encrassements au moyen d’un chiffon doux et humide. Ne pas utiliser de produits de nettoyage
et de solvants agressifs. Laisser sécher I'appareil mouillé a I'air.
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PROTECTION DE L’ENVIRONNEMENT

L'appareil, les accessoires et 'emballage devraient étre recyclés de fagon écologique.
Ce mode d’emploi est imprimé sur du papier de recyclage sans chlore. Tous les éléments en matiére plastique
sont marqués pour un recyclage selon les sortes.

Les piles/accumulateurs usés ne doivent pas étre jetés avec les ordures ménageéres, jetés
dans le feu ou dans I’eau, mais éliminés de fagon écologique.

Notification aux clients Européens

Pour les informations concernant le recyclage du produit, Veuillez visiter:

HYPERLINK ,http://www.trimble.com/environment/summary.html“ www.trimble.com/environment/summary.html

Recyclage en Europe

Pour le recyclage de WEEE Trimble,
Appelez au +31 497 53 2430,

et demandez le “le responsable WEEE,”

ou

Expédiez une demande pour les instructions de recyclage a:
Trimble Europe BV

c/o Menlo Worldwide Logistics

Meerheide 45

5521 DZ Eersel, NL

GARANTIE

,La societe Trimble offre une garantie constructeur sur une periode de 5 ans pour l'instrument LL400. Cette
garantie couvre ne les defauts de materiaux et de fabrication. Au cours des 60 mois, la societe Trimble ou
ses centres de Service Apres Vente agrees s‘engagent, a leur gre, soit a reparer, soit a remplacer tout article
defecteux, si la reclamation est effectuee pendant la periode de garantie. Le cas echeant, des frais de transport
et des frais journaliers seront factures au client pour I'acheminement de I'instrument vers le centre de SAV
Trimble agree, selon les taux en vigeur. Les clients doivent envoyer ou remettre I'instrument a la societe
Trimble Navigation ou au plus proche centre de Service Apres Vente Trimble agree, pour que les reparations
sous garantie soient effectuees. Dans ce cas, les frais de transport doivent etre regles par avance par le client.
Si un ou des elements indique que linstrument a ete utilise avec negligence ou de maniere inappropriee ou
qu'il a ete endommage suite a un accident ou une tentative de reparation, effectuee sans l‘autorisation de la
societe Trimble, ou qu‘il n‘a pas ete repare avec des pieces de rechange homologuees par la societe Trimble,
le droit a la garantie prend fin automatiquement.

Les elements precedents indique donc que la societe Trimble garantie I‘achat et I‘utilisation de ses
instruments.

La societe Trimble decline toute responsabilite en cas de perte ou tout autre sinistre qui pourrait survenir suite
a l'achat de ses instruments.

La presente declaration de garantie annule et remplace toutes les autres declarations de garantie, y compris
celles garantissant la vente ou I'utilisation pour un objectif déterminé, a I'exception de la garantie indiquee ci
dessus. La présente déclaration de garantie remplace toutes les autres déclarations de garantie, qui ont été
expressément ou implicitement accordées.”
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Précision de mesure'? : + 0,5 mm/10 m; 10 arc sec
Rotation: 600 min™.
Portée’ : 400 m env. de rayon avec détecteur
Type de laser : laser a diode rouge 650 nm
Puissance de laser : <3,4 mW, catégorie de laser 2; t <0,25 sec
Plage de nivellement automatique : typ. £ 8 % (£ 4,8° env.)
Temps de nivellement : typ. 30 sec.
Indicateur de nivellement : DEL clignote
Diamétre de faisceau' : 8mm env. sur I'appareil
Portée de la télécommande : habituellement jusqu'a 50 m ;
longue portée (face lentille) — jusqu’a 200 m.
Alimentation en courant : 4 x 1,5V piles rondes type D (LR 20)
Durée de service': NiMH: 55 h; alcalines: 90 h
Température de service : -20°C ... +50°C
Température de stockage : -20°C ... +70°C
Raccords de pied : 5/8“ horizontal et vertical
Poids : 3,1kg
Indicateur de basse tension : indicateur de pile clignote/est allumé
Arrét de la basse tension : I'appareil s’arréte complétement

1) a 21° Celsius
2) dans des conditions atmosphériques optimales
3) le long des axes

Déclaration de conformité

Nous,

Trimble Kaiserslautern GmbH

déclarons sous notre responsabilité exclusive que le produit

LL400

auquel cette déclaration se rapporte est conforme aux normes suivantes :
EN 61000-4-2, 2001; EN 55011, 2003; EN 61000-4-3, 2003
conformément aux dispositions de la directive

Electromagnetic compatibility 89/336/CEE.

Kaiserslautern, 21/06/2005

Eric Gunselmann, Gérant
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PER LA VOSTRA SICUREZZA
ELEMENTI DELL‘APPARECCHIO
MESSA IN FUNZIONE
Alimentazione
MONTAGGIO LASER
Accendere / spegnere il laser
Funzione Standby
Funzione Manuale
Funzione per I'inclinazione manuale dell’asse Y o X
ESEMPI OPERATIVI
Costruzioni generali
Determinazione dell‘altezza dell‘apparecchio (HI)
Funzione per I'inclinazione manuale dell’asse Y
PRECISIONE
Controllo della precisione degli assi Y e X
PROTEZIONE DELL‘APPARECCHIO
PULIZIA E CURA
PROTEZIONE DELL‘AMBIENTE
GARANZIA
DATI TECNICI

PER LA VOSTRA SICUREZZA

IEC 60825-1:2001
max.3,4mW

t <0,25sec
630-680nm

RADIAZIONE LASER
NON FISSARE IL FASCIO
APPARECCHIO LASER
DI CLASSE 2

» Non eliminare le targhette di avvertimento sull‘apparecchio!
« Il laser & della classe 2 (<3,4mW, 600..680 nm; DIN EN 60825-1:2001-11).
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« Mai guardare nel raggio laser o indirizzarlo sugli occhi di altre persone! Cio e valido anche quando si € a

distanza dall‘apparecchio!

« Impostare I'apparecchio sempre in modo che i raggi non siano all’altezza degli occhi (attenzione alle scale

ed in caso di riflessioni).
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ELEMENTI DELL‘APPARECCHIO

Tasto di accensione e spegnimento
Indicatore di carica delle batterie

Tasto manuale / standby

Indicatore d’autolivellamento

Indicatore manuale e di avviso spostamento accidentale (HI) verticale
Tasti freccia (su/giu)

Tasti freccia (destra/sinistra)

Rotore

Parasole

10 Tacche di mira

11 Telecomando a raggi infrarossi

12 Lente per il ricevitore IR a lunga portata
13 Connettore per il caricabatteria

14 Maniglia

15 Coperchio del comparto batterie

16 5/8”x11 per attacco vite del treppiede
17 Piedini in gomma

MESSA IN FUNZIONE

©WOoONOOARLWN=

Alimentazione

Batterie
Attenzione

Le batterie NiMH possono contenere basse quantita di sostanze nocive.

Assicurarsi che le batterie vengano caricate prima della messa in funzione e dopo un periodo
prolungato di fermo.

Per caricare le batterie utilizzare unicamente i dispositivi per prescritti dal produttore.

Non aprire mai la batteria, smaltirla bruciandola o metterla in cortocircuito. Persiste il pericolo di lesioni
a causa dell‘incendio, dell‘esplosione, della fuoriuscita delle sostanze nocive o del riscaldamento
della batteria.

Per lo smaltimento osservare le relative prescrizioni di smaltimento.

Conservare le batterie lontane dalla portata di bambini. In caso siano state ingoiate far vomitare il
bambino. Consultare immediatamente un medico.

Inserimento delle batterie

Togliere il coperchio del vano batterie ruotando la chiusura centrale di 90°. Inserire le batterie in modo che il
contatto negativo si trovi sulle molle a spira. Inserire il coperchio e chiuderlo con la chiusura centrale.
In caso di utilizzo di batterie alcaline viene inibito la ricarica mediante una sicurezza meccanica.

Soltanto il gruppo di batterie ricaricabili originali puo essere ricaricato nell‘apparecchio. Altre
batterie ricaricabili non originali devono essere ricaricate esternamente

Ricarica delle batterie

Il laser viene fornito con batterie al alcalines o NiMH.

Il display batteria 2 avverte della ricarica/sostituzione delle batterie, inizialmente mediante un lento
lampeggiamento quando il voltaggio € trai 3,8 —4 V. Se le batterie si scaricano ulteriormente il LED si accende
fisso, prima che |‘apparecchio si spenga completamente (<3,8 V).

L‘apparecchio per caricare le batterie necessita di ca. 10 ore per una ricarica completa. Inserire il cavo del
caricabatterie nel connetore per la ricarica dell'apparecchio. Batterie nuove o non utilizzate per un periodo
prolungato raggiungono la loro piena potenza soltanto dopo cinque cicli di ricarica/scarica.

Gli accumulatori vanno caricati soltanto quando la temperatura dell‘apparecchio é tra 10°C e 40°C.
Caricare gli accumulatori con temperature piu elevate potrebbe danneggiarli. Se vengono caricati a
temperature piu basse il tempo di ricarica si allunghera e contemporanemente si ridurra la capacita di
carica, che comporta una ridotta durata delle batterie stesse.
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MONTAGGIO LASER

Posizionare |‘apparecchio in maniera orizzontale o verticale sul treppiede o sulla staffa a muro all’altezza
desiderata. L‘apparecchio riconosce automaticamente il funzionamento orizzontale o verticale, secondo la
posizione dello stesso al momento dell'accensione.

Per gli allineamenti verticali o per pendenze su lunghe distanze (fino a 200m) € necessario accertarsi che la
lente di ricezione dell'R (12) sia rivolta verso il punto di allineamento.

Accendere / spegnere il laser

Premendo il tasto acceso-spento 1 I'apparecchio si accende e tutti i display a LED 2, 4, 5 si accendono per 2
secondi. Il livellamento inizia immediatamente. Per spegnere premere nuovamente il tasto. Durante il processo
di livellamento il rotore & fermo e il display di livellamento 4 lampeggia (1X al secondo.). L'apparecchio &
livellato quando il raggio laser € acceso e quando il display di livellamento 4 non lampeggia piu. Per i primi
5 minuti il displey di livellamento rimane fisso per poi riprendere a lampeggiare ogni 4 sec indicando che il
laser & ancora livellato

Se I'apparecchio & inclinato di oltre 8% il laser e il display di livellamento lampeggiano simultaneamente
e viene emesso un seganle sonoro di avvertimento. Spegnere lo strumento, riposizionarlo enro il limite di
autolivellamento e riaccenderlo.

Nota: Se il laser si trova al di fuori nel campo di autolivellamento per una durata di oltre 10 minuti,
|'apparecchio verra spento automaticamente.

Nota: dopo che il laser ¢ stato a livello per pit di 5 minuti nel modo orizzontale e il rotore ruota a 600
giri al minuto, si attiva il dispositivo di allarme HI (altezza strumentale). Se il laser per un qualsiasi
motivo va fuori bolla (cavalletto urtato, ecc.) e quando si ri-livella I'altezza del raggio laser cambia
di pit di 3 mm, il dispositivo di allarme HI spegne il laser e il LED 5 rosso lampeggia due volte al
secondo. A questo punto, spegnere e poi riaccendere il laser. Dopo che il laser si & ri-livellato,
controllare la quota di riferimento iniziale.

Funzione Standby

La funzione standby permette di risparmiare energia e preserva la durata della batteria del laser.
Tenere premuto il pulsante manuale sullo strumento o il telecomando per 3 secondi per attivare la funzione
standby.

Nota: quando lo standby & attivato, il raggio laser, il rotore, il sistema di autolivellamento ed i LED
si spengono, ma l'allarme HI rimane attivato.

Per far sapere all'operatore che il laser € nel modo standby invece che spento, il LED di stato batteria lampeggia
una volta al 4 secondo.

Per disattivare il modo standby e ristabilire il pieno funzionamento del laser, tenere premuto il pulsante manuale
del sull'apparecchio o telecomando per 3 secondi. Il laser e tutte le altre funzioni si accendono di nuovo.

Funzionamento manuale

Premendo il tasto Manulae sullo strumento o sul telecomando si pu6 commutare il funzionamento da
autolivellamento a manuale. La modalita manuale viene indicata mediante il lampeggio del LED rosso 5 con
frequenza di 1 sec. In questa modalita di funzionamento puo essere inserita una pendenza I‘asse Y, premendo
i tasti freccia ,su/giu“ sullo strumento o sul telecomando. In aggiunta I'asse X pud essere a sua volta inclinato
mediante i tasti freccia ,destra/sinistra“.

Nota: nella modalita verticale, i pulsanti Su e Giu regolano il raggio laser a sinistra e destra; i tasti
destra e sinistra regolano l'inclinazione del raggio laser.

Per riprendere il funzionamento in autolivellamento, premere di nuovo il tasto manuale.

Funzione I'inclinazione manuale dell’asse Y o X

Dopo aver premuto il tasto freccia su nel laser o nel telecomando, & necessario premere entro 1 secondo
il tasto manuale, per attivare il modo di inclinazione manuale dell‘asse Y; il che viene segnalato mediante
lampeggiamento contemporaneo del LED verde e rosso 4/5 con una frequenza di una volta al secondo. In questa
modalita di funzionamento I'asse Y puo venir inclinato con l'aiuto dei tasti freccia ,,su/giu“ sull‘apparecchio o sul
telecomando, mentre I'asse X lavora sempre in funzionamento automatico orizzontale (p.e. per la costruzione
di soffitti inclinati o per accessi per autovetture inclinati). Dopo aver premuto il tasto a freccia destra nel laser o
nel telecomando, &€ necessario premere entro 1 secondo il tasto manuale, per attivare il modo di inclinazione
manuale dell‘asse X; il che viene segnalato mediante lampeggiamento contemporaneo del LED verde e rosso
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4/5 lampeggiando una volta al secondo. In questa modalita di funzionamento I‘asse X pud venir inclinato con
Iaiuto dei tasti freccia ,destra/sinistra“, sull'apparecchio o sul telecomando, mentre I'asse Y lavora sempre in
funzionamento automatico orizzontale.

Se l'apparecchio lavora con 600 rpm, anche I'allarme sull’altezza dello strumento (HI) & attivo.

Premendo il tasto manuale nuovamente, si reimposta lo strumento di nuovo in funzionamento automatico di
autolivellamento, che viene visualizzato dal LED verde 4.

ESEMPI OPERATIVI

Costruzioni generali

Determinazione dell‘altezza dell‘apparecchio (HI)
L‘altezza dell'apparecchio (HI) & Ialtezza del raggio
laser. La si ottiene sommando la lettura alla stadia
alla lettura di un caposaldo conosciuto.

Dopo aver montato il laser, posizionare il ricevitore
sulla parte superiore della stadia al punto zero.
Portare la stadia sopra il caposaldo o punto di
riferimento conosciuto (NN).

Svitare il vitone della stadia situato nella parte
inferiore. Fare scorrere su o giu la parte superiore
della stadia fino ad incontrare la posizione a livello
con il raggio laser. Trovato il livello, bloccare il
vitone della stadia. |
Addizionare la lettura posta nella parte inferiore  HI = Lettura supporto + Altezza NN
della stadia a quella del caposaldo conosciuto (NN) ~ HI'=1,32m +30,55 m = 31,87 m
per individuare I'altezza del laser.

Esempio:

Altezza NN = 30,55 m
Lettura alla stadia = +1,32 m
Altezza laser = 31,87 m

Utilizzare I'altezza laser come riferimento per tutte le altre misurazioni di altezza.

Funzione l'inclinazione manuale dell’asse Y

1. Posizionare il laser sopra il punto di riferimento da cui parte la
pendenza (A).

2. Utilizzare le tacche di mira sulla parte superiore del laser per allineare
I'asse lungo la direzione in cui si vuole effettuare la pendenza. Girare
il laser sul cavalletto fino a che non & correttamente allineato.

3. Agganciare il ricevitore alla stadia e accenderlo. Stabilire I'altezza
strumentale come descritto in precedenza (B).

Nota: usare I'Hl come riferimento per controllare
I'allineamento del laser dopo aver impostato I'inclinazione
per l'altro asse.

4. Dopo aver premuto il tasto freccia su nel laser o nel telecomando, &
necessario premere entro un secondo il tasto manuale, per attivare
il modo di inclinazione manuale dell'asse Y.

5. Misurare direttamente sull'apparecchio all‘interno dell‘asse di inclinazione I‘altezza del fascio laser.

6. Applicare sul piolo direzionale dell‘asse di inclinazione il collimatore per I‘allineamento della pendenza,
senza variare |'altezza del ricevitore (C).

7. Premere il tasto freccia Su e Giu del laser fino a che il ricevitore non mostra il segnale di livello.

8. Ricontrollare I'elevazione del laser nell'asse di autolivellamento automatico usando I'HI nel passo 3.

Nota: se I'HI (altezza dello strumento) & stata cambiata, ruotare il laser fino ad ottenere di nuovo una
lettura indicante “a livello”. Assicurarsi di NON cambiare I'altezza del ricevitore sulla stadia.
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PRECISIONE

Controllo della precisione assi Y e X

1. Posizionare e livellare il laser a 30 m da un muro.

2. Sollevare / abbassare il ricevitore fino a trovare il segnale “a livello”
per I'asse +Y . Fare un segno sul muro in corrispondenza della
tacca di livello.

Nota: per una maggiore precisione utilizzare 'impostazione
con sensibilita fine (1,5 mm) del ricevitore.

3. Ruotare il laser di 180° (asse — verso il muro) e consentire al laser
di rilivellarsi.

4. Sollevare / abbassare il ricevitore fino a trovare il segnale “a livello”
per I'asse —Y . Fare un segno sul muro in corrispondenza della
tacca di livello.

5. Misurare la differenza tra i due segni. Se differiscono per piu di
1 mm a 30 m, & necessario tarare il laser.

6. Dopo aver regolato I'asse , ruotare il laser di 90°. Ripetere le
operazioni 2-5 iniziando con l'asse +X .

Nota: qualora fosse richiesta una correzione della
calibrazione, si prega di seguire le istruzioni per la
calibrazione riportate sul nostro sito Internet Trimble:
HYPERLINK ,http://www.trimble.com/support.shtml* www.
trimble.com/support.shtml

l«<—30m (100 ft) —>

PROTEZIONE DELL‘APPARECCHIO

Non esporre I‘apparecchio a temperature estreme e a cambi di temperature estreme (non lasciarlo
nell‘autovettura).

L*apparecchio € molto robusto. Nonostante cio gli apparecchi di misurazione vanno trattati con la relativa cura.
Dopo influenze esterne piu forti va controllata sempre la precisione del livellamento.

L‘apparecchio pud essere utilizzato sia all‘interno che all‘esterno.

PULIZIA E CURA

Lo sporco sulle superfici di vetro nell‘apertura influenzano fortemente la qualita del raggio e il raggio
d‘azione. Pulire con cotton fioc. Prestare attenzione a non lasciare peli o aloni sul vetro di protezione.
Ripulire lo sporco con un panno umido e morbido. Non utilizzare detergenti forti o solventi. Lasciare asciugare
|‘apparecchio bagnato all‘aria.
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PROTEZIONE DELL‘AMBIENTE

L‘apparecchio, gli accessori e I'imballo vanno smaltiti in maniera compatibile con I‘ambiente.
Queste istruzioni per I'uso sono state prodotte con carta riciclata sbiancata senza cloro. Tutti i pezzi in plastica
sono adatti al riciclaggio della materia pura.

Non buttare le batterie consumate nelle immondizie, nel fuoco o nell‘acqua, bensi smaltirli
rispettando le norme ambientali.

Comunicazione per i clienti europei

Per istruzioni sul riciclaggio dei prodotti e maggiori informazioni, andare su:
HYPERLINK ,http://www.trimble.com/environment/summary.html“ www.trimble.com/environment/summary.html

Riciclaggio in Europa

Per riciclare Rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE) Trimble chiamare:
+31 497 53 2430 e

chiedere dell “associato RAEE,”

oppure

spedire una richiesta di istruzioni per il riciclaggio a:
Trimble Europe BV

c/o Menlo Worldwide Logistics

Meerheide 45

5521 DZ Eersel, NL

GARANZIA

La societa Trimble concede una garanzia di 5 anni per 'assenza di difetti dei materiali come pure dell'esecuzione
tecnica / della lavorazione del articolo (LL400). La Societa Trimble rispettivamente i centri d’assistenza clienti
autorizzati siimpegnano per i 60 mesi ad effettuare, in seguito ad una valutazione insindacabile, la riparazione
oppure la sostituzione, a condizione che il reclamo avvenga entro il periodo di garanzia. Al cliente verranno
addebitati il trasporto dell’articolo sul luogo, nel quale verra eseguita la riparazione ed alle tariffe in vigore, i
costi e le spese giornaliere. Per I'esecuzione delle riparazioni in garanzia, i clienti dovranno inviare I'articolo
alla Societa Trimble Navigation Ltd. oppure al centro di assistenza clienti autorizzato piu vicino oppure
consegnarlo, tenendo conto che i costi per la spedizione / il trasporto dovranno essere pagati anticipatamente.
In caso di eventuali indizi per un trattamento improprio oppure negligente dell'articolo oppure qualora il difetto
fosse stato causato in seguito ad un sinistro oppure un tentativo di riparazione, non eseguito da personale
autorizzato dalla societa Trimble oppure con ricambi non autorizzati da Trimble, decade automaticamente il
diritto alla garanzia. Le condizioni di cui sopra stabiliscono che la Societa Trimble assume una garanzia relativa
allacquisto oppure all'utilizzo degli equipaggiamenti. La Societa Trimble non risponde invece per qualsiasi
perdita oppure danno consequenziale.

La presente dichiarazione di garanzia sostituisce qualsiasi altra dichiarazione di garanzia, compresa quella,
con la quale era stata assunta una garanzia per la rivendibilita oppure I'adeguatezza per determinati scopi;
fanno eccezione quelle presenti. La presente dichiarazione di garanzia sostituisce qualsiasi altra dichiarazione
di garanzia, fornita explicitamente ed implicito.
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DATI TECNICI

Precisione’?3: + 0,5 mm/10 m; 10 arc sec
Rotazione: 600 min™!
Portata' (raggio): ca. 400 m di raggio con rilevatore
Tipo di laser: laser a diodi rosso 650 nm
Potenza del laser: <3,4 mW, classe del laser 2; t <0,25 sec
Campo di autolivellamento: tipo. £ 8 % (ca. £ 4,8°)
Tempo per il livellamento: tipo. 30 sec.
Display del livellamento: LED lampeggia
Diametro raggio’: ca. 8mm sull‘apparecchio
Portata del telecomando: standard - fino a 50m;
linee lunghe (lato lente) — fino a 200m
Alimentazione: 4 X 1,5V batterie mono del tipo d (LR 20)
Durata di funcionamento’: NiMH: 55 h; alcalines: 90 h
Temperatura di funzionamento: -20°C..+50°C
Temperatura di stoccaggio:: -20°C..+70°C
Collegamenti per stativo: 5/8“ orizzontale e verticale
Peso: 2,7 kg
Display di bassa tensione: il display della batteria lampeggia/é acceso
Spegnimento con bassa tensione: I'apparecchio si spegne completamente
1)az21°C

2) in caso di condizioni atmosferiche ottimali
3) lungo gli assi

Dichiarazione di conformita

Noi

Trimble Kaiserslautern GmbH

dichiariamo sotto nostra responsabilita che il prodotto

LL400

al quale si riferisce questa dichiarazione, & conforme alle seguenti norme
EN 61000-4-2, 2001; EN 55011, 2003; EN 61000-4-3, 2003

€ conforme alle prescrizioni della norma

Electromagnetic compatibility (compatibilita elettromagnetica) 89/336/EEC.
Kaiserslautern, 21.06.2005

Eric Gunselmann, Amministratore delegato
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iNDICE

PARA SU SEGURIDAD

ELEMENTOS DEL APARATO

PUESTA EN MARCHA

ALIMENTACION DE CORRIENTE
Instalacién del laser
Encendido/Apagado del laser
Modo de espera
Modo manual
Modo de inclinacién de un eje (Y/X)

EJEMPLOS DE TRABAJO
Construccion general
Determinacion de la altura del aparato (AA)
Modo de inclinacion de un eje (Y)

PRECISION DE NIVELACION
Comprobacién de la precision (Y/X)

PROTECCION DEL APARATO

LIMPIEZA Y CUIDADO

PROTECCION DEL MEDIO AMBIENTE

GARANTIA

DATOS TECNICOS

PARA SU SEGURIDAD

IEC 60825-1:2001
max.3,4mW

t <0,25sec
630-680nm

RAYOS LASER
NO MIRE EN EL HAZ DE RAYOS
LASER DE LA CLASE 2

* No retire las sefales de advertencia del aparato.
« El laser esta clasificado bajo la categoria 2 (<3,4mW, 600..680 nm; DIN EN 60825-1:2001-11).
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« Debido al rayo en haz, debera tenerse en cuenta y proteger el recorrido del rayo a una distancia relativamente

amplia.

+ No mire nunca directamente al rayo laser, ni lo dirija a los ojos de otras personas. Tampoco lo haga aunque

se encuentren a gran distancia del aparato.

+ El aparato debera colocarse siempre de modo que los rayos no sean proyectados a las personas a la altura

de los ojos (tenga cuidado en escaleras y en caso de haber reflexiones).
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ELEMENTOS DEL APARATO

Interruptor on/off

Indicador de estado de las baterias

Tecla manual/espera

Indicador de funcionamiento/nivelaciéon
Indicador manual/(HI) de advertencia

Tecla de flecha ,,Arriba/Abajo*

Tecla de flecha ,,A la derechalA la izquierda“
Rotor

Proteccion para el sol

10 Guias de punteria

11 Receptor de infrarrojos para control remoto
12 Lente para detector de infrarrojo de largo alcance
13 Conector carga baterias

14 Asa de transporte

15 Tapa del compartimento de baterias

16 Rosca 5/8”-11 para tripode

17 Pies de goma

PUESTA EN MARCHA

©CoONOOARLWN=

ALIMENTACION DE CORRIENTE

baterias
Advertencia

Las baterias de NiMH pueden contener pequefias cantidades de sustancias nocivas.

Asegurese de que se carguen las baterias antes de la primera puesta en servicio y después de
inactividad prolongada.

Para la carga, emplee solo los cargadores suministrados de acuerdo con las indicaciones del
fabricante.

La bateria no debe abrirse, ni eliminarse por incineracién o cortocircuitarse. En estas operaciones
hay riesgos de lesiones por combustion, explosién, vertido o calentamiento de la bateria.

Cumpla con las normas aplicables en el pais en materia de eliminacion de residuos.

Mantenga las baterias fuera del alcance de los nifios. En caso de ingestion, no provoque el
vémito.

Acuda inmediatamente a un médico.

Colocar pilas/pilas recargables

Retire la tapa del compartimento de pilas girando el cierre central en 90°. Coloque las pilas/pilas recargables
de forma que el polo negativo esté colocado en el lado del muelle helicoidal.
NO QUITE LAS BATERIAS RECARGABLES DE SU SOPORTE E INSTALE BATERIAS ALKALINAS, LA
UNIDAD VA A RESULTAR GRAVEMENTE DANADA SI INTENTA RECARGARLAS.
Coloque la tapa y fijela con el cierre central.
Si utiliza pilas alcalinas, no podra recargarlas por un dispositivo de seguridad mecanico. En
el aparato, sé6lo podra recargarse el kit de baterias recargables original. Las demas baterias
recargables deberan cargarse con un cargador externo.

Cargar pilas recargables

El laser es enviado con baterias alcalinas o NI-MH regargables.

El indicador del estado de las pilas 2 muestra que es necesario recargar o cambiar las pilas/pilas recargables,
al principio parpadeando lentamente (3,8 — 4 V). Si las pilas/pilas recargables siguen descargandose, el LED
se iluminara constantemente antes de que el aparato se apague completamente (<3,8 V).

El cargador de conexion a red necesita unas 10 horas para cargar pilas vacias. Para ello, meta el enchufe
del cargador en la caja de carga del aparato. La funcién de carga se indica mediante una luz roja indicadora
en el cargador. Las pilas recargables nuevas o las que no han sido utilizadas durante mucho tiempo rendiran
al 100% tras haber realizado cinco ciclos de carga y descarga.

Las pilas recargables sélo deberan cargarse cuando la temperatura del aparato oscile entre 10°C y 40°C.
Cargarlas a una temperatura mas alta podria daiar las pilas recargables. Cargar las pilas a temperaturas
inferiores a las indicadas equivale a una mayor duracién de la carga y a una reduccion de la capacidad,
lo que provoca un rendimiento inferior y una vida util mas corta de las pilas recargables.
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Instalacion del laser

Ponga el aparato en posicion horizontal o vertical a la altura deseada sobre una base estable, o fijelo a un tripode
0 a un soporte para pared mediante la tuerca del pie. Al encenderlo, el aparato reconoce automaticamente el
modo de funcionamiento horizontal o vertical, dependiendo de su colocacion.

Para fuertes pendientes o alineaciones verticales (por encima de 200m), asegurese de que la lente 12 este
apuntando al punto de la alineacion deseada.

Pulse el interruptor on/off 1: el aparato se encendera y los indicadores LED 2, 4 y 5 se iluminaran durante
2 segundos. Entonces, la nivelacion comenzara inmediatamente. Para apagar el aparato, vuelva a pulsar
el interruptor. Durante el proceso de nivelacion, el rotor estara parado, y el indicador de nivelacion 4 se
iluminara intermitentemente (1 vez por segundo). El aparato estara nivelado cuando el rayo laser se ilumine y
el indicador de nivelacién 4 ya no parpadee. El indicador de nivelacion se ilumina de forma constante durante
5 minutos, y entonces volvera a parpadear (1 vez cada 4 segundos), lo que indica que el laser trabaja en el
modo automatico.

Si el aparato tiene una inclinacién superior a un 8% (margen de autonivelacion), el laser y el indicador de
nivelacion se iluminaran intermitentemente cada segundo. En ese caso, el aparato debera volver a colocarse
correctamente.

Si el laser esta fuera del rango de nivelacién mas de 10 minutos se apagara automaticamente.

Nota: Cuando el laser ha estado nivelado por mas de 5 minutos en el modo horizontal y el rotor
esta rotando a 600 rpm, se activara la alerta de altura del instrumento (Al). Si se ha movido el laser
(se ha golpeado el tripode, etc.) de forma que cuando se vuelve a nivelar la elevacion del rayo laser
cambia en mas de 3 mm, la alerta Al apagara el laser y el rotor, y el LED de estado destellara en
rojo dos veces por segundo (el doble de la velocidad en el modo manual). Para restablecer el nivel,
apague y encienda el laser. Una vez que el laser se ha vuelto a nivelar, compruebe la elevacion
de referencia inicial.

Modo de espera

El modo de espera es una caracteristica que ahorra alimentacién, prolongando la duracion de las baterias

del laser.

1. Presione y mantenga presionado e botéon manual del aparato o del control remoto durante 3 segundos
para activar el modo de espera.

Nota: Cuando el modo de espera esta activado, el rayo laser, el rotor, el sistema de autonivelacion
y los LEDs se apagan, pero la alerta de altura del instrumento (Al) permanece activada.

2. Para indicarle que el laser esta en el modo de espera en lugar de apagado, el LED verde superior
correspondiente a los LEDs de estado de la bateria destellan una vez 4 segundos.

3. Paradesactivar el modo de espera y restablecer el funcionamiento del Iaser, presione y mantenga presionado
el botén manual del control remoto durante 3 segundos. El laser y todas las demas funciones se volveran
a encender.

Modo manual

Con del aparato o el mando a distancia, pulsando brevemente la tecla manual una sola vez, el aparato pasara
del modo de funcionamiento de autonivelacion automatica al modo de funcionamiento manual, lo que se
sefializard mediante el parpadeo del LED rojo 5 cada segundo. En este modo de funcionamiento, el eje Y
podra inclinarse pulsando las teclas de flecha ,Arriba/Abajo” del aparato o del mando a distancia, y también
el eje X pulsando las teclas de flecha ,A la derecha/A la izquierda*“.

Nota: En el modo vertical, los botones de flecha Arriba y Abajo ajustan el rayo laser a la izquierda

y derecha en la direccion de la linea; los botones Izquierda y Derecha ajustan la inclinacién del
rayo laser.

Para reanudar el modo de autonivelacion automatica, vuelva a presionar el botéon manual.

Modo de inclinacién de un eje

Para activar el eje Y en modo pendientesimple, presionar el botén manual (1 segundo) depués de que botén
de flecha arriba en el laser o en el control remoto ha sido presionado y liberado. Se sefializara mediante un
parpadeo simultaneo de los LED rojo y verde 4/5 cada segundo. En este modo de funcionamiento, el eje Y
puede inclinarse con las teclas de flecha ,Arriba/Abajo“ del aparato o del mando a distancia, mientras que
el eje X continua trabajando en el modo horizontal (por ejemplo, al montar techos inclinados y colgados o
rampas).
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Para activar el eje X en modo pendiente simple, presionar el botén manual (1 segundo) después de que el boton
de flecha izquierda en el laser o en el control remoto ha sido presionado y liberado. Se sefializara mediante un
parpadeo simultaneo de los LED rojo y verde 4/5 cada 3 segundos. En este modo de funcionamiento, el eje
X puede inclinarse con las teclas de flecha ,A la derecha/A la izquierda“. del aparato o del mando a distancia,
mientras que el eje X continlia trabajando en el modo horizontal Si el aparato funciona a una velocidad de
600 r.p.m., el sistema de aviso de cambio de altura también estara activado.

Volviendo a pulsar brevemente la tecla manual, el aparato volvera a pasar al modo de funcionamiento de
autonivelacion, lo que se indicara mediante el LED verde 4.

EJEMPLOS DE TRABAJO

Construccion general

Determinacion de la altura del aparato (AA)

La altura del aparato (AA) es la altura del rayo  Altura del aparato (HI) '_E
laser. Se calcula afiadiendo la lectura de la regla -
graduada a una marca de altura a una altura \
conocida.

Instalacion del laser y posicionamiento de la regla
graduada con el receptor sobre una estaca de

i

Lectura de la regla

h : HI 1.32m
altura o referencia conocida (NN).
Alinear el receptor a la posicién “A altura” del
rayo laser. Altura NN
Sumar la lectura de la regla graduada a la altura —30.55m
conocida NN para calcular la altura del laser. /
Ejemplo: HI = Lectura d i| la + Altura NN
Altura NN = 30,55 m = -eclura de 'aregia + Altura

HI=1,32m+30,55m=31,87m

Lectura de la regla +1,32m
Altura del laser = 31,87 m
Emplear la altura del laser como referencia para todas las otras mediciones de altura.

Modo de inclinacién de un eje (Y)

1. Instale el laser sobre el punto de referenzia (A).

2. Use las guias de punteria en la parte superior del laser para alinear
el laser con respecto al punto de referencia de direcciéon deseado en
el eje que se supone se va a utilizar en el modo de autonivelacion.
Gire el laser en el tripode hasta que esté alineado correctamente.

3. Monte un receptor en la mira. Instale la mira en el punto de referencia
de direccion del eje de autonivelacién para comprobar la elevacion
del laser (B).

Nota: Use esta altura del instrumento (Al) como una
referencia para comprobar la alineacion del laser tras
configurar la pendiente para el otro eje.

4. Activar el eje Y en modo pendiente simple presionando el botén manual del laser (1 segundo) despues de
que el boton de la flecha arriba en el laser o en el control remoto ha sido presionado y liberado.

5. Comprobar la elevacion del laser en el eje de la pendiente directamente en el frontal del laser.

6. Ajustar la mira en la direccién del eje de la pendiente centrado para ajustar la elevacion del laser sin cabiar
la altura del receptor en la mira (C).

7. Presione el botén de flecha Arriba y Abajo del laser hasta obtener una lectura de nivelacion en el
receptor.

Nota: Los botones de flecha Arriba y Abajo ajustan la pendiente del eje; los botones de flecha
Derecha e Izquierda estan inhabilitados.

8. Vuelva a comprobar la elevacion del laser en el eje de autonivelacion automatica utilizando la altura del
instrumento (Al) del paso 4.

Nota: Si se ha cambiado la altura del instrumento (Al), rote el laser hasta volver a obtener una
lectura de nivelacion. Asegurese de NO cambiar la altura del receptor en la mira.
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PRECISION DE NIVELACION

Comprobacion de la precision (Y/X)

1. Instale y nivele el laser a 30 m de la pared.

2. Levante/baje el receptor hasta obtener una lectura de nivelacion
para el eje +Y. Usando la ranura de marca de nivelacion como
referencia, haga una marca en la pared.

Nota: Para una mayor precision, use la configuracion de
sensibilidad fina +1,5 mm en el receptor.

3. Rote el laser a 180° (el eje —Y hacia la pared) y vuelva a nivelar
el laser.

4. Levante/baje el receptor hasta obtener una lectura de nivelacion
para el eje —Y. Usando la ranura de marca de nivelacion como
referencia, haga una marca en la pared.

5. Mida la diferencia entre las dos marcas. Si éstas difieren mas de
1 mm en 30 m, tendra que calibrar el laser.

6. Después de ajustar el eje Y, rote el laser a 90°. Repita los pasos
2 al 5 empezando con el eje +X en direccién a la pared.

Nota: Si precisa una calibracion, por favor, dirijase a las
instrucciones de calibracion en la web de Trimble
www.trimble.com/support.shtml

~—30m (100 f) —>

PROTECCION DEL APARATO

No exponga el aparato a temperaturas extremas ni a oscilaciones de temperatura (no lo deje en el coche).
Aunque el aparato es muy resistente, debera tratar los aparatos de mediciéon con mucho cuidado. Si se
producen efectos externos considerables, compruebe siempre la precisién de nivelacion antes de continuar
trabajando con el aparato.

El aparato puede utilizarse tanto en exteriores como en interiores.

LIMPIEZA Y CUIDADO

La suciedad de las superficies de cristal influye la calidad de radiacion y el alcance de forma decisiva. Retire
la suciedad con un pafio suave humedo. No utilice detergentes ni diluyentes agresivos. Deje secar al aire el
aparato humedo.

PROTECCION DEL MEDIO AMBIENTE

Debera desechar el aparato, los accesorios y el embalaje de forma que se reciclen de forma ecoldgica.
Las presentes instrucciones estan impresas sobre papel reciclado sin cloro. Todas las piezas de plastico llevan
un distintivo de reciclaje de materia pura.

Las pilas/pilas recargables usadas no deberan tirarse a la basura doméstica, al fuego o agua,
sino ser desechadas de forma ecolégica.

Nota para nuestros clientes de Europa

Para obtener mas informacion y las instrucciones de reciclado del producto, visite:
HYPERLINK ,http://www.trimble.com/environment/summary.html*
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Reciclado en Europa

Para reciclar WEEE (Residuos procedentes de los equipos eléctricos y electronicos) de Trimble, llame al:
+31 497 53 2430 y

pida por el “Asociado WEEE”

[¢]

por correo, solicite las instrucciones de reciclado a:
Trimble Europe BV

c/o Menlo Worldwide Logistics

Meerheide 45

5521 DZ Eersel, NL

GARANTIA

La empresa Trimble concede una garantia de 5 afios respecto a que el articulo LL400, en referencia al
material, no tiene ningun defecto del material y de la ejecucion técnica-artesanal. Durante 60 meses, la
empresa Trimble o su centro contractual para los clientes, a reparar o reponer un articulo defectuoso, a su
propio juicio, siempre que la reparacion se efectie dentro del plazo de garantia. Al cliente se le facturaran
el transporte del articulo al lugar en el que se realice la reparacién y los gastos por dia que se devenguen
segun las tarifas en vigor. Los clientes tienen que enviarle el articulo a la empresa Trimble Navigation Ltd. o
enviarlo o llevarlo al centro contractual mas préximo para el cliente para efectuar reparaciones de garantia,
teniendo que pagar los gastos de correos y transporte por anticipado. Si hubiese sefiales de que el articulo
se tratd negligentemente o no acorde al uso adecuado, o que el dafio del articulo se debe a un accidente o a
un intento de reparacion efectuado por personal no autorizado por la empresa Trimble o ha sido dotado con
piezas de recambio no autorizadas por la empresa Trimble, el derecho a garantia caduca automaticamente.
Los datos precedentes determinan que la empresa Trimble acepta la concesién de una garantia referente a
la compra y al uso de sus equipamientos. Por cada pérdida u otros dafios que pudiesen surgir a continuacion,
la empresa Trimble no asume ninguna responsabilidad.

La presente declaracion de prestacion de garantia reemplaza a todas las demas declaraciones de garantia,
incluso a las que ofrecian una garantia por la capacidad de venta o aptitud para una objeto determinado, con
excepcion de los en ésta mencionados.

La presente declaracion de prestacion de garantia reemplaza todas las demas declaraciones de prestacion
de garantia que se hayan otorgado expresa o implicitamente.
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DATOS TECNICOS

Precision de medicion'?:
Rotacién:

Alcance’:

Tipo de laser:

Potencia del laser:
Margen de autonivelacién:
Tiempo de nivelacion:
Indicador de nivelacion:
Diametro de rayo':

Rango de utilizacion con control remoto:

Alimentacioén de corriente:
Duracién di funcionamiento':
Temperatura de funcionamiento:
Temperatura de almacenamiento:
Tuercas del pie:

Peso:

Indicacion de baja carga:

Desconexion de baja carga:

1) a 21° Celsios

2) bajo condiciones atmosféricas 6ptimas

3) siguiendo los ejes

Declaraciéon de conformidad

Nosotros

Trimble Kaiserslautern GmbH

+ 0,5 mm/10 m; 10 arc sec

600 min™!

aprox. 400 m de radio con detector
laser rojo de diodos 650 nm

<3,4 mW, clase de laser 2; t <0,25 sec
tipo + 8 % (aprox. + 4,8°)

tipo 30 seg.

LED parpadea

aprox. 8 mm en el aparato

Estandar hasta 50 metro; largo alcance
(lado lentes) — hasta 200 metros

4 x pilas monocelulares 1,5 V Tipo D (LR 20)
NiMH: 55 h; alcalinas: 90 h

-20°C ... +50°C
-20°C ... +70°C

5/8“ horizontal y vertical
3,1kg

el indicador del estado de pilas parpadea/
se ilumina
el aparato se apaga completamente

declaramos, asumiendo toda la responsabilidad, que el producto

LL400

al que se refiere la presente declaracion, cumple con las siguientes normas
EN 61000-4-2, 2002; EN 55011, 2003; EN 61000-4-3, 2003

siguiendo las disposiciones de la Directiva
Compatibilidad electromagnética 89/336/CEE.
Kaiserslautern (Alemania) a 21.06.2005

Eric Gunselmann, Gerente
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INHOUDSOPGAVE WD

VOOR UW VEILIGHEID
ONDERDELEN
INBEDRIJFSTELLLING
STROOMVOORZIENING

Opbouw v.d. laser

De laser aan-/uitschakelen

Standby-functie

Manuele modus

Eénas-hellingmodus (Y-en X- as)
WERKVOORBEELDEN

Algemene constructie

Bepaling hoogte apparaat (HI)

Verticale opstelling

Eénas-hellingmodus (Y- as)
WATERPASNAUWKEURIGHEID

Nauwkeurigheidscontrole (Y- en X- as)
APPARAATBEVEILIGING
REINIGING EN ONDERHOUD
MILIEUBESCHERMING
GARANTIE
TECHNISCHE GEGEVEVENS

VOOR UW VEILIGHEID

IEC 60825-1:2001
max.3,4mW

t <0,25sec
630-680nm

LASER STRALING
STAAR NIET IN DE STRAAL
KLASSEE 2 LASER PRODUKT

De waarschuwingslabels op het apparaat niet verwijderen!
Dit product komt overeen met de laserklasse 2 (<3,4mW, 600..680 nm; DIN EN 60825-1:2001-11).

.

beveiligd!

van het apparaat!

en bij reflecties).
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Vanwege de gebundelde straal dient ook de lichtbaan op grotere afstand in acht te worden genomen en
Nooit in de laserstraal kijken of andere personen ermee in de ogen schijnen! Dit geldt ook op grotere afstanden

Het apparaat altijd zodanig opstellen dat personen niet op ooghoogte worden geraakt (attentie bij trappen

07.08.12 09:49



ONDERDELEN

Aan-Uit-toets

Batterij-indicator

Manuele/Standby toets

Status- / waterpasindicator

Manuele indicator /(HI) waarschuwingsindicator
Pijltjestoets (Omhoog/Omlaag)

Pijltjestoets (Rechts/Links)

Rotor

Zonnekap

10 Zichtgeleiders

11 Infraroodontvanger voor afstandsbediening

12 Ontvangstlens voor uitlijning van lange trajecten
13 laadplug

14 Handgreep

15 Batterijdeksel

16 5/8”-11 Statiefaansluitingen

17 Rubbervoetjes

INBEDRIJFSTELLLING

©OoONOOARLWN=

STROOMVOORZIENING

Batterijen
Waarschuwing

De NiMH-batterijen kunnen geringe hoeveelheden schadelijke stoffen bevatten.

Vergewis u ervan, dat de batterijen voor het eerste gebruik en na een vrij lange periode niet gebruikt
te zijn, worden opgeladen.

Gebruik voor het opladen uitsluitend de voorgeschreven oplaadapparatuur overeenkomstig de
aanwijzingen van de fabrikant.

De batterij mag niet worden geopend, door verbranding opgeruimd of kortgesloten. Daarbij bestaat
gevaar voor lichamelijk letsel door ontvlammen, exploderen, uitlopen of verhitten van de batterij.
Neem de desbetreffende voorschriften van de respectievelijke landen bij het afvoeren en opslaan
van voor het milieu gevaarlijk afval in acht.

Batterijen buiten bereik van kinderen bewaren. Bij doorslikken geen braken bewerkstelligen.
Meteen een arts raadplegen.

Batterijen / accu’s gebruiken

Deksel van het batterijenvakje afnemen door de vergrendelknop 90° te draaien. Batterijen / accu’s zodanig
is het batterijenvak plaatsen, dat het minuscontact op de spiraalveren van de batterijen ligt. Deksel
aanbrengen en afsluiten.

Bij gebruik van alkalibatterijen wordt het opladen door een mechanische beveiliging
verhinderd. Het opladen kan uitsluitend plaatsvinden m.b.v. het originele accupakket. Accu’s
van een ander merk dienen extern te worden opgeladen.

Accu’s opladen

De laser wordt geleverd met alkalibatterijen of NiMH batterijen.

Door langzaam knipperen van de batterij-indicator 2 wordt eerst aangegeven dat de batterijen moeten worden
opgeladen resp. vervangen (3,8 — 4 V). Worden de batterijen / accu’s verder ontladen (<3,8 V), dan gaat de
LED permanent branden, voordat het apparaat volledig wordt uitgeschakeld.

De meegeleverde lader heeft ca. 10 uur nodig om lege accu’s op te laden. Steek daarvoor de stekker van
de lader in de laadplug van het apparaat. De oplaadfunctie wordt door een rood indicatielampje op de lader
weergegeven. Nieuwe resp. accu’s die vrij lange tijd niet zijn gebruikt, hebben pas na vijf oplaad- en ontlaadcycli
hun volle vermogen.

Accu’s uitsluitend opladen, wanneer de temperatuur van het apparaat zich tussen 10°C en 40°C bevindt.
Opladen bij hogere temperaturen kunnen de accu’s beschadigen. Opladen bij lagere temperaturen
verlengt de oplaadtijd en reduceert de capaciteit, hetgeen tot een gereduceerd vermogen en een kortere
levensduur van de accu leidt.
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Opbouw v.d. laser

Plaats de laser horizontaal of verticaal op een stabiele ondergrond of d.m.v. de statiefaansluiting op een statief of
wandklem op de juiste hoogte. De laser herkent automatisch of hij horizontaal of vertikaal staat opgesteld..
Voor afschot- of asuitlijningen over lange afstanden (max. 200 m) dient er voor gezorgd te worden, dat de zijde
met de ontvangstlens 12 naar het uitlijningspunt wijst.

De laser aan-/uitschakelen

Door op de Aan-Uit-toets 1 te drukken wordt het apparaat ingeschakeld, terwijl alle LED’s 2, 4, 5 2 sec.
oplichten. Het waterpas stellen begint onmiddellijk. Voor het uitschakelen van het apparaat opnieuw de toets
indrukken. Tijdens het waterpas stellen staat de rotor stil, de waterpasindicator 4 knippert ( 1 x per sec.). Het
apparaat is waterpas gesteld, wanneer de laserstraal verschijnt en de waterpasindicator 4 niet meer knippert.
De waterpasindicator brandt dan 5 min. ononderbroken en gaat vervolgens opnieuw knipperen (om de 4 sec.),
ten teken dat de laser automatisch werkt.

Wanneer het apparaat meer dan 8 % scheef staat (zelfnivelleringsbereik), knipperen laser en waterpasindicatoren
in een frequentie van eenmaal per seconde. Het apparaat moet dan opnieuw worden gejusteerd.

Indien de laser zich buiten het zelfnivelleringsbereik bevindt en zo blijft voor meer dan 10 minuten, zal de laser
automatisch uitschakelen om de batterijen te sparen.

Let op: nadat de laser meer dan 5 minuten in de horizontale stand is genivelleerd en de rotor tegen
een snelheid van 600 rpm roteert, wordt de HI alarmstatus geactiveerd. Indien de laser wordt verstoord
(er wordt tegen het statief gestoten, enz.) zodat de hoogte van de laserstraal, nadat de laser weer
is genivelleerd, meer dan 3 mm verschilt, zal de HI alarmstatus de laser en de rotor uitschakelen, de
rode LED zal twee keer per seconde knipperen (tweemaal de frequentie van de manuele functie).
Om het niveau te herstellen dient de laser te worden aan- en uitgeschakeld.

Nadat de laser weer is genivelleerd, dient u de oorspronkelijke referentiehoogte te controleren.

Standby-functie

De standby-functie is een energiebesparende functie die de levensduur van de batterijen spaart.
Druk de manuele toets van de apparaat resp. de afstandsbediening in en houd deze 3 seconden lang ingedrukt
om de standby-functie te activeren.

Let op: wanneer de standby-functie wordt geactiveerd, worden de laserstraal, de rotor, het
zelfnivelleringssysteem en de LED’s uitgeschakeld, maar de HI alarmstatus blijft geactiveerd.

Om u te melden dat de standby-functie is ingeschakeld , knippert de LED 2 van de batterij een keer per 4
seconden.

Om de standby-functie te deactiveren en de volledige werking van de laser te herstellen, dient u de manuele
toest van van de apparaat resp.de afstandsbediening in te drukken en deze 3 seconden lang ingedrukt te
houden. De laser en alle andere functies worden weer ingeschakeld.

Manuele modus

Door eenmaal kort te drukken op de manuele toets van de laser resp. de afstandsbediening schakelt de
laser van automatisch naar manuele modus, hetgeen de rode LED 5 met een knipperfrequentie van eenmaal
per seconde aangeeft. In deze modus kan de Y-as worden gekanteld door op de pijltjiestoetsen ,Omhoog /
Omlaag"” op het apparaat resp. van de afstandbediening te drukken en bovendien de X-as van de laser door
op de pijltjestoetsen ,Rechts/Links" te drukken.

In de verticale stand passen de knoppen met de pijlen omhoog en omlaag de laserstraal links en rechts
aan ten opzichte van de lijnrichting, en de knoppen met de pijlen Links en Rechts passen de helling van de
laserstraal aan.

Om de automatische zelfnivelleringsstand weer te activeren, dient u opnieuw de manuele knop in te
drukken.

Eénas-hellingmodus (Y- en X- as)

Nadat aan de laser of de afstandsbediening op de pijltjestoets omhoog werd gedrukt, dient binnen 1 seconde
op de manueeltoets te worden gedrukt, om de manuele neigingmodus van de Y-as te activeren; hetgeen wordt
aangegeven door het gelijktijdige knipperen van de groene en rode LED 4/5 in een frequentie van eenmaal
per seconde. In deze modus kan de Y-as m.b.v. de pijltiestoetsen Omhoog/Omlaag op het apparaat of op
de afstandsbediening worden gekanteld, terwijl de X-as verder in de horizontale modus functioneert( z.B.
bij de inbouw van hellende, verlaagde plafonds of opritten). Nadat aan de laser of de afstandsbediening op
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de pijltjestoets rechts werd gedrukt, dient binnen 1 seconde op de manueeltoets te worden gedrukt, om de
manuele neigingmodus van de X-as te activeren; hetgeen wordt aangegeven door het gelijktijdige knipperen
van de groene en rode LED 4/5 in een frequentie van 3 seconden. In deze modus kan de X-as m.b.v. de
pijltiestoetsen Rechts/Links op het apparaat of op de afstandsbediening worden gekanteld, terwijl de Y-as
verder in de horizontale modus functioneert Werkt het apparaat met 600 rpm, dan is ook de slipbeveiliging
actief, d.w.z. dat de apparaatopbouw verder wordt gecontroleerd.

Door opnieuw kort op de manuele toets te drukken gaat het apparaat terug naar het automatisch waterpas
stellen, hetgeen door de groene LED 4 wordt weergegeven.

WERKVOORBEELDEN

Algemene constructie

Bepaling hoogte apparaat (HI)
De hoogte van het apparaat (HI) is de hoogte  Hoogte apparaat (HI)
van de laserstraal. Deze wordt berekend door

het optellen van de maatlataflezing bij een \
hoogtemarkering of een bekende hoogte.
Opbouw van de laser en positionering van de
meetlat met de ontvanger op een bekend hoogte-
of referentiepiket (NN).

Ontvanger op de positie ,Op Hoogte" van de
laserstraal uitlijnen.

Optellen van de meetlataflezing bij de bekende
NN-hoogte, om de laserhoogte te bepalen. /

Lataflezing
1,32m

NN-hoogte
— 30,55 m

Voorbeeld:

NN-hoogte 30,55 m Hl = Lataﬂezing‘+ NN-hoogte

: HI=1,32m + 30,55 m = 31,87
Lataflezing +1,32m m m m

Laserhoogte 31,87 m
De laserhoogte als referentie voor alle andere hoogtemetingen gebruiken.

Plaats de laser over het referentiepunt (A).
Gebruik de richtingsnaven boven op de laser om de laser uit te
richten in de zelfnivellerende as. Maak gebruik van een statief.

3. Bevestig een ontvanger aan een meetbaak. Plaats de meetbaak
op het richtpunt en meet de hoogte van de laser (B).

Eénas-hellingmodus (Y-as)
1.
2.

Let op: gebruik deze Hl als een referentie om de uitrichting
van de laser te controleren nadat de helling voor de andere
as werd ingesteld.

4. Nadat aan de laser of de afstandsbediening op de pijltjestoets
omhoog werd gedrukt, dient binnen 1 seconde op de manueeltoets
te worden gedrukt, om de manuele neigingmodus van de Y-as te
activeren.

5. Meet direct aan het toestel in de neigingsas de hoogte van de laserstraal.

6. Zonder de hoogte van de ontvanger te wijzigen, plaatst u de meetlat voor de uitlijning van de neiging op
de meetbaak van de neigingsas (C).

7. Druk op de laser de knop met de pijlen Omhoog/Omlaag in, totdat op de ontvanger wordt aangegeven dat
de laser op de juiste hoogte is.

8. Controleer de hoogte van de laser in de automatische zelfnivellerende as opnieuw met behulp van de HI
(zie stap 3)

Let op: indien de Hl is gewijzigd, dient u de laser zodanig te draaien totdat de HI in de automatische
as hetzelfde is. Zorg ervoor dat u de hoogte van de ontvanger op de meetbaak NIET wijzigt.
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WATERPASNAUWKEURIGHEID

Nauwkeurigheidscontrole (Y- en X-as)

1. Plaats de laser en nivelleer deze op 30 m van een muur.

2. Verhoog/verlaag de ontvanger tot u een niveauvermelding krijgt
voor de +Y -as. Indien u de niveaumarkeringsgroef als referentie
gebruikt, dient u een markering op de muur aan te brengen.

Letop: voor meer precisie dientu de fijingevoeligheidsinstelling
(1.5 mm) op de ontvanger te gebruiken.

3. Roteer de laser 180° (-Y-as naar de muur toe) en laat de laser
weer nivelleren.

4. Verhoog/verlaag de ontvanger tot een niveauvermelding voor de
-Y -as wordt weergegeven. Indien u de niveaumarkeringsgroef
als een referentie gebruikt, dient u een markering op de muur aan
te brengen.

5. Meet het verschil tussen de twee markeringen. Indien deze
meer dan 1 mm op 30 m verschillen, dient de laser te worden
gekalibreerd.

6. Nadat u de- Y-as hebt aangepast, dient u de laser 90° te roterenom.
Herhaal de stappen 2 tot en met 5, te beginnen bij de +X as die
naar de muur is gericht.

Instructie: indien een correctie van de kalibrering
noodzakelijk is, dan gelieve onze kalibreringsinstructies
op te volgen op onze Trimble Webseite:

HYPERLINK ,http://www.trimble.com/support.shtml* www.
trimble.com/support.shtml

~—30m (100 f) —>

APPARAATBEVEILIGING

Het apparaat niet blootstellen aan extreme temperaturen en temperatuurschommelingen ( niet in de auto
laten liggen ).

Het apparaat is zeer stevig gebouwd. Desondanks dient men met meetapparatuur zorgvuldig om te gaan.
Nadat het apparaat zwaar is belast, altijd de waterpasnauwkeurigheid controleren voordat de werkzaamheden
worden voortgezet.

Het apparaat kan zowel binnen als buiten worden gebruikt.

REINIGING EN ONDERHOUD

Verontreinigingen van de glasoppervlakken hebben een zeer ongunstige invloed op de kwaliteit en de reikwijdte
van de straal. Voor het reinigen wattenstaafjes gebruiken. Verontreinigingen met een vochtige, zachte doek
verwijderen. Gebruik geen scherpe reinigings- en oplosmiddelen. Vochtig apparaat buiten laten drogen.
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MILIEUBESCHERMING

Apparaat, accessoires en verpakking zijn recyclebaar.
Deze handleiding is vervaardigd van chloorvrij recyclingpapier. Alle kunststoffen onderdelen zijn gekenmerkt
om voor de recycling gescheiden te worden aangeboden.

Verbruikte batterijen / accu’s niet weggooien, niet in vuur of water werpen, maar inleveren
als KCA.

Mededeling voor onze Europese klanten
Voor instructies voor recycling van producten en meer informatie gaat u naar:
HYPERLINK ,http://www.trimble.com/environment/summary.html“ www.trimble.com/environment/summary.html

Recycling in Europa:

Voor recycling van Trimble WEEE

belt u: +31 (0)497 53 2430 en

vraagt u naar de “WEEE medewerker,”

of

stuur een verzoek om recycling instructies naar:
Trimble Europe BV

T.a.v. Menlo Worldwide Logistics

Meerheide 45

5521 DZ Eersel, NL

GARANTIE

De firma Trimble verleent een 5-jarige garantie dat het artikel LL400 op het gebied van het materiaal en
de ambachtelijke uitvoering geen enkel defect vertoont. Tijdens 60 maanden zijn de firma Trimble en kun
contractueel gebonden klantcenters verplicht, een defect artikel, naar eigen goeddunken, ofwel te repareren
ofwel te vervangen, voor zover de klacht tijdens de garantieperiode ingediend wordt. Voor het transport van het
artikel naar de plaats, waar de reparatie uitgevoerd wordt, tot stand komende kosten en dagonkosten worden
aan de klant tegen de geldende tarieven in rekening gebracht. De klanten moeten het artikel naar de firma
Trimble Navigation Ltd. of naar het dichtstbijzijnde, contractueel gebonden klantcenter voor reparaties onder
garantie verzenden c.q. daar indienen, waarbij de port-/vrachtkosten bij voorbaat te betalen zijn. Indien er
aanwijzingen zijn dat het artikel onachtzaam of op ondeskundige wijze behandeld werd of dat de beschadiging
van het artikel zich ten gevolge van een ongeval of van een poging tot herstelling, die door niet door de firma
Trimble gemachtigd personeel doorgevoerd en niet met de door de firma Trimble toegestane wisselstukken
uitgerust werd, voorgedaan heeft, vervalt de garantieclaim automatisch. De hoger vermelde gegevens leggen
schriftelijk vast dat de firma Trimble met betrekking tot de aankoop en het gebruik van haar uitrustingen garantie
verleent. Voor om het even welk verlies of voor overige beschadigingen, die vervolgens mogelijk zouden kunnen
optreden, kan de firma Trimble niet aansprakelijk gesteld worden. De onderhavige garantieverklaring vervangt
alle andere garantieverklaringen, met inbegrip van deze, waarbij er een garantie voor de verkoopbaarheid
of geschiktheid voor een bepaald doeleinde verleend werd en dit met uitzondering van de hier onderhavige
garantieverklaring. De onderhavige garantieverklaring vervangt alle andere garantieverklaringen, die expliciet
of impliciet gegeven werden.
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TECHNISCHE GEGEVEVENS

Meetnauwkeurigheid'3:

Rotatie:

Reikwijdte':

Lasertype:

Laservermogen:

Automatisch waterpasstelbereik):
Waterpassteltijd:

Waterpasindicator:

Straaldiameter:

Reikwijdte van de afstandsbediening:

Stroomvoorziening:
Gebruiksduur':
Bedrijfstemperatuur:
Opslagtemperatuur:
Statiefaansluitingen:
Gewicht:
Laagspanningsindicator:
Laagspanningsuitschakeling:

1) bjj 21° C

2) bij optimale atmosferische omstandigheden

3) langs de assen

Overeenstemmingsverklaring

Hiermee verklaren wij,

Trimble Kaiserslautern GmbH
dat onderstaand apparaat
LL400

+ 0,5 mm/10 m; 10 arc sec

600 min-'.

ca. 400 m radius met detector

rode diodelaser 650 mm

<3,4 mW, laserklasse 2; t <0,25 sec
typ. £ 8 % (ca. + 4,8°)

typ. 30 sec.

LED knippert

ca. 8mm bij het apparaat

Standaard — max. 50m; Lange trajecten
(lenszijde) — max. 200m

4 x 1,5V monocellen type D (LR 20)
NiMH: 55 h; alkalibatterijen: 90 h

-20°C ... +50°C

-20°C ... +70°C

5/8“ horizontaal en verticaal
3,1 kg

batterij-indicator knippert / brandt
het apparaat wordt volledig uitgeschakeld

door zijn ontwerp en constructie alsmede door de door ons in omloop gebrachte uitvoering beantwoordt aan

de normen

EN 61000-4-2, 2001; EN 55011, 2003; EN 61000-4-3, 2003

overeenkomstig de bepalingen van de richtlijn

Electromagnetic compatibility 89/336/EEC.
Kaiserslautern, 21-06-2005

Eric Gunselmann, directeur
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INNEHALLSFORTECKNING

FOR DIN SAKERHET
APPARATELEMENT
IDRIFTTAGNING
STROMFORSORJNING
MONTERING AV LASERN
Att satta pa/stanga av lasern
Standbylaget
Manuellt lage
Y- eller X- axelns manuella lutningslage
ARBETSEXEMPEL
Generell konstruktion
Hur man faststaller apparatens hojd (HI)
Enaxel-Lutningsdrift (Y-axeln)
AVVAGNINGSNOGGRANNHET
Att kontrollera kalibreringen av Y-och X-axlar
APPARATSKYDD
RENGORING OCH SKOTSEL
MILJOSKYDD
GARANTI
TEKNISKA DATA

FOR DIN SAKERHET

IEC 60825-1:2001
max.3,4mW

t <0,25sec
630-680nm

LASERSTRALNING
STIRRA EJ IN | STRALEN
LASER KLASS 2

« Avlagsna inte varningsskyltar pa apparaten!
« Lasern ar av klass 2 (<3,4mW, 600..680 nm; DIN EN 60825-1:2001-11).
« P.g.a. den koncentrerade stralen maste aven stralbanan beaktas och sékras med god marginal!

a7
48
48
48
49
49
49
49
49
50
50
50
50
51
51
51
51
52
52
53

« Blicka aldrig in i laserstralen och lys aldrig in i 5gonen pa andra personer! Detta galler &ven vid storre avstand

till lasern!

« Stall alltid upp lasern sa, att den inte kan strala pa personer i 6gonhéjd (se upp vid trappor och vid

reflexioner).
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APPARATELEMENT

Knappar pa mandéverpanelen

1 Strombrytare

2 Batteriindikering

3 Manuell/ Standbylaget-tangenten
4 Drifts-/avvagningsindikering

5 Manuell-/Hl-varningsindikering
6 Pilknapparna (Ned/Upp)

7 Pilknapparna (Hoger/Vanster)

8 Rotor

9 Solskidrm

10 Dioptersikt

11 Infraréd mottagare for fjarrkontroll

12 Mottagningslins for uppriktning pa langa strackor
13 Uttag for batteriladdning

14 Baérhandtag

15 Batterilock

16 5/8“-11 Stativanslutningar

17  Gummifotter

IDRIFTTAGNING

STROMFORSORJNING

Batterier
Varning

- NiMH-batterier kan innehalla en ringa mangd av skadeamnen.

- Se till att batterierna laddas upp fore forsta anvandandet och efter varje langre driftsuppehall.

- Anvand endast av tillverkaren rekommenderade batterieladdare for att ladda upp batterierna.

- Batterierna far ej 6ppnas, eldas upp eller kortslutas pa grund av risk fér personskador som kan
uppsta genom eld, explosion, batterisyra eller uppvarmning av batterierna.

- Beakta de nationella foreskrifterna som galler for avfallshantering betréaffande batterier.

- Forvara batterier oatkomliga for barn. Skulle batterier raka svéljas undvik att kraka. Tag omedelbart
kontakt med lakare.

Satta i batterier/laddningsbara batterier

Ta av batterifackets lock genom att vrida centrallaset 90°. Lagg i batterierna i batterifacket sa, att minuskontakten
ligger pa batterispiralfjadrarna. Lagg pa locket och fixera med centrallaset.

Vid anvandning av alkalibatterier forhindrar en mekanisk sakring att de laddas. Endast de
laddningsbara batteriernas originalpaket tillater laddning i apparaten. Laddningsbara batterier
fran andra tillverkare maste laddas externt.

Ladda batterierna

Lasern levereras med alkali eller NiMH-batterier.

Batterilampan 2 informerar genom langsam blinkning om att batterierna maste bytas resp. laddas (3,8 — 4,0 V).
Vid ytterligare urladdning lyser LED:en permanent (<3,8 V), innan apparaten slar fran komplett.

Det tillhérande natladdaren behdver ca 10 timmar for att ladda tomma batterier. Satt harfér i laddarens
stickkontakt i apparatens laddningsuttag. Laddningsfunktionen visas av en roéd indikeringslampa pa
kontaktladdaren. Nya, resp. batterier som inte anvants pa ett langre tag, uppnar inte full effekt forran efter fem
laddnings- och urladdningscykler.

Batterier bor endast laddas néar apparatens temperatur ligger mellan 10°C och 40°C. Laddning vid
hogre temperaturer kan skada batterierna. Laddning vid lagre temperaturer forlanger laddningstiden
och minskar kapaciteten, vilket leder till att de laddningsbara batterierna far en reducerad effekt och
en lagre driftstid.
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MONTERING AV LASERN

Positionera apparaten horisontellt eller vertikalt i 6nskad hojd pa ett stabilt underlag eller medels stativanslutning
pa ett stativ eller vaggfaste. Apparaten registrerar automatiskt horisontellt eller vertikalt driftsatt allt efter
apparatens lage vid tillkopplingen.

For lutnings- eller axeluppriktning pa langa strackor (upp till 200m) ska man sakerstélla att sidan med
mottagningslinsen 12 pekar mot uppriktningspunkten.

Att satta pa/stianga av lasern

Tryck pa strombrytaren 1 for att tillkoppla apparaten. Alla LED-lampor 2, 4, 5 lyser da upp i 2 sek. Avvagningen
bérjar omedelbart. Tryck pa knappen en gang till for att frankoppla apparaten. Under avvagningen star
rotorn stilla, avvagningsindikeringen 4 blinkar (1x per sek.). Apparaten ar avvagd nar laserstralen lyser och
avvagningsindikeringen 4 inte blinkar langre. Avvagningsindikeringen lyser permanent i 5 min., sedan visar
den genom att blinka pa nytt (1x var 4:e sek.) att lasern arbetar i automatisk drift.

Om apparaten star snett mer an 8 % (sjalvavvagningsomradet), blinkar laser och avvagningsindikeringar i
sekundtakt. Apparaten maste da uppriktas pa nytt.

Om lasern befinner sig utanfor sjélvnivelleringsomradet i dver 10 minuter, frankopplas apparaten
automatiskt.

Efter att lasern statt plant i mer an 5 minuter i horisontellt I&ge och rotorn

roterar vid 600 varv/m, aktiveras hojdalerten. Om lasern stors (stativet knuffas mm.)

sa att laserstralens héjd andras med mer an 3 mm, stanger hojdalerten ned

lasern och rotorn och de réda lysdioderna blinkar tva ganger i sekunden (dubbelt s&

fort som i manuellt lage). For att aterfa ett plant 1age, stang av och satt pa lasern.

Kontrollera den initiala referenshéjden efter att lasern ater horisonterats.

Standbylaget

Standbylage ar en strombesparande funktion som konservera batterilivet.

Tryck och hall ned fiarrkontrollens eller apparaten manuella knapp i 3 sekunder for att aktivera standbylage.
Not: Nar standbylaget aktiverats, stiangs laserstralen, rotorn, sjalvhorisonteringssystemet och lysdioderna ned,
men hoéjdalerten forblir aktiverad.

For att tala om att lasern finns i standbylaget snarare an i avstangt lage, blinkar den lysdioden for
batteritillstand en gang i 4 sekunder.

For att deaktivera standbylage och aterstalla fullstandig drift till lasern, tryck och hall ned fjarrkontrollens eller
apparaten manuella knapp i 3 sekunder. Lasern och alla dess funktioner satts pa pa nytt.

Manuellt lage

Med hjalp av apparaten eller fjarrkontrollen kan apparaten kopplas om fran den automatiska sjélvavvagningsdriften
till den manuella driften genom att knappen Manuell trycks kortvarigt en gang; detta signaliseras genom att
den réda LED:en 5 blinkar i sekundtakt. | detta driftldge kan Y-axeln lutas genom tryckning av pilknapparna
Upp/Ned pa apparaten resp. fjarrkontrollen och dessutom laserns X-axel genom tryckning av pilknapparna
Hoéger/Vanster .

| vertikalt 1age justerar upp- och nedknapparna laserstralen till vanster och hdger, och vanster- och
hogerknapparna justerar laserstralens lutning.

Tryck pa den manuella knappen igen for att aterga till automatiskt sjalvhorisonteringslage.

Y- eller X- axelns manuella lutningslage

Efter att pilknappen Upp tryckts pa lasern eller fiarrkontrollen, ska man trycka pa den manuella knappen inom 1
sekund, for att aktivera Y-axelns manuella lutningslage; vilket signaliseras av att den gréna och réda LED:en 4/5
blinkar samtidigt i sekundtakt (i vertikallage kopplar man fran Manuell direkt tillbaka till sjdlvavvagningsdriften. |
detta driftldage kan Y-axeln lutas med hjalp av pilknapparna Upp/Ned pa apparaten eller fjarrkontrollen, medan
X-axeln fortsatter att arbeta i automatisk horisontaldrift (t.ex. vid inbyggnad av lutade, insatta innertak eller
uppfarter). Efter att pilknappen Hoger har tryckts pa lasern eller fjarrkontrollen, ska man trycka pa den manuella
knappen inom 1 sekund, for att aktivera X-axelns manuella lutningslage; vilket signaliseras av att den grona och
roda LED:en 4/5 blinkar samtidigt var 3 sekund. | detta driftidge kan X-axeln lutas med hjalp av pilknapparna
Hoger/Vanster pa apparaten eller fiarrkontrollen, medan Y-axeln fortsatter att arbeta i automatisk horisontaldrift.
Om apparaten arbetar med 600 min”', sa ar aven stegsakringen aktiv, dvs. apparatuppbyggnaden fortsatter
att 6vervakas, fastan Y- eller X- axeln har lutats manuellt.

Vid ytterligare en kortvarig tryckning av knappen Manuell kopplas apparaten tillbaka till den automatiska
sjalvavvagningsdriften, vilket visas av den grona LED:en 4.
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ARBETSEXEMPEL

Generell konstruktion

Hur man faststaller apparatens héjd (HI)
Apparatens hojd (HI) &r lika med laserstrélens  Apparatens hsjd (HI)
hojd. Den faststélls genom att addera en position

pa laserméatstangen med en héjdmarkering eller \ i

en bekant hojd.

Laserns montering och laserméatstangens .
placering med mottagaren pa en bekant hojd- eller Lasf,rmats‘té"gens
referensstang (NN). HI ’1)0332' 'r?‘n
Rikta in mottagaren pa positionen ,pa héjd* med '
laserstralen. NN-hé&jd
Addera positionen pa laserméatstangen med den — 30,55 m
bekanta NN-hojden for att faststalla laserns hojd. /

Exempel: |

NN-hsjd = 30,55 m HI = Laserméatstangens position + NN-hojd
Lasermatstangens position = +1,32m HI=1,32m +30,55m = 31,87 m

Laserns hojd = 31,87 m

Anvand laserns héjd som referens for alla andra héjdméatningar.

Y- axeln manuella lutningslage

1.
2.

50

Stall upp lasern ovanfor referenspunkten (A).

Med hjalp av dioptersikten langst upp pa lasern rikta upp lasern
mot 6nskad riktningshub i den axel som bdér  anvéandas i
sjalvhorisonterings-lage. Vrid lasern pa trefotsstativet tills den ar
ordentligt uppriktad.

. Koppla en mottagare till en avvagningsstang. Stéll avvagningsstangen

pa den sjalvhorisonteringsaxelns riktningshub for att kontrollera
laserns hojd (B).

Not: Anvand denna HI som referens for att kontrollera laserns
uppriktning efter den andra axelns lutning installts.

. Efter att pilknappen Upp tryckts pa lasern eller fjarrkontrollen, ska

man trycka pa den manuella knappen inom 1 sekund, for att aktivera
Y-axelns manuella lutningslage.

. Mat laserstralens hojd i lutningsaxeln direkt pa apparaten.
. Utan att férandra mottagarens hojd séatter du méatstangen for uppriktning av lutningen pa lutningsaxelns

riktningsplugg (C).

. Tryck pa laserns upp- och nedpilknappen tills Du erhaller en nollmarkerad avlasning pa mottagaren.
. Kontrollera pa nytt laserns hojd i den automatiska sjélvhorisonteringsaxeln med hjalp av Hl i steg 3.

Not: Om HI har &ndrats, rotera lasern tills Du aterigen erhaller en nollmarkerad avlasning. Se till att

INTE &ndra mottagarens hdjd pa avvagningsstangen.
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AVVAGNINGSNOGGRANNHET

Att kontrollera kalibreringen av Y-och X-axlar

1.
2.

Utsatt inte apparaten for extrema temperaturer och temperaturfluktuationer (Iat den inte ligga kvar i bilen).

Stall upp och horisonterar lasern 30 m (100 fot) fran en vagg.
Héj/sank mottagaren tills Du erhaller en nollmarkerad avlasning
+Y-axeln. Genom att anvanda nollmarkeringssparet som
referensen, gor ett marke pa vaggen.

Not: For 6kad noggrannhet, anvand (1,5 mm) pa
mottagaren.

. Rotera lasern 180° (-Y-axeln mot vaggen) och lat lasern

horisontera pa nytt.

. Hoj/sénk mottagaren tills Du erhaller en nolimarkerad avlasning

pa -Y-axeln. Genom att anvanda nollmarkeringssparet som
referensen, gor ett marke pa vaggen.

. Mat skillnaden mellan de tva marken. Om de skiljer sig med mer

an 1 mm vid 30 m behdver lasern kalibreras.

. Efter att Du justerat Y-axeln, rotera lasern 90°. Upprep stegen 2-5

och bérjar med +X -axeln som &r vand mot vaggen.

Upplysning: Om kalibreringen behéver korrigeras, var god
folj d& kalibreringsanvisningarna pa Trimbles webbsida:
HYPERLINK ,http://www.trimble.com/support.shtml“ www.
trimble.com/support.shtml

APPARATSKYDD

l«<—30m (100 ft) —>

Apparaten ar mycket robust. Trots detta maste man hantera matinstrument forsiktigt. Efter kraftig yttre paverkan

maste man kontrollera avvagningsnoggrannheten fore fortsatt arbete.

Apparaten kan anvandas inom- och utomhus.

RENGORING OCH SKOTSEL

Smuts pa glasytorna paverkar stralens kvalitet och rackvid avsevart. Rengér dem med bomullspinnar. Se till
att inget ludd fastnar. Anvand inga skarpa rengérings- coh I16sningsmedel. Lat apparaten lufttorka om den ar
vat.
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MILJOSKYDD

Apparat, tillbehdr och férpackning bor atervinnas pa ett miljévanligt satt.
Denna anvisning har tryckts pa klorfritt tillverkat atervinningspappar. Alla plastdelar ar markta for respektive
atervinning.

Forbrukade batterier far inte kastas i hushallssopor, i eld eller vatten, utan maste
avfallshanteras pa ett miljovanligt sétt.

Meddelande till vara europeiska kunder

For information om produktatervinningsinstruktioner och ytterligare information, besok:
HYPERLINK ,http://www.trimble.com/environment/summary.html“ www.trimble.com/environment/summary.html

Atervinning i Europa
For att atervinna Trimble WEEE,
ring: +31 497 53 2430,

och

fraga efter “WEEE-medarbetaren,” eller

skicka en anhallan om atervinningsinstruktioner till:
Trimble Europe BV

c/o Menlo Worldwide Logistics

Meerheide 45

5521 DZ Eersel, NL

GARANTI

Foretaget Trimble ger 5 ars garanti pa att artikeln LL400 inte har nagra defekter vad géller material och
hantverkstekniskt utférande. Under 60 manaderna ar foretaget Trimble eller dess aterforsaljare forpliktigad
gentemot sin kund att, efter egen undersokning, antingen reparera eller ersatta en defekt artikel om reklamation
gors inom garantitiden. Kunden faktureras for transport av artikeln till den plats dar reparationen utfors, samt for
tillkommande kostnader och dagliga utgifter efter gallande ordning. Kunden maste skicka artikeln till foretaget
Trimble Navigation Ltd. eller lAmna in den till Trimbles samarbetspartners for garantireparationer och dit porto-/
fraktkostnader betalats i forvag. Om det finns tecken pa att artikeln hanterats felaktigt eller att skadan uppkommit
till foljd av olycka eller ett reparationsférsok som inte gjorts av personal som auktoriserats av féretaget Trimble
eller med reservdelar som inte tillats av foretaget Trimble upphdr garantianspraket automatiskt. Uppgifter som
anges har faststaller att foretaget Trimble 6vertar garantier gallande kdp och anvandning av dess utrustning.
For forluster eller andra skador som kan uppkomma till féljd av detta dvertar foretaget Trimble inget ansvar.
Denna garantiforklaring ersatter alla 6vriga garantiférklaringar, inklusive garanti som getts for saljbarhet eller
lamplighet for visst syfte, med undantag fér denna har. Denna garantiforklaring ersatter alla

andra garantiférklaringar som uttryckligen eller implicit utgetts.
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TEKNISKA DATA

Matnoggrannhet's:
Rotation:

Réckvidd™:

Lasertyp:

Lasereffekt:
Sjalvavvagningsomrade:
Avvagningstid:
Avvagningsindikering:
Straldiameter:
Fjarrkontrollens rackvidd:

Stromfoérsorjning:

Driftstid":

Driftstemperatur:

Lager temperatur:
Stativanslutningar:

Vikt:
Lagspanningsindikering:
Lagspanningsfrankoppling:

1) vid 21° Celsius

+ 0,5 mm/10 m; 10 arc sec

600 min-'.

ca 400 m radie med detektor

rod diodlaser 650 nm

<3,4mW, laserklass 2; t <0,25 sec
typ. £ 8 % (ca. + 4,8°)

typ. 30 sek.

LED blinkar

ca 8 mm vid apparaten

Standard — upp till 50m; langa strackor
(linssidan) — upp till 200m

4 x 1,5V batterier typ D (LR 20)
NiMH: 55 h; alkali: 90 h

-20°C ... +50°C

-20°C ... +70°C

5/8“ horisontellt och vertikalt
3,1 kg

batteriindikeringen blinkar/lyser
Apparaten slar fran fullstandigt

2) vid optimala atmosfériska férutséttningar
3) ldngs axlarna

Forsakran om overensstammelse

Vi

Trimble Kaiserslautern GmbH

forsakrar med ensamansvar att produkten

LL400

som denna forsakran géller for, stdmmer 6verens med féljande normer
EN 61000-4-2, 2001; EN 55011, 2003; EN 61000-4-3, 2003

enligt bestammelserna i riktlinje

Electromagnetic compatibility 89/336/EEC.

Kaiserslautern, 2005-06-21

Eric Gunselmann, Verkstallande direktor
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INDHOLDSFORTEGNELSE

SIKKERHEDSANVISNINGER
LASERENS ENKELTDELE OG BENAVNELSER
IBRUGTAGNING
Stremforsyning
Opstilling af laser
Taend/sluk
Manuel anvendelse
Afsatning af enkelt-fald (Y- eller X-akse)
ARBEJDSEKSEMPLER
Hojdeafsaetning
Afsaetning af enkelt fald (Y-akse) med overvaget X-akse
PRACISION
Praecisionskontrol (Y- og X-aksen)
BESKYTTELSE AF LASEREN
RENG@RING OG PLEJE
MILJGHENSYN
GARANTI
TEKNISKE DATA

SIKKERHEDSANVISNINGER

IEC 60825-1:2001
max.3,4mW

t <0,25sec
630-680nm

LASERSTRALING
SE IKKE INN | STRALEN
LASER KLASSE 2

+ Advarselsskilte pa laseren ma ikke fiernes!
« Laseren er klasse 2 (<3,4mW, 600..680 nm; DIN EN 60825-1:2001-11).

54
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« Veer opmeerksom pa, at laserstralen har lang reekkevidde, og derved kan genere andre laser-brugere eller

veere til ulempe eller fare for personer i naerheden.
« Se aldrig ind i laserstralen og ret den ikke mod andre personers gjne!

« Opstil altid laseren saledes, at stralen ikke er i gjenhgjde (veer opmaerksom pé trapper og pa risiko for

refleksioner).
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BETEGNELSER

Afbryder

Batteri-indikator

Manuel / standby-tast
Nivelleringsindikator

Manuel / Hl-advarselslampe

Piletast op / ned

Piletast hgjre / venstre

Rotorhoved

Beskyttelseskappe

10 Akse-markeringer

11 IR-sensorer til fiernbetjening

12 IR-sensor m. linse til fiernbetj. over lange afstande
13 Ladestik

14 Barehandtag

15 Batterikassette

16 Gevindbgsning t. stativskrue 5/8”UNC
17 Gummifedder

IBRUGTAGNING

©OoONOOARLWN=

Stremforsyning

Batterier
Advarsel

NiMH-batterier kan indeholde sméa maengder af skadelige stoffer.

Sgrg for, at batterierne oplades fuldt for farste brug og efter laengere tid uden brug.
Til opladning bruges udelukkende ladere af den medleverede type.

Batterier ma ikke abnes, bortskaffes gennem forbraending eller kortsluttes.
Bestemmelser om miljgvenlig bortskaffelse skal overholdes.

- Batterier opbevares utilgaengeligt for barn.

Isztning af batterier

Batterikassettens laseskrue drejes 90°. Batterierne/akkumulatorerne isaettes saledes, at minus-polen vender
mod spiralfiedrene. Laget seettes pa igen og lases med laseskruen.

Ved brug af alkalibatterier forhindres opladning ved hjalp af en mekanisk sikring. Kun den
originale akku-pakke muligger opladning i laseren. Fremmede akkumulatorer skal oplades
eksternt.

Opladning af akkumulatorer

Laseren bliver leveret med alkalibatterier eller NiMH-batterier.

Nar batteriindikatoren (2) begynder at blinke langsomt, er spaendingen 3,8—4V, og batterierne skal oplades.
Ved yderligere afladning lyser indikatoren permanent (<3,8 V), far laseren standser helt.

Det tager ca. 10 timer at oplade tomme akkumulatorer med den medfglgende lader. Akkumulatorer, der er
nye eller ikke er blevet anvendt i leengere tid, opnar ferst deres fulde kapacitet efter ca. fem gange op- og
afladning.

Akkumulatorer ma kun oplades, nar laserens temperatur er mellem 10°C og 40°C. Opladning
ved hgjere temperaturer kan beskadige akkumulatorerne. Opladning ved lavere temperaturer
forleenger opladningstiden og reducerer kapaciteten. Dette medferer reduceret ydelse og levetid af
akkumulatorerne.

Opstilling af laser

Laseren opstilles vandret eller lodret pa et stabilt underlag eller anbringes i den gnskede hgjde ved hjeelp af
en stativskrue pa et stativ eller en vaegholder. Alt efter laserens position, nar der taendes for den, registrerer
den automatisk, om den skal anvendes vandret eller lodret.

For heeldnings- eller aksejustering over lange afstande (op til 200m) skal det pases, at siden med IR-sensoren
for lange afstande (12) vender den gnskede retning.
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Taend/sluk for laseren

Ved tryk pa afbryderen (1) teendes laseren og alle LED-indikatorer (2, 4, 5) lyser i 2 sek.

Selv-nivelleringen begynder med det samme. For at slukke trykkes igen pa tasten.

Under nivelleringen star rotoren stille, nivelleringsindikatoren (4) blinker (1 x pr. sek.). Laseren er klar til brug, nar
laserstralen lyser og nivelleringsindikatoren (4) ikke lzengere blinker. Nivelleringsindikatoren lyser konstant i 5
min., derefter viser den gennem ny blinken (1x hvert 4 sek.), at laseren arbejder i den automatiske funktion.
Hvis laseren har en haeldning pa mere end 8% (selvnivelleringsomrade), blinker laseren og nivelleringsindikatorerne
skiftevis én gang pr. sekund. | sa fald skal laseren rettes bedre op.

Nar laseren befinder sig mere end 10 minutter uden for selvnivelleringsomradet, slukker den automatisk.
Laseren har en indbygget overvagningsfuntion (HI), der automatisk treeder i kraft, nar laseren har roteret med
600rpm i mere end 5 minutter. Hvis laseren herefter udsaettes for pavirkning, der flytter laserplanet mere end
3mm, standser rotationen, og den rede diode (5) pa tastaturet blinker hurtigt (2 x pr. sekund,- dobbelt sa hurtigt
som ved manuel drift). Med 2 tryk pa teend / sluk-tasten bringes laseren i drift igen. Det vil i den situation veere
tilradeligt at kontrollere, om laserplanets hgjde er aendret.

Standby

Standby er en energisparefunktion, der forleenger batteriernes drifttid.
Laserens eller fiernbetjeningens manuel-tast (3) skal holdes nedtrykket i 3 sekunder for at szette laseren pa
standby.

Bemark: Nar standby-modus er aktiveret, er laserstralen, rotoren, selvnivelleringssystemet og
LED’erne slukket, men overvagningsfunktionen forbliver dog aktiv.

Batteridioden blinker hvert 4. sekund for at angive, at laseren befinder sig i standby og ikke er slukket.
Laserens eller fiernbetjeningens manueltast holdes nedtrykket i 3 sekunder for at bringe laseren tilbage i drift.
Herved taender laseren og rotationen genoptages.

Manuel anvendelse

Ved et kort tryk pa manuel-tasten (3) pa enten laseren eller fiernbetjeningen kan automatikken kobles fra. Nar
laseren er i manuel drift, vises dette ved, at rede diode over laserens manuel-tast blinker 1 gang pr. sekund.
Nu kan Y-aksen hzeldes ved tryk pa piltasterne ,op/ned” pa laseren eller fiernbetjeningen, og laserens X-akse
ligeledes indstilles ved at tryk pa piltasterne ,hgjre/venstre®.

Under lodret brug drejer piltasterne ,op/ned” det lodrette laserplan til hgjre/venstre, medens piletasterne
"venstre/hgjre” eendrer det lodrette laserplans haeldning.

Manueltasten trykkes igen for at skifte tilbage til automatisk drift.

Anvendelse med fald i 1 akse (Y- akse eller X-akse)

Efter at piltasten "op” er blevet trykket pa laseren eller fiernbetjeningen, skal manueltasten trykkes indenfor 1
sekund for at aktivere Y-aksens manuelle haeldning.

Dette vises ved samtidig blinken af den grenne og rede LED (4 og 5) én gang pr. sekund. Med denne funktion
kan Y-aksen haeldes ved hjeelp af piltasterne ,op/ned” pa laseren eller fiernbetjeningen, mens X-aksen automatisk
fortsaetter med at arbejde vandret (f.eks. ved skra, nedhzengte lofter eller ved opkersler, belaegningsopgaver,
veje o.l.).

Efter at piltasten "hgjre” er blevet trykket pa laseren eller fiernbetjeningen, skal manueltasten trykkes indenfor
1 sekund for at aktivere X-aksens manuelle haeldning.

Dette vises ved, at den rade og den grenne diode blinker samtidig hvert 3. sekund.

Nar laseren roterer med 600 rpm, er overvagningen ogsa aktiv, dvs. at laseren standser sin rotation, hvis den
pavirkes, sa laserplanets hgjde andres mere end 3mm.

Et kort tryk pa manuel-tasten igen bringer laseren tilbage til automatisk selvnivellering. Dette vises ved den
grenne LED (4).
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EKSEMPLER PA OPGAVER

Bestemmelse af laserplanets kote
Laserplanets kote er udtryk for laserplanets hgjde

over Normal Nul (NN). Laserplanets kote (HI)
Laseren opstilles og teendes, og stadiet anbringes I
pa et punkt med kendt kote. \

Med modtageren anbragt pa stadiet findes
laserplanet. Pa stadiet afleeses laserplanets hgjde.
Denne hgjde lsegges til koten i punktet, hvor stadiet

Stadieafleesning
1,32m

HI
er opstillet. Herved findes laserplanets kote.

Eksempel: Punktets kote
Punktets kote = 30,55 m y —30,55m

Stadieafleesning +1,32 m
Laserplanets kote = 31,87 m |

Laserplanets kote kan nu anvendes som reference  HI = Stadieaflaesning + Punktets kote
ved alle andre kotemalinger og —bestemmelser, M =1.32m +30,55m = 31,67 m

Fald i 1 akse (Y- aksen)

1. Opstil laseren over referencepunktet.

2. Brug sigtenoten X pa laserens top til at sigte laserens vandrette akse ind. Indsigtningen sker ved, at laseren
drejes pa stativet med let fastspaendt stativskrue.

3. Fastger en modtager pa et stadie. Anbring stadiet i den anden ende af den vandrette straekning og forskyd
modtageren pa stadiet, til den markerer “strale i centrum”.

Bemaerk: Brug og husk denne laserhgjde som reference ved kontrol af laserplanet efter
haeldningsindstillingen i den anden akse.

4. Efter at piltasten ,op“ er blevet trykket pa laseren eller pa fiernbetjeningen, skal den manuelle tast trykkes
indenfor 1 sekund for at aktivere Y-aksens manuelle heeldning.

5. | Y-aksens retning (fald-retningen) anbringes stadiet i en kendt afstand fra laseren, fx 5m, og laserplanet
findes med modtageren. Herefter flyttes modtageren ned/op til det gnskede fald: Afstand fra laser i meter
gange gnsket fald-promille = zendring i millimeter. Eksempel: Stadiet er anbragt 5m fra laseren, det gnskede
fald er 5%0: Modtageren flyttes 5x5=25 mm ned.

6. Hold piletasten ,op” eller "ned* nedtrykket, til modtageren markerer “strale i centrum”. Nu holder laserens
Y-akse en hzeldning pa 5%., mens X-aksen forbliver vandret.

7 Kontroller igen laserens hgjde i den selvnivellerende akse som angivet under 3: Modtageren fastggres pa
stadiet i samme hgjde som ved ferste maling skal her vise "strale i centrum”. Er dette ikke tilfeeldet, drejes
laseren ganske lidt pa stativet, til centrum-markering fremkommer.
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Kontrol af ngjagtighed

Kontrol af X- og Y-akse (vandrette akser)

1. Opstil laseren 30m fra en veeg med +Y-aksen mod denne,
teend laseren og lad den selvnivellere og rotere med max.
omdrejninger.

2. Pa veeggen findes laserplanet med sensoren indstillet pa "Fin”.
Planet markeres.

3. Drejlaseren 180° (-Y—aksen skal vende mod vaeggen) og giv den
tid til selvnivellering.

4. Find atter laserplanet samme sted som fer og marker det igen.

5. Mal afstanden mellem de to markeringer. Laseren skal kalibreres,
nar afstanden ved 30m er starre end 1mm. Laserens fejlvisning
er pa den anvendte afstand halvdelen af afstanden mellem de to
markeringer for en akse.

6. Drej laseren 90°, sa Y-aksen vender mod veeggen. Markér
laserplanet pa vaeggen. Denne markering skal ligge midt mellem
de farst fundne markeringer for X-aksen. Er dette tilfeeldet, er
X-aksen retvisende.

Bemaerk: Er verificering pakraevet, ber anvisningerne pa
vor Trimble hjemmeside falges.:

HYPERLINK ,http://www.trimble.com/support.shtml* www.
trimble.com/support.shtml

<——30m (100 ft) —>

OPBEVARING OG HANDTERING AF LASERN

Laseren ma ikke udsaettes for ekstreme temperaturer og temperaturudsving (f.eks. ingen opbevaring i
bilen).

Laseren er meget robust men skal behandles med omhu og respekt. Hvis laseren har veeret udsat for kraftige
pavirkninger (sted, slag, styrt), skal ngjagtigheden altid kontrolleres for neeste anvendelse.

Laseren kan anvendes indendgrs savel som udenders.

RENG@RING OG PLEJE

Urenheder pa glasfladerne har en betydelig indflydelse pa stralekvaliteten og reekkevidden. Urenheder torres
af med en fugtig og blad klud. Anvend ingen aggressive renggrings- og oplgsningsmidler. Er laseren blevet
fugtig under brug, skal den tarre helt ved stuetemperatur, for den pakkes ned i kufferten.
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MILJGBESKYTTELSE

Laser, tilbehgr og emballage skal afleveres til miljerigtig genbrug.
Denne vejledning er trykt pa klorfrit genbrugspapir. Alle kunststofdele er markeret for at garantere korrekt
genanvendelse.

Brugte batterier/akkumulatorer ma ikke smides i skraldespanden, i ild eller vand, men skal
bortskaffes pa miljgvenlig made.

Information til vores europaeiske kunder

Instruktioner og yderligere information om genbrug
findes pa: HYPERLINK ,http://www.trimble.com/environment/summary.html“ www.trimble.com/environment/
summary.html

Genbrug i Europa

Genbrug af Trimble WEEE (Bortskaffelse af Elektrisk og Elektronisk Udstyr), ring:
+31 497 53 2430, og

sporg efter “WEEE associate”

eller

skriv til adressen:

Trimble Europe BV

c/o Menlo Worldwide Logistics
Meerheide 45

5521 DZ Eersel, NL

GARANTI

Trimble garanterer i en periode pa 5 ar, at produktet LL400 er frit for defekter i materialet og den handvaerksmaessige
og tekniske udfgrelse. | 60 maneder forpligter Trimble eller det autoriserede kundeservicecenter sig til efter
eget valg enten at reparere eller ombytte et defekt produkt, safremt reklamationen er anmeldt i garantiperioden.
Kunden skal daekke eventuelle omkostninger (til geeldende takst) forbundet med ophold og transport til og fra
reparationsstedet. Kunderne skal sende produktet til Trimble Navigation Ltd. eller til det neermeste autoriserede
kundeservicecenter for garantireparationer eller indlevere det der, hvorved porto-/fragtomkostninger skal
veere forudbetalt. Garantien bliver automatisk ugyldig ved ethvert tegn pa misligholdelse eller unormal brug,
en beskadigelse af produktet som falge af en ulykke eller forsag pa reparation, der er foretaget af andre end
personale autoriseret af Trimble samt ved brug af reservedele, der ikke er godkendt af Trimble. De ovennzevnte
oplysninger beskriver Trimbles fulde ansvar ved kgb og brug af Trimble-udstyr. Trimble patager sig intet ansvar
for tab eller andre skader eller mulige falgeskader af nogen art, der matte opsta.

Denne garanti treeder i stedet for alle andre garantier, undtagen den naerveerende, og enhver garanti for
salgbarhed eller egnethed til et bestemt formal frasiges hermed.

Denne garanti treeder i stedet for alle andre garantier - eksplicitte savel som implicitte.
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TEKNISKE DATA

Ngjagtighed'3:
Rotation:

Raekkevidde':
Lasertype:

Lasereffekt:
Selvnivelleringsomrade:
Nivelleringstid:
Nivelleringsindikator:
Stralediameter™:

Raekkevidde af fiernbetjeningen:

Stremforsyning:

Driftstid":

Driftstemperatur:
Opbevaringstemperatur:
Stativtilslutninger:

Veegt:

Indikering af lav batteristand:
Afbrydelse ved lav batteristand:

1) ved 21° celsius

2) under optimale atmosfzeriske betingelser

3) langs akserne

Overensstemmelseserklaring

Vi,

Trimble Kaiserslautern GmbH

erkleerer i eneansvar, at produktet

rotorlaser LL400,

+0,5 mm/10 m (10”)
600 min™!

Ca. 400 m med modtager (arbejds- @ 800 m)

Diode, 650 nm (synlig, red)

<3,4 mW, laserklasse 2; t <0,25 sec
Typisk + 8 % (ca. + 4,8°)

Typisk 30 sek.

LED blinker

Ca. 8 mm ved udgang

Standard op til 50m; linseside op til 200m
4 x 1,5V monoceller type D (LR 20)
NiMH: 55 h; alkalibatterier: 90 h

-20°C ... +50°C

-20°C ... +70°C
5/8“UNC vandret og lodret
3,1kg

Batteriindikator blinker/lyser
Laser kobler helt fra

som denne erklaering vedrarer, er i overensstemmelse med fglgende normer

EN 61000-4-2, 2001; EN 55011, 2003; EN 61000-4-3, 2003

i henhold til bestemmelserne i direktivet
Electromagnetic compatibility 89/336/EEC.

Kaiserslautern, 21.06.2005

Eric Gunselmann, Direktar
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PARA A SUA SEGURANCA

IEC 60825-1:2001
max.3,4mW

t <0,25sec
630-680nm

RADIACAO LASER
NAO OLHAR NA DIRECCAO

DO FEIXE
EQUIPAMENTO LASER CLASSE 2

« N&o remover as placas de adverténcia no aparelho!
« O laser esta submetido a classe 2 (<3,4mW, 600..680 nm; DIN EN 60825-1:2001-11).
« Devido a radiacédo em feixe, observar e garantir a passagem da radiagdo a grande distancia!
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« Jamais olhar na radiagéo laser ou iluminar outra pessoa com este nos olhos! Isto € também valido a grandes

distancias do aparelho!

« Sempre instalar o aparelho de maneira que as pessoas ndo sejam irradiadas na altura dos olhos (atengao

a escadas e no caso de reflexdes).
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ELEMENTOS DO APARELHO

Tecla Lig-Desl

Indicador das pilhas

Botdo manual/standby

Indicador de operagao/nivelador

Indicador manual/de adverténcia

Teclas direccionais ,,Para cima/Para baixo“

Teclas direccionais ,,A direita/A esquerda“

Rotor

Cabeca de laser

10 Reentrancias de direccionamento do eixo

11 Receptor de infravermelho para controlo a distancia
12 Lente receptora para ajustagem de longa distancia
13 Tomada de carga das pilhas

14 Alga de transporte

15 Tampa das pilhas

16 5/8“-11 Conexdes de tripé

17 Pés de borracha

COLOCACAO EM FUNCIONAMENTO

©WOoONOOARLWN=

ALIMENTAGAO DE CORRENTE

Pilhas
Alerta

As pilhas de NiMH podem conter reduzida quantidade de materiais poluentes.

Assegure-se de que as pilhas sejam carregadas antes da primeira colocagdo em funcionamento
e apos longos periodos sem ser utilizadas.

Somente utilize para o carregamento o aparelho de carregamento previsto conforme as
especificagdes do fabricante.

As pilhas ndo devem ser abertas, descartadas por queima ou curto-circuitadas. Nestes casos
existe

o perigo de ferimentos devido a ignigao, exploséo, vazamento ou aquecimento das pilhas.
Observe as normas correspondentes dos respectivos paises no caso de descarte.

Manter as pilhas fora do alcance das criancas. No caso de serem engolidas n&o forgar vémitos.
Chamar imediatamente um médico.

Colocar as pilhas/pilhas recarregaveis

Remover a tampa do compartimento de pilhas girando o fecho central de 90°. Colocar as pilhas/pilhas
recarregaveis no compartimento de pilhas de maneira que o contacto negativo descanse sobre as molas
espiraladas das pilhas. Colocar a tampa e fixar com o fecho central.

Quando do uso de pilhas alcalinas, o carregamento é impedido através de uma protecgao
mecanica. Somente o pacote de pilhas recarregaveis original permite um carregamento no
aparelho. Pilhas recarregaveis de terceiros deverao ser carregadas externamente.

Carregar os pilhas recarregaveis

O laser é fornecido com pilhas alkalinas ou NiMH.

Um aviso quanto ao carregamento, respect., a troca de pilhas/pilhas recarregaveis (3,8 — 4 V), o indicador das
pilhas 2 sinaliza primeiramente através de um piscar lento. Quando de descarregamento continuado (<3,8 V),
o LED acende continuamente antes que o aparelho desligue por completo.

O aparelho de carregar a partir da rede necessita aprox. 10 horas para carregar pilhas recarregaveis
descarregadas. Para isso, inserir a ficha do aparelho de carregamento no plugue de carregamento do
aparelho. A fungdo de carregamento € indicada através de uma lampada indicadora vermelha no aparelho
de carregamento de ficha. As pilhas recarregaveis novas ou nao utilizadas por um longo periodo de tempo
somente fornecem a sua plena poténcia apds cinco ciclos de carga e descarga.

As pilhas recarregaveis somente deverdo ser carregadas, quando a temperatura do aparelho
encontrar-se entre 10°C e 40°C. Um carregamento a temperaturas mais elevadas poderia avariar as
pilhas recarregaveis. O carregamento a temperaturas mais baixas aumenta o tempo de carregamento
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e diminui a capacidade, o que leva a poténcia reduzida e a uma expectativa de vida muito baixa para
a pilha recarregavel.

Montagem do laser

Posicionar o aparelho horizontal ou verticalmente sobre um suporte estavel ou através de conexdo com
tripé sobre um tripé ou suporte de parede na altura desejada. O aparelho detecta automaticamente o modo
operacional horizontal ou vertical, conforme o estado do aparelho quando do accionamento.

Para as ajustagens da inclinagcdo ou dos eixos em longas distancias (até 200 m) deve-se assegurar que o
lado com a lente receptora 12 esteja orientado na direcgdo do ponto de ajuste.

Ligar/desligar o laser

Premindo-se a tecla Lig-Desl 1, o aparelho liga e todos os indicadores de LED, 2, 4, 5, acendem por 2 segundos.
A nivelagéo inicia imediatamente. Premir a tecla novamente para desligar. Durante o processo de nivelagéo
o rotor para, o indicador do nivelador 4 fica intermitente (1x por segundo). O aparelho esta nivelado quando
a radiacao de laser acende e o indicador do nivelador 4 ndo mais fica intermitente. O indicador do nivelador
permanece constantemente aceso por 5 minutos, apresentando-se novamente intermitente (1x a cada 4
segundos) para indicar que o laser trabalha em operagéo automatica.

Se o aparelho esta posicionado inclinado de mais do que 8 % (intervalo de autonivelagdo), o laser e o indicador
de nivelagéo ficam intermitentes em ciclos de segundos. O aparelho devera ser, entéo, realinhado.

Se o laser se encontrar por mais de 10 minutos fora da area de autonivelagéo, o aparelho desligara
automaticamente.

Alerta de altura: Se o laser for nivelado por mais de 5 minutos no modo horizontal e a rotagéo
estiver definida a 600 min', sera activado o alerta para que a altura do aparelho seja controlada.
Se houver alguma interferéncia no laser (por ex. o tripé é golpeado) e a altura do feixe de laser
se modifica em mais de 3 mm durante a nivelagao, o alerta de altura do laser e do rotor dispara e
o indicador manual 5 pisca duas vezes a cada segundo (velocidade dupla da operagdo manual).
Para desactivar o alerta, desligar e ligar novamente o laser. Depois de nivelar novamente o laser,
examinar a altura de referéncia inicial.

Modo de standby

O modo de standby é uma funcédo de poupanca de energia que prolonga o tempo de operacéo da pilha.
Premir e manter premida durante 3 segundos a tecla manual do laser ou o controlo a distancia para activar
0 modo de standby.

Nota: Quando o modo de standby estiver activado, o feixe de laser, o rotor, o sistema de autonivelagéo
e os LEDs estaréo apagados, porém o alerta continuara activado.

O LED indicador de pilha pisca cada 4 segundos para avisar que o laser se encontra no modo de standby
e continua ligado.

Premir e manter premida durante 3 segundos a tecla manual do controlo a distancia para desactivar o modo
de standby e repor a operabilidade integral do laser. O feixe de laser e todas as outras fun¢des s&o activadas
novamente.

Operagao manual

Com o auxilio no aparelho ou do controlo a distancia, respect., da combinagao receptor-comando a distancia,
o aparelho podera ser comutado, premindo-se uma vez, brevemente, a tecla manual da operacdo automatica
de autonivelagcdo em operagdo manual, o que é sinalizado pelo LED vermelho 5 que fica intermitente em
ciclos de segundo. Neste modo operacional, o eixo Y podera ser inclinado, premindo-se as teclas direccionais
,Para cima/Para baixo" no aparelho, respect., 0 comando a distancia e, adicionalmente, o eixo X do laser,
premindo-se as teclas direccionais LA direita/A esquerda“.

No modo vertical as teclas direccionais ,Para cima/Para baixo" ajustam o feixe de laser a direita/esquerda na
direcgéo do eixo. As teclas direccionais ,A esquerda/A direita“ ajustam a inclinagéo do feixe de laser.
Premir novamente a tecla manual para voltar para a operagao de autonivelagéo.

Operagao de inclinagao sobre um eixo (eixos Y ou X)

Depois que a tecla direccional for premida para cima no laser ou no controlo a distancia, devera premir a
tecla manual em 1 segundo para activar o modo de inclinagdo manual do eixo Y que é sinalizado, ao mesmo
tempo, pela intermiténcia dos LEDs verde e vermelho 4/5 em ciclos de segundo. Neste modo operacional, o
eixo Y podera ser inclinado com o auxilio das teclas direccionais ,Para cima/Para baixo“ no aparelho ou do
controlo a distancia, enquanto o eixo X continua a trabalhar em operag&o horizontal automatica (p.ex. quando
da montagem de tectos ou rampas inclinadas, em declive).
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Depois que a tecla direccional for premida a direita no laser ou no controlo a distancia, devera premir a tecla
manual em 1 segundo para activar o modo de inclinagdo manual do eixo X que € sinalizado, ao mesmo tempo,
pela intermiténcia dos LEDs verde e vermelho 4/5 em ciclos de segundo. Neste modo operacional, o eixo X
podera ser inclinado com o auxilio das teclas direccionais ,A direita/A esquerda“ no aparelho ou do controlo
a distancia, enquanto o eixo Y continua a trabalhar em operagéo horizontal automatica.

Se o aparelho trabalha com 600 min-', € também activa a seguranga de entrada, isto €, a montagem do
aparelho continuara a ser monitorada.

Premindo-se de novo, brevemente, a tecla manual, o aparelho comuta de retorno para a operagdo de
autonivelagdo automatica, o que sera indicado pelo LED vermelho 4.

EXEMPLOS DE TRABALHOS

Construcao de edificios

Determinacgéo da altura do aparelho (AP)
A altura do aparelho (AP) é a altura do feixe de  Altura do aparelho (HI)
laser. Ela é determinada através da adicéo da
leitura da régua \
de medigdo a uma marcagao de altura ou a uma
altura conhecida.

Montagem do laser e posicionamento da régua de

Leitura da régua

L2 } 1,32m
medic&o com o receptor a um pino de alturaoude ~ H!
referéncia conhecido (NN).
Ajustar o receptor na posi¢do “na altura ” do raio Altura NN
laser. — 30,55 m

Adicionar a leitura da régua de medigéo a altura NN i
conhecida, para determinar a altura do laser.

HI = Leitura da régua + Altura NN

Exemplo: - M

Altura NN _ 30,55 m HI=1,32m +30,55m=31,87m
Leitura da régua = +1,32m

Altura do laser = 31,87 m

Utilizar a altura do laser como referéncia para todas as outras medigdes de altura.

Operacao de inclinagdo sobre um eixo (Y)

1. Montar o laser sobre o ponto de referéncia (A).

2. Utilizar os entalhes de ajuste do eixo na cabeca do laser para ajustar
o laser na estaca de direcgao desejada no eixo de autonivelagéo.
Rodar o laser sobre o tripé até que esteja correctamente
direccionado.

3. Fixarum receptor numa vara de medi¢ado. Colocar a vara de medicéo
sobre a estaca de direcgdo do eixo autonivelador, para verificar a
altura do laser (B).

Nota: Utilizar esta altura do aparelho como referéncia na
verificagdo da direcgdo do laser depois de ter ajustado a
inclinagéo no outro eixo.

4. Depois que a tecla direccional ,Para cima“ for premida no laser ou no controlo a distancia, devera premir
em 1 segundo a tecla manual para activar o modo de inclinagdo manual do eixo Y.
5. Medir directamente no aparelho a altura do feixe de laser no eixo de inclinagéo.
6. Sem alterar a altura do receptor, colocar a vara de medigdo sobre a estaca de direcgdo do eixo de inclinagao
para ajustar a inclinagéo (C).
7. Premir e manter premida a tecla direccional ,Para cima/Para baixo“ até que o receptor se encontrar ,na
altura“ do feixe de laser.
8. Verificar a altura do laser no eixo autonivelador utilizando novamente a altura do aparelho obtida na
etapa 3.
Nota: Se alterou a altura do aparelho, rodar o laser sobre o tripé até que se encontre novamente
,na altura® do feixe de laser. Assegurar-se que a altura do receptor NAO ¢ alterada na vara de
medigéo.
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EXACTIDAO DE NIVELAGAO

Verificagao de exactidao (Y e X)

1.

2.

Colocar o laser a 30 m de distancia de uma parede e deixar que
se nivele horizontalmente.

Mover o receptor para cima ou para baixo até que se encontre
sobre o0 eixo +Y ,na altura“ do feixe de laser. Utilizar o entalhe de
marcagdo como referéncia e marcar a altura na parede.

Nota: Para obter uma maior exactidao, utilizar o ajuste de
precisdo (1,5 mm) no receptor.

. Rodar o laser 180° (o eixo Y tem de estar voltado para a parede)

e deixar que se nivele novamente.

. Mover o receptor para cima ou para baixo até que se encontre

sobre o eixo -Y ,na altura“ do feixe de laser. Utilizar o entalhe de
marcagdo como referéncia e marcar a altura na parede.

. Medir a diferenga entre ambas marcagdes. O laser tem de ser

calibrado quando a diferenga for maior de 1 mm em 30 m.

. Rodar o laser apés a ajustagem do eixo Y a 90°. Repetir as

etapas 2 a 5, desta vez comecgando pelo eixo +X voltado para a
parede.

Nota: Se for necessario realizar uma correcgédo da
calibragem, seguir as respectivas instrucdes dadas na
nossa pagina web Trimble:

HYPERLINK ,http://www.trimble.com/support.shtml* www.
trimble.com/support.shtml

PROTECGAO DO APARELHO

~—30m (100 f) —>

N&o expor o aparelho a temperaturas extremas e oscilagdes de temperatura (ndo deixar dentro do
automovel).
O aparelho é muito robusto. Apesar disso, dever-se-a tratar cuidadosamente os aparelhos de medi¢éo. Apds
acgdes externas fortes, verificar sempre, antes de quaisquer trabalhos, a exactiddo de nivelacéo.
O aparelho podera ser empregado em areas internas e externas.

As sujidades das superficies de vidro influenciam decisivamente na qualidade da radiagéo e no alcance.

LIMPEZA E CONSERVACAO

Limpar as sujidades com pano humido e macio. N&o utilizar nenhum detergente e solvente fortes. Deixar o
aparelho molhado secar ao ar.
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PROTECGAO AO MEIO AMBIENTE

O aparelho, acessorios e embalagem deverdo ser submetidos a reciclagem que ndo polua o meio
ambiente.

Este manual é fabricado com papel reciclado livre de cloro. Todas as partes de material plastico sdo identificadas
para uma reciclagem por triagem.

Nao jogar as pilhas/pilhas recarregaveis usadas no lixo doméstico, no fogo ou na agua, mas
sim descartar sem poluir o meio ambiente.

Aviso aos Nossos Clientes Europeus
Para obter informacdes acerca do produto e instrucdes de reciclagem, visite:
HYPERLINK ,http://www.trimble.com/environment/summary.html*

Reciclagem na Europa
Para reciclar o Trimble WEEE, ligue para o
00 31 497 53 2430,

e

peca para falar com o “WEEE associate” ou

envie um pedido de instru¢des de reciclagem por correio postal para:
Trimble Europe BV

c/o Menlo Worldwide Logistics

Meerheide 45

5521 DZ Eersel, Holanda

GARANTIA

A empresa Trimble concede uma garantia de 5 anos que o artigo LL400 n&o apresenta quaisquer defectos
em relagéo ao material e ao modelo manual e técnico. Durante os 60 meses, a empresa Trimble e os seus
centros para clientes de contrato comprometem-se a reparar ou substituir um artigo com defeito de acordo
com os seus critérios, desde que a reclamacéo tenha sido realizada dentro do periodo de garantia.

Os custos para o transporte do artigo para o local em que a reparacéo é efectuada e os custos por dia serdao
facturados ao cliente nos montantes em vigor. Os clientes tém de enviar o artigo para a empresa Trimble
Navigation Ltd. ou para o préximo centro para clientes de contrato para reparagdes ao abrigo da garantia, ou
entrega-lo 14, sendo que as despesas de porte/transporte devem ser pagas previamente. Se houver indicios
de que o artigo foi tratado de forma negligente ou inadequada ou de que a danificagéo do artigo se deveu a um
acidente ou a uma tentativa de reparacéo néo efectuada por pessoal autorizado pela empresa Trimble e n&o foi
equipado com pecas de substituicdo permitidas pela empresa Trimble, o direito a garantia € automaticamente
anulado. As presentes indicagbes determinam que a empresa Trimble assume uma garantia relativamente
a compra e a utilizacdo dos seus equipamentos. A empresa Trimble ndo assume qualquer responsabilidade
por qualquer perda ou outros danos que poderiam consequentemente surgir.

A presente declaragao de garantia substitui todas as outras declaragdes de garantia, incluindo as declaragées
em que uma garantia foi assumida para permitir a comprabilidade ou adequacgdo para uma determinada
finalidade, a excepgéo da aqui presente.

A presente declaragéo de garantia substitui todas as outras declaragdes de garantia que foram expresamente
ou implicitamente concedidas.
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DADOS TECNICOS

Exactiddo de medida'=:
Rotagao:

Alcance’:

Tipo de laser:

Poténcia do laser:

Intervalo de autonivelagao:
Tempo de nivelagéo:

Indicador de nivelagéo:
Diametro da radiagéo™:

Alcance do controlo a distancia:

Alimentacao de corrente:
Duragéo de operagéo’:
Temperatura de servigo:
Temperatura de armazenamento:
Conexdes de tripé:

Peso:

Indicador de baixa tensé&o:
Desligagéo de tensao baixa:

1) a 21° Celsius
2) em condigbes atmosféricas 6ptimas
3) ao longo dos eixos

Declaragao de conformidade

Nos da

Trimble Kaiserslautern GmbH

Declaramos em responsabilidade exclusiva que o produto

LL400,

+ 0,5 mm/10 m; 10 arc seg

600 min-'.

aprox. 400 m Radio com detector

laser de diodo vermelho 650 nm

<3,4 mW, Classe do laser 2; t < 0,25 seg
tip. + 8 % (aprox. * 4,8°)

tip. 30 s

LED intermitente

aprox. 8mm no aparelho

padrdo — até 50 m; longa distancia (lentes) —
até 200 m

4 x 1,5 V monocélulas do tipo D (LR 20)
NiMH: 55 h; alcalinas: 90 h

-20°C ... +50°C

-20°C ... +70°C

5/8“ horizontal e vertical
3,1 kg

Indicador de pilhas intermitente/acende
O aparelho desliga completamente

sobre o qual esta declaracéo diz respeito, estd de acordo com as seguintes normas
EN 61000-4-2, 2001; EN 55011, 2003; EN 61000-4-3, 2003

Segundo as determinagdes da directriz
Compatibilidade electromagnética 89/336/CEE.

Kaiserslautern, 21.06.2005

Eric Gunselmann, Director executivo
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INNHOLDSFORTEGNELSE

FOR DIN SIKKERHET
APPARATELEMENTENE
IGANGSETNING
STROMFORSYNING
Laseroppbygging
Inn-/utkopling av laseren
Standby modus
Manuell drift
Y- eller X-aksen enakset-krengningsdrift
ARBEIDSEKSEMPLER
Heybygg
Bestemmelse av apparathgyden (HI)
Y-aksen enakset-krengningsdrift
NIVELLERINGSNG@YAKTIGHET
Nayaktighetskontroll (Y-/ X-aksen)
APPARATVERN
RENGJQGRING OG PLEIE
MILJ@VERN
GARANTI
TEKNISKE DATA

TIL DIN SIKKERHET

IEC 60825-1:2001
max.3,4mW

t <0,25sec
630-680nm

LASERSTRALING
SE IKKE INN | STRALEN
LASER KLASSE 2

« lkke fiern varselskiltene pa apparatet!
« Laseren underligger klasse 2 (<3,4mW, 600..680 nm; DIN EN 60825-1:2001-11).
« Pa grunn av den konsentrerte stralen, ta hensyn til strdlegangen i sterre avstand og sikre den!
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« Se aldri inn i laserstralen eller lys andre personer i gynene! Dette gjelder ogsa for stgrre avstand fra

apparatet

« Still apparatet alltid opp slik at personer ikke far stralen i gynene (Gi akt pa trapper og ved refleksjoner).
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APPARATELEMENTENE

Pa-av-taste

Batteridisplay

Manuell/standby tast
Drifts-/nivelleringsdisplay
Manuell-/Hl-varseldisplay
Piltaste "opp/ned”

Piltaste "hayre/venstre”

Rotor

Laserhode

10 Akseljusteringsriller

11 Infrared mottager for fjernstyring
12 Mottakslinse for langdistanseutretting
13 Batterieladebgssing

14 Barehandtak

15 Batterilokket

16 5/8“-11 Stativtilkoplinger

17 Gummifetter

IGANGSETNING

©WOoONOOARLWN=

STROMFORSYNING

Batteriene
Advarsel

NiMH-batteriene kan inneholde sma mengder av skadestoffer.

Pass pa at batteriene lades for farste bruk og etter lengre tid ute av drift.

Bruk kun de bestemte ladeapparatene til opplading og fglg angivelsene til produsenten.
Batteriene ma ikke apnes, brennes eller kortsluttes. Det bestar da

fare for skade pga. tenning, eksplosjon, utrenning eller oppvarming av batteriet.

Veaer oppmerksom pa forskriftene til hvert land med hensyn til avfallsdumping.

Oppbevar batteriene utilgjengelig for barn. Ikke prgv a tvinge frem oppkast ved svelging.
Kontakt lege gyeblikkelig.

Sette inn batterier/akkumulatorer

Lokket til batterirommet blir tatt av med en 90°-dreiing pa sentralforriglingen. Batteriene/ akkumulatorerene
legges slik inn i batterirommet at minuskontakten ligger pa batteri-spiralfjeeren. Sett pa lokket og steng
sentralforriglingen.

Ved bruk av alkali-batterier blir en oppladning forhindret ved hjelp av en mekanisk sikring.
Bare den originale akkumulator-pakken tillater en oppladning i apparatet. lkke originale
akkumulatorer ma bli oppladet eksternt.

Opplade akkumulatorer

Laseren leveres med alkali eller NiMH-batterier.

En henvisning til oppladning henholdsvis utveksling av batterier/akkumulatorer gir displayet til batteriet 2 forst
ved langsom blinking (3,8 — 4 V). Ved ytterligere utladning lyser LED kontinuerlig (<3,8 V), for apparatet blir
komplett slatt av.

Nettladeapparatet som fglger med trenger ca. 10 timer pa a lade opp tomme akkumulatorer. For dette stikkes
kontaktladeapparatet inn i ladehylsen pa apparatet. Ladefunksjonen blir vist gjennom en red displaylampe
pa kontaktladeapparatet. Nye henholdsvis akkumulatorer som ikke er brukt pa lengere tid bringer den fulle
ytelsen farst etter fem oppladnings- og avladningsykluser.

Akkumulatorer skal bare bli ladet opp, nar temperaturen til apparatet ligger mellom 10°C og 40°C. En
opplading ved hoyere temperaturer kan skade akkumulatorene. Oppladning ved lavere temperaturer
forlenger ladetiden og minsker kapasiteten, dette forer til redusert ytelse og til en lavere holdbarhet
til akkumulatorene.
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Laseroppbygging

Plasser apparatet horisontalt eller vertikalt pa et stabilt underlag eller ved bruk av stativtilkoplingen pa et
stativ eller veggholder i den hgyden man gnsker. Apparatet erkjenner selvstendig om driften er horisontal eller
vertikal, alt etter stillingen til apparatet, nar det blir slatt pa.

For tilt- eller akselutretninger over lengre distanser (inntil 200 m) ma en passe pa at siden med mottakslinsen
12 peker mot utretningspunktet.

Inn-/utkopling av laseren

Nar pa-av tasten 1 blir trykt, slar apparatet seg pa og alle LED-displayene 2, 4, 5 lyser opp for 2 sekunder.
Nivelleringen begynner med en gang. For & sla av apparatet, trykk en gang til pa tasten. Under nivelleringen
star rotoren stille, nivellieringsdisplayet 4 blinker (1x pr. sek.). Apparatet er nivellert inn, nar laserstralen lyser
og nivellieringsdisplayet 4 ikke blinker lenger. Nivellieringsdisplayet lyser konstant i 5 min., da viser det gjennom
ny blinking (1x alle 4 sek.) at laseren arbeider i automatisk drift.

Star apparatet mer enn 8 % skjevt (selvnivelleringsomradet), blinker laseren og nivellieringsdisplayet i
sekundtakt. Apparatet ma da bli sentrert inn pa nytt.

Hvis laseren er utenfor selvnivelleringsomradet i mer enn 10 minutter slar apparatet seg av automatisk.

Hoydealarm: Hvis laseren er nivellert i horisontal modus i mer enn 5 minutter, og turtallet er innstilt pa
600 min, aktiveres (HI) alarmen for overvakningen av apparathgyden. Hvis laseren forstyrres (f.eks.
hvis en stater bort i stativet), og heyden til laserstralen under nynivelleringen endres med mer enn 3
mm, slar hgydealarmen laseren og rotoren av, og den rede manuell-/HI varselangivelsen 5 blinker
to ganger per sekund (dobbel hastighet av den manuelle driften). For & slette hoydealarmen slar
du laseren av og pa igjen. Etter at laseren hat nivellert seg pa nytt kontrollerer du den opprinnelige
referansehgyden.

Standby modus

Standby modusen er en energisparingsfunksjon som forlenger levetiden til batteriene.

Trykk pa manuelltasten til laseren eller fiernkontrollen og hold den nede i 3 sekunder for & aktivere standby
modusen.

Henvisning: Nar standby modus er aktivert er laserstrale, rotor selvnivelleringssystemet og LEDs utkoplet,
men hgydealarmen er aktivert.

LED for batteriangivelse blinker hvert 4 sekund, for a vise at laseren er i standby modus og ikke er utkoplet.
Trykk pa manuelltasten til fiernkontrollen og hold den nede i 3 sekunder for & deaktivere standby modusen, og
for & gjenopprette driftsevnen til laseren. Laserstralen og alle andre funksjoner er na innkoplet igjen.

Manuell drift

Med hjelp av apparatet eller fiernbetjeningen henholdsvis mottager-fiernbetjeningskombinasjonen kan apparatet
ved et kort trykk pa tasten for manuell drift bli koplet om fra automatisk selvnivelleringsdrift til manuell drift,
dette blir signalisert ved at LED 5 blinker redt i sekundtakt. | denne driftsarten kan Y- aksen ved a trykke
pa piltasten ,opp/ned” pa apparatet eller pa fiernbetjeningen og i tillegg X-aksen til laseren ved & trykke pa
piltasten "hayre/venstre” bli skradd.

| vertikalmodus stiller piltastene opp/ned inn laserstralen hgyre/venstre pa akselutretting. Piltastene venstre/
heyre regulerer hellingen til laserstralen.

Manuelltasten trykkes pa nytt, for & ga tilbake til selvnivelleringsdrift.

Y eller X enakset-krengningsdrift

Etter at piltasten opp ble trykket pa laseren eller fiernkontrollen skal manuelltasten trykkes innen 1 sekund,
for & aktivere den manuelle hellingsmodusen til Y-aksen; dette blir signalisert ved at LED 4/5samtidig blinker
redt og grent i sekundtakt. | denne driftstypen kan Y-aksen med hjelp av piltastene ,opp/ned” pa apparatet
eller pa fiernbetjeningen bli skradd, mens X-aksen fortsatt arbeider i automatisk horisontal drift (f.eks. ved a
bygge inn skradde, avhengte tak eller oppkjerselen ).

Etter at piltasten hayre ble trykket pa laseren eller fiernkontrollen skal manuelltasten trykkes innen 1 sekund,
for & aktivere den manuelle hellingsmodusen til X-aksen; dette blir signalisert ved at LED 4/5samtidig blinker
redt og grent i 4 sekundtakt. | denne driftstypen kan X-aksen med hjelp av piltastene "hoyre/venstre” pa
apparatet eller pa fiernbetjeningen bli skradd, mens Y-aksen fortsatt arbeider i automatisk horisontal drift
Arbeider apparatet med 600 min-', er ogsa trinnsikringen aktiv, dvs. at oppbyggingen til apparatet fortsatt blir
overvaket selv om Y-aksen er manuell skradd.

Ved et nytt kort trykk pa tasten for manuell drift kopler apparatet seg tilbake til driften med automatisk
selvnivellering, dette blir vist med den grenne LED 4.
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ARBEIDSEKSEMPLER

Heytbygg

Bestemmelse av apparathgyden (HI)

Apparathgyden (HI) er hgyden til laserstralen. Den  Apparathgyden (HI)

formidles ved addisjon av nivellerstangavlesningen ,.—E
til en hgydemarkering eller en kjent hgyde. \ I

Oppbygging av laseren og posisjonering av
nivellerstangen med mottakeren pa en kjent hayde-

eller referansepinne (NN). Stangavlesning

e o ¢ 1’ 2
Sentrere mottakeren pa posisjonen “Pa hgyde Hi szm
til laserstralen.
Adder nivellerstangavlesningen med kjent NN- NN-hoyde
hayde, for & finne ut laserhgyden. ’ — 30,55 m
Eksempel:
NN-hgyde = 30,55 m L
Stangavlesning = +1,32m HI = Stangavlesning + NN-hgyde
Laserhayde - 31,87 m HI=1,32m+30,55m=31,87m

Bruk laserhgyden som referanse for alle andre
hgydemalinger.

Y-aksen enakset-krengningsdrift

1. Bygg opp laseren over referansepunktet (A).

2. Bruk akseutretningskjervene pa laserhode, for a rette ut laseren pa
onsket retningsplugg i den selvnivellerende aksen. Drei laseren pa
stativet til denne er rettet ut riktig.

3. Fest en mottaker pa nivellerstangen. Sett nivellerstangen pa
retningspluggen til den selvnivellerende aksen, for & kontrollere
hgyden til laseren (B).

Henvisning: Bruk denne apparathgyden som referanse ved
kontroll av laserutrettingen etter innstillingen av hellingen i
den andre aksen.

4. Etter at piltasten opp ble trykket pa laseren eller fiernkontrollen skal manuelltasten trykkes innen 1 sekund,
for & aktivere den manuelle hellingsmodusen til Y-aksen.

5. Mal hgyden til laserstralen direkte pa apparatet i hellingsaksen.

6. Uten a forandre hgyden til mottakeren setter du nivellerstangen pa retningspluggen til hellingsaksen, for
utretting av hellingen (C).

7. Trykk og hold nede piltasten opp/ned, helt til mottakeren er pa “opp heyden” til laserstralen.

8. Kontroller hgyden til laseren pa nytt i den selvnivellerende aksen under bruk av apparathgydene i trinn 3.

Henvisning: Hvis apparathgyden har endret seg dreier du laseren pa stativet, helt til den igjen er pa
“opp hoyde” il laserstralen. Pass pa at hgyden til mottakeren IKKE endres pa nivellerstangen.
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NIVELLERINGSN@YAKTIGHET

Noyaktighetskontroll (Y-/ X-aksen)

1.

2.

Still laseren opp 30 m borte fra en vegg, og la denne nivellere seg
horisontalt.

Beveg mottakeren opp/ned til den er pa +Y aksens “opp hgyde”
pa laserstralen. Bruk markeringskjerv som referanse, og marker
hgyden pa veggen.

Henvisning: For en mer presis ngyaktighet bruker du
fininnstillingen (1,5 mm) pa mottakeren.

. Drei laseren 180° (-Y aksen ma peke mot veggen) og la den

nivellere seg inn pa nytt.

. Beveg mottakeren opp/ned til den er pa +Y aksens “opp hgyde”

pa laserstralen. Bruk markeringskjerv som referanse, og marker
hgyden pa veggen.

. Mal differansen mellom de to markeringene. Laseren ma kalibreres

hvis differansen pa 30 m er sterre enn 1 mm.

. Drei laseren 90° etter innstilling av Y aksen. Gjenta trinn 2-5,

begynn med + X aksen som peker mot veggen.

Henvisning: Hvis det er ngdvendig med en korrektur av
kalibreringen felger du kalibreringsanvisningene pa var
Trimble hjemmeside:

HYPERLINK ,http://www.trimble.com/support.shtml* www.
trimble.com/support.shtml

APPARATVERN

~—30m (100 f) —>

Sett ikke apparatet ut for ekstreme temperaturer og temperatursvingninger (la det ikke ligge i bilen).
Apparatet er meget robust. Alikevel skal man behandle maleapparatene forsiktig. Etter sterkere ytre innvirkninger

skal man alltid, fer arbeidene starter, kontrollere ngyaktigheten til nivelleringen.

Apparatet kan bli brukt bade inne og ute.

RENGJGRING OG PLEIE

Forurensningene pa glassflatene har innflytelse pa stralekvaliteten og er avgjerende for rekkevidden. Fjern
forurensningene bort med en fuktig myk fille. Bruk ikke noen aggressive rengjerings- og lasemidler. La fuktig
apparat tgrke i luften.
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MILJGVERN

Apparatet, tilbehgret og innpakningen skal bli tilfert en miljgvennlig resirkulering.
Denne bruksveiledningen er trykt pa klorfritt recycling-papir. Alle deler av kunststoff er kjennetegnet for
sorteringsren recycling.

Brukte batterier/akkumulatorer kastes ikke i sgppelen, pa balet eller i vannet, men resirkuleres
miljevennlig.

Kunngjering til vare europeiske kunder

For instruksjoner om resirkulering og mer informasjon, ga til:
HYPERLINK ,http://www.trimble.com/environment/summary.html“ www.trimble.com/environment/summary.html

Resirkulering i Europa

For a resirkulere Trimble WEEE, ring:
+31 497 53 2430, og

sper etter “WEEE associate,”

eller

send spegrsmal om instruksjoner vedrgrende resirkulering til:
Trimble Europe BV

c/o Menlo Worldwide Logistics

Meerheide 45

5521 DZ Eersel, NL

GARANTI

Firmaet Trimble gir 5 ars garanti pa at produktet LL400 ikke har noen defekt med hensyn til materiale og
handverksmessig utformning. | 60 manedene er firmaet Trimble eller forhandlerne forpliktet til overfor kunden,
og etter egen undersgkelse, enten a reparere eller erstatte et defekt produkt, dersom reklamasjon fremsettes
i garantiperioden. Kunden blir fakturert for transport av produktet til det stedet, der reparasjonen utfgres, og
for kostnader og daglige utgifter etter gjeldende regler. Kunden skal sende produktet til Trimble Navigation
Ltd. eller innlevere det til Trimble sin samarbeidspartner for garantireparasjoner og porto/transportkostnader
skal betales i forveien. Dersom noe tyder pa, at produktet har veert handtert feil eller at skaden har oppstatt
som fglge av uhell eller et forsgk pa reparasjon, som er utfgrt av en person, som ikke er autorisert av Trimble
eller med reservedeler, som ikke er godkjent av Trimble, da opphgrer garantiavtalen automatisk. Disse
opplysningene fastslar at firmaet Trimble overtar garantien pa kjgp og bruk av utstyret. Trimble patar seg ikke
noe ansvar, dersom produktet mistes eller hvis det oppstar andre skader, som kan veere forarsaket av dette.
Denne garantibestemmelsen erstatter alle andre garantibestemmelser, inklusiv garanti som har veert gitt for
salgbarhet eller egnethet til bestemte formal, med unntak av denne her. Denne garantibestemmelsen erstatter
alle andre garantibestemmelser, som har blitt gitt uttrykkelig eller implisitt.
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TEKNISKE DATA

Malengyaktighet':
Rotasjon:

Rekkevidde':
Lasertype:

Laserytelse:
Selvnivelleringsomrade:
Nivelleringstid:
Nivelleringsdisplay:
Stralediameter:

Rekkevidde til fiernkontrollen:

Stremforsyning:
Bruksvarighet':
Driftstemperatur:

Lager temperatur:
Stativtilkopling:

Vekt:
Lavspenningsdisplay:
Lavspenningsavkopling:

1) ved 21° Celsius

2) ved optimale atmosfeeriske betingelser

3) langs aksene

Konformitetserklaering

Vi

Trimble Kaiserslautern GmbH

Erkleerer etter eget ansvar at produktet

LL400

+ 0,5 mm/10m; 10 arc sec

600 min-'.

ca. 400 m radius med detektor

rgd diodelaser 650 nm

<3,4 mW, laserklasse 2; t < 0,25 sec
type £ 8 % (ca. £ 4,8°)

type 30 sec.

LED blinker

ca. 8mm pa apparatet

Standard - inntil 50 m;

langdistanser (linseside) — inntil 200 m
4 x 1,5V rundceller type D (LR 20)
NiMH: 55 h; alkali: 90 h

-20°C ... +50°C

-20°C ... +70°C

5/8“ horisontal og vertikal
3,1kg

Batteridisplayet blinker/lyser
Apparatet blir slatt helt av

for hvilket denne erkleeringen hviler pa, stemmer overens med falgende normer
EN 61000-4-2, 2001; EN 55011, 2003; EN 61000-4-3, 2003

og er i overensstemmelse med bestemmelsene i retningslinjen

Electromagnetic compatibility 89/336/EEC.

Kaiserslautern, 21.06.2005

Eric Gunselmann, Forretningsfarer
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SISALTO

TURVALLISUUS
LAITE
KAYTTOONOTTO
VIRRAN SYOTTO
Laserin asetukset
Laserin On/Off-kytkenta
Valmiustilatoiminto
Manuaalikaytto
Yhden kaltevuuden kaytto (Y- tai X-akseli)
KAYTTOESIMERKIT
Talonrakennus
Kojekorkeuden maaraaminen (HI)
Yhden kaltevuuden kaytto (Y-akseli)
TARKKUUS
Kalibroinnin tarkistus (Y- ja X-akseli)
YLLAPITO JA HUOLTO
PUHDISTUS JA HOITO
YMPARISTONSUOJELU
TAKUU
TEKNISET TIEDOT

TURVALLISUUS

IEC 60825-1:2001
max.3,4mW

t <0,25sec
630-680nm

VAARA - LASERSATEILYA
ALA TUIJOTA SATEESEEN
LUOKAN 2 LASERLAITE

« Ala poista laitteen varoituskilpia!
+ Laser kuuluu luokkaan 2 (<3,4mW, 600..680 nm; DIN EN 60825-1:2001-11).
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« Ala koskaan katso suoraan lasersiteeseen tai osoita silldi muiden henkildiden silmiin vaikka laite olisi

etédanpanakin!

« Aseta laite aina siten, etteivat henkil6t silimankorkeudella joudu sateilyn kohteeksi (varo heijastuksia).
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LAITE

Virtakytkin

Pariston varaus
Manuaalipainike/Valmiustila

Tasauksen merkki
Manuaali-/Kallistuman varoitusmerkki
Nuolindppaimia (Ylos/Alas)
Nuolindppaimia (Oikea/Vasen)

Roottori

Roottorin suoja

10 Linjausurat

11 Infrapunavastaanotin kauko-ohjaukselle
12 Vastaanottolinssi pitkdn matkan kauko-ohjaukselle
13 Akun latauspistoke

14 Kantokahva

15 Akkukotelon kansi

16  5/8“-11 kierre

17 Kumitassut

KAYTTOONOTTO

©WOoONOOARLWN=

VIRRAN SYOTTO
AKUT

Varoitus

NiMH-akut voivat sisaltaa pienia maaria haitallisia aineita.

Varmista, ettad akut on ladattu ennen ensimmaisté kayttda ja pitempiaikaisen kayttdtauon jalkeen.
Lataa akut vain valmistajan suosittelemilla latauslaitteilla.

Akkuja ei saa aukaista, havittaa polttamalla eika kytkea oikosulkuun. Tama voi aiheuttaa tulipalon,
rajahdyksen, vuodon tai kuumenemisen ja voi siten aiheuttaa vaaratilanteita.

Huomioi voimassa olevat jatehuoltoméaaraykset.

Akut on pidettéva lasten ulottumattomissa. Nielaistua akkua ei tule poistaa oksentamalla, vaan
ota heti yhteys laakariin.

Akkujen asennus

Irrota lokeron kansi kdantamalla lukkoasalpaa 90° vastapaivaan. Laita akut lokeroon siten, ettd miinusnapa
on vasten kierukkajousia. Laita kansi kiinni ja kddnna lukkoasalpaa 90° myd&tapaivaan.

Alkaaliparistoja kédytettdessa lataus estyy mekaanisella varokkeella. Vain alkuperaisakkupaketti
sallii latauksen laitteessa. Muut akut on ladattava ulkopuolelta.

Akkujen lataus

Laser toimitetaan alkaali tai NiMH-akuilla.

Akun varausnaytto (2) iimaisee hitaalla vilkkumisella ensiksi sen (3,8 — 4,0 V), etta akut tulisi ladata tai paristot
vaihtaa. LED palaa jatkuvasti (<3,8 V), kun virta on loppumaisillaan, ennen kuin laite kytkeytyy kokonaan
pois paalta.

Akkujen lataus tyhjasta téyteen vie n. 10 tuntia. Kytke latauslaitepistoke laitteeseen ja laturin johto verkkovirtaan.
Uudet tai pitkaan aikaan kayttamatta olleet akut toimivat tehokkaasti vasta n. viiden lataus- ja purkujakson
jalkeen.

Akut tulisi ladata vain, jos laitteen lampétila on valilla 10°C ja 40°C. Lataus korkeammissa lampétiloissa
voi vaurioittaa akkuja. Lataus alemmissa lampétiloissa pidentaa latausaikaa ja pienentda kapasiteettia,
mika johtaa vdhentyneeseen tehoon ja akkujen pienempaéan kayttokestavyyteen.

Laserin asetukset

Aseta laite vaaka- tai pystysuoraan vakaalle alustalle kolmijalalle tai seinatelineelle haluamallesi korkeudelle.
Laite havaitsee itsendisesti vaaka- tai pystysuorakayttdtavan aina laitteen asennosta riippuen, kun se kytketdan
paalle. Varmista, etté vastaanottolinssin (12) puoli osoittaa tarkistuspisteeseen pitkien etaisyyksien kaltevuus-
tai akselivaaituken suhteen (alle 200 m).

76

120942_11_LL400_FIN.indd 76 07.08.12 09:57



Laserin On/Off-kytkenta

Kun painat On/Off-nappéainta (1), laite on paalla ja kaikki LED-naytét (2, 4, 5) valaistuvat 2 sekunnin ajaksi.
Tasaus alkaa heti. Laitteen kytkemiseksi pois paalta, paina nappainta uudelleen. Tasausprosessin aikana roottori
ei pyori, vaaitusnayttd (4) vilkkuu (1x sekuntia kohden). Laite on tasannut itsensa, kun lasersade syttyy eika
vaaitusnaytto (4) enda vilku. Vaaitusnayttéon tulee jatkuva valo 5 minuutiksi, sen jalkeen se osoittaa vilkkumalla
uudelleen (1x joka 4 sek.), etta laser toimii automaattikaytolla.

Jos laite on enemman kuin 8 % vinossa (itsevaaitusalue), laser ja vaaitusnaytot vilkkuvat sekunttitahdissa.
Laite on sitten karkeasti tasattava uudelleen.

Jos laser on yli 10 minuutin ajan automaattisen automaattitasausalueen ulkopuolella, laite katkaisee pois
paaltéd automaattisesti.

Korkeushélytys: Jos laser on yli 5 minuutin ajaksi vaakasuora-tilassa ja kierrosluku on saadetty
600 min', (HI)-halytys kojekorkeuden valvomiseksi aktivoituu. Kun laseriin vaikuttavat hairiét (esim.
kolmijalka liikkuu) ja lasersateen korkeus muuttuu yli 3 mm uudelleenvaaituksessa, korkeushalytys
katkaisee laserin ja roottorin pois paalta, ja punainen manuaali-/HI-varoitusmerkki (5) vilkkuu 2
kertaa sekunnissa (manuaalikdyton kaksinkertainen nopeus). Paina laserin On/Off-nappainta
korkeushalytykseen poistamiseksi. Varmista alkuperainen kojekorkeus laserin uudelleen tasauksen
jalkeen

Valmiustilatoiminto

Valmiustilatoiminto on energiasaastotoiminto, joka pidentaa akkujen kayttdaikaa.
Paina ja pida laserin tai kauko-ohjaimen manuaalindppaintéd 3 sekunnin ajan valmiustilatoiminnon
aktivoimiseksi.

Huomio: Kun valmiustilatoiminto on aktivoitu, lasersade, roottori, automaattitasaus-jarjestelma ja
LED-naytét on katkaistu pois paalta, korkeushalytys pysyy kuitenkin aktivoituna.

Akun LED-nayttd vilkkuu kerran neljdssa sekunnissa osoittaen, etta laser on valmiustilassa eika virtaa ole
katkaistu. Paina ja pida kauko-ohjaimen manuaalinappainté 3 sekunnin ajan valmiustilatoiminnon perumiseksi.
Lasersade ja kaikki muut toiminnot ovat paalla.

Manuaalikaytto

Laserin ,M' tai kauko-ohjaimen manuaalindppainta (3) kerran lyhyesti painamalla laite voidaan kytkea
automaattitasaukselta manuaalikaytdlle, mika nakyy siten, ettd punainen LED (5) vilkkuu kerran sekunnissa.
Talla kayttétavalla Y-akseli voidaan kaltevoida painamalla nuolindppaimia ,Ylos/Alas” laitteessa tai kauko-
ohjauksessa ja liséksi laserin X-akseli painamalla nuolindppaimia ,Oikea/Vasen®.

Pystysuorakaytdlla nuolinappaimet Ylos/Alas kohdistuvat lasersateen akselivaaituksen vasemmalle/oikealle.
Nuolinappaimet Vasen/Oikea muuttavat lasersateen kaltevuuden.

Paina manuaalindppainta uudelleen palauttaksesi laite automaattiseen tasauskayttoon.

Yhden kaltevuuden kaytto (Y- tai X-akseli)

Laserin tai kauko-ohjaimen nuolindppainta painettua ylds paina manuaalindppaintd yhden sekunnin sisalla
Y-akselin manuaalin kaltevuusmoduksen aktivoimiseksi; mika nakyy siten, etta vihrea ja punainen LED (4/5)
vilkkuvat samanaikaisesti sekunttitahdissa. Talla kayttétavalla voidaan kaltevoida Y-akseli nuolindppainten ,Y16s/
Alas* avulla laitteessa tai kauko-ohjauksessa, kun X-akseli edelleenkin kdy automaattisella vaakasuorakaytolla
(esim. koottaessa kaltevoituja, viettavia kattoja tai nousuja).

Laserin tai kauko-ohjaimen nuolindppéinta Oikea painettua, paina manuaalinappéinté yhden sekunnin sisalla
X-akselin manuaalin kaltevuusmoduksen aktivoimiseksi; mika nakyy siten, etté vihrea ja punainen LED (4/5)
vilkkuvat samanaikaisesti 3 sekunttitahdissa. Talla kayttétavalla voidaan kaltevoida X-akseli nuolindppainten
,Oikea/Vasen” avulla laitteessa tai kauko-ohjauksessa, kun Y-akseli edelleenkin kdy automaattisella
vaakasuorakaytolla.

Jos laite kdy nopeudella 600 min"', myds kojeen korkeusvaroitin on aktivoituna eli tasausta valvotaan
edelleenkin.

Painamalla uudelleen lyhyesti manuaalindppainta laite kytkee takaisin automaattiselle itsevaaituskaytolle,
minka osoittaa vihrea LED (4).
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KAYTTOESIMERKIT

Talonrakennus
Kojekorkeuden maaraaminen (Hl) Laitekorkeudella (HI)
Kojekorkeudella (HI) tarkoitetaan lasersateen I.—E
korkeutta. Se saadaan selville lisdamalla i
korkeuspisteen lukema latasta saatuu
lukemaan.
Laser pystytetdan ja latta sekd vastaanotin Mittauslautalukema
asetetaan tunnetulle korkeuspisteelle (NN).  HI 1,82m
Vastaanotinta liikuttamalla latalla hae lasersade
Lasolla“ —merkille. Lue latan lukema. NNk
L . -korkeus
Lisada latan lukema tiedossa olevaan NN- 3055m
korkeuteen lasersateen korkeuden selville
saamiseksi. i
Esimerkki: HI = Mittauslautalukema + NN-korkeus
NN-korkeus = 30,55 m HI=1,32m +30,55m=231,87m
Latan lukema = +1,32m
Kojekorkeus = 31,87 m

Lasersateen korkeutta tulee kayttaa vertailukorkona kaikissa korkeusmittauksissa.

Yhden kaltevuuden kaytto (Y-akseli)

1. Pystyta laser vertailupisteen ylapuolelle (A).

2. Kayta linjaussmerkkeja laserin yldosassa ja suuntaa laser
haluamaasi suuntamerkkiin automaattitasaavalla akselilla. Kdanna
laseria kolmijallalla, kunnes laser on kohdistettu oikein.

3. Kiinnitéd vastaanotin mittauslatalle. Aseta mittauslatta .
automaattitasaavan akselin suuntamerkille ja tarkista laserin
korkeus (B).

Huomio: Kayta laitteen korkeutta vertailuarvona
lasersuunnan maaraamiseksi toisen akselin kaltevuuden
maaraamisessa.

4. Laserin tai kauko-ohjaimen nuolindppaintad yléspainettuna, paina
manuaalindppainta 1 sekunnin sisalla, y-akselin kaltevuustoiminnan
aktivoinmiseksi.

5. Mittaa suoraan laitteella kaltevuusakselilla lasersateen korkeus.

6. Aseta mittauslatta kaltevuuden kohdistumiseksi kaltevuusakselin suuntamerkille. Vastaanottimen korkeutta
muuttamatta (C).

7. Paina ja pida nuolindppainta Ylés/Alas niin kauan, kunnes lasersade on vastaanottimella ,tasolla“.

8. Tarkista laserin korkes automaattitasaavalla akselilla kohdassa 3 mainittua kojekorkeutta kayttaen.

Huomio: Jos kojekorkeus on muuttunut, kddnna laseria kolmijalalla niin kauan, kunnes se on taas
lasersateen ,korkeudella“. Varmista, ettad vastaanottimen korkeutta mittauslatalla El tule muuttua.
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TARKKUUS

Kalibroinnin tarkistus (Y- ja X-akseli)

1. Aseta laser 30 m seindsta ja kytke automaattitasaus paalle.
2. Liikuta vastaanotin ylos/alas, kunnes se on +Y-akselilla lasersateen
Jkorkeudella“. Merkitse korkeus seinalle.

Huomio: Kaytad hienosaatéa paastéakseen parempaan
tarkkuuteen (1,5 mm) vastaanottimella.

3. Kaanna laser 180° (-Y-akselin tulee osoittaa seindan) ja anna
laserin tasata uudelleen.

4. Liikuta vastaanotin ylds/alas, kunnes se on —Y-akselin lasersateen
“korkeudella”. Merkitse korkeus seinaan.

5. Mitta molempien merkintdjen vali. Laseria tulee kalibroida, jos
erotus 30 m:n etéisyydelld on yli 1 mm.

6. Kéanna laser Y-akselin kohdistamisen jalkeen 90°. Toista
toimenpiteet 2-5 ja aloita seinaan osoittavalta + X-akselilta.

Huomio: Jos kalibroinnin korjaus on tarpeellinen, noudata
kalibrointiohjeita Trimblen nettisivullamme:

HYPERLINK ,http://www.trimble.com/support.shtml* www.
trimble.com/support.shtml

<— 30 m (100 ft) —>
LAITESUOJA

Alé aseta laitetta darilampétilojen ja lampétilan vaihtelujen vaikutuksen alaiseksi (3l4 jaté kesékuumalla autoon).
Laite on hyvin kestava. Siita huolimatta mittauslaitteita on kasiteltédva huolellisesti. Ulkoisten kolhujen jalkeen
laserin kalibrointi on aina tarkistettava. Muutenkin saannéllinen kalibroinnin tarkistus on suotavaa. Laitetta
soveltuu sisa- ja ulkokayttoon.

PUHDISTUS JA HOITO

Lika lasipinnoilla vaikuttaa sateen laatuun ja toimintaalueeseen. Pyyhi lika kostealla, pehmeéllé_‘pyyhkeellé.
Ala kayta sydvyttavia puhdistus- tai liuotusaineita. Anna kojeen kuivua avonaisessa laukussa. Al4 koskaan
laita markaa kojetta suljettuun laukkuun!

79

120942_11_LL400_FIN.indd 79 07.08.12 09:57



YMPARISTONSUOJA

Laite, lisavarusteet ja pakkaus tulisi vieda ymparistdystavalliseen jatekierratykseen.
Ala heita kaytettyja pattereita/akkuja kotitalousjatteisiin, @la polta tai heitd niitd vesistéon, havita ne
ymparistoystavallisesti.

Tietoa tuotteiden kierrattimisesta ja muita tietoja osoitteesta:

HYPERLINK ,http://www.trimble.com/environment/summary.html“ tai ota yhteyttad laitten maahantuojaan
Geotrim Oy:hyn

Kierratys Euroopassa

Trimblen sahkdlaitteiden kierrattdmiseksi soittakaa numeroon:
+31 497 53 2430 ja

kysykaa vastaavaa “WEEE"-kumppania

tai

pyytakaa kierratysohjeita osoitteesta:
Trimble Europe BV

c/o Menlo Worldwide Logistics
Meerheide 45

NL - 5521 DZ Eersel

TAKUU

Trimble vakuuttaa. etta LL400 ei tule materiaali- ja valmistusvikoja 5 vuoden aikana. 60 kuukauden aikana
toiminimi Trimble tai sen kanssa sopimuksen tehneet asiakaspalvelukeskukset sitoutuvat harkintansa mukaan
joko korjaamaan tai korvaamaan viallisen artikkelin, sikali kuin valitus on tehty takuuajan sisalla. Kuljetuskulut
ja paivarahat, jotka aiheutuvat artikkelin siirtdmisesta sille paikkakunnalle, jolla korjaus suoritetaan, tulevat
asiakkaan maksettaviksi voimassa olevien taksojen mukaan. Asiakkaiden taytyy lahettaa tai vieda artikkeli
toiminimi Trimble Navigation Ltd.: lle tai Iahimmalle sen kanssa sopimuksen tehneelle asiakaspalvelukeskukselle
takuukorjauksia varten, ja talléin posti-/rahtikulut on maksettava etukateen. Jos on olemassa merkkeja siita,
etta artikkelia on kasitelty huolimattomasti tai epaasianmukaisesti tai etté artikkelin vaurioituminen on seurausta
onnettomuudesta tai

korjausyrityksesta, jonka on suorittanut joku muu kuin toiminimi Trimblen valtuuttama henkildkunta ja jossa ei
ole kaytetty toiminimi Trimblen hyvaksymia varaosia, niin oikeus takuuseen raukeaa automaattisesti. Edella
olevat tiedot vahvistavat, etta toiminimi Trimble my6ntaa takuun varusteidensa oston ja kéytdn suhteen. Kaikista
katoamisista tai muista vahingoista, jotka mahdollisesti voisivat myéhemmin tapahtua, ei toiminimi Trimble
vastaa millaan tavoin. Ylla oleva vastuuselitys korvaa kaikenlaiset muut vastuuselitykset, mukaan luettuna
sellaiset, joissa takuu on otettu mukaan myyntikelpoisuuteen tai sopivuuteen maarattya tarkoitusta ajatellen,
taman ylla olevan muodostaessa poikkeuksen. Ylla oleva vastuuselitys korvaa kaikki muut vastuuselitykset,
jotka on annettu nimenomaisiksi tai odotettavissa

oleviksi.
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TEKNISET TIEDOT

Mittatarkkuus'=:

Séteen pyodritysnopeus:
Toiminta-alue’:
Lasertyyppi:

Laserteho:
Itsetasausalue:
Tasausaika:
Tasausnaytto:

Sateen lapimitta':
Kauko-ohjaimen toiminta:

Virta:
Toiminta-aika':
Kayttolampatila:
Varastointilampétila:
Kierre:

Paino:

Alhainen jannite:
Virran loppuminen:

1) 21° Celsius

+ 0,5 mm/10 m; 10 arc sec

600 min-'.

noin 400 m sateen vastaanottimella
punainen diodilaser 650 nm

<3,4 mW, laserluokka 2; t < 0,25 sec
tyyp. £8 % (n. £ 4,8°)

tyyp. 30 sek.

LED vilkkuu

noin 8mm laitteella

Normaali alle 50m; pitkat etaisyydet
(long range, pitka kantama ) max. 200m
4 x 1,5V kennot tyyppi D (LR 20)
NiMH: 55 h; alkaali: 90 h

-20°C ... +50°C
-20°C ... +70°C
5/8" vaaka- ja linjaus
3,1kg

Patterinaytté vilkkuu/valaistuu
Laite sammuu

2) ihanteellisissa ilmapiiriolosuhteissa
3) akseleita pitkin

Yhteensopivuusilmoitus

Me

Trimble Kaiserslautern GmbH

ilmoitamme omalla vastuullamme, etta tuote

LL400,

jota tdma ilmoitus koskee, vastaa seuraavia normeja

EN 61000-4-2, 2001; EN 55011, 2003; EN 61000-4-3, 2003
ohjesdannén

Electromagnetic compatibility 89/336/EEC maaraysten mukaan.
Kaiserslautern, 21.06.2005

Eric Gunselmann, Toimitusjohtaja
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MNpaBuna 6esonacHocTH

|IEC 60825-1:2001
max.3,4mw

t <0,25sec
630-680nm

NASERHOE W3NY4YEHKWE
W3BEMAMTE NONASAHAA NMYYA
B IMA3A
NA3EPR KINACCA 2

He oTpbiBaiiTe npegynpeamTenbHbie 3TUKETKM ¢ npubopa.

« JlasepHblin HUBenup cooTBeTcTByeT knaccy 2 (<3,4 mBT, 600 ...680 Hm).

* Hukorga He CMOTPUTE HAa UCTOYHUK NA3epHOTO U3MYYEHUs U He HanpaBnsiiTe ero B rnasa Apyrux nogen.
« Mpwu paboTe c HMBENUPOM, n3beraiiTe NonagaHWs NasepHOro M3nyyYeHus B rasa Apyrux nogen.

KOMMOHEHTbI

KHonka MuTtaHusa

CeeToaMoaHbIN MHAUKATOp YPOBHA 3apsina 6atapeu

KHonka nepeknioyeHus pexuma Py4yHon/OxuaaHue
CBeToanoaHbIi uHamkaTtop HuBenmposaHue

CBeToavoaHbIn nHaukatop PyyHon pexum/Mpeaynpexaexuve BM
KHonku CTpenka BBepx u CTpenka BHU3

KHonku Ctpenka BneBo u Ctpenka BnpaBo

Potop

CBeTo3awmTHas 6neHpa

10. Pwucku HaBegeHus

11. WK npveMHMK cUrHanoB nynsTa AucTaHUMOHHOro ynpasneHus (MNAY)
12. Juu3sa gna UK npuemHuka 6onbLlioi ganbHoCTU

13. Pasbem nopknioyeHus 3apsAHOro ycTponcTaa

14. PykosTka

15. Kpblwka 6aTapeiiHoro orceka

16. KpenneHnwue k wratusy (5/8 x11)

17. Pe3uHoBas onopa

CoNOnhLON 2
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KAK UCMNOJb30BATb JIASEPHOE YCTPOUCTBO

Mutanue

Batapeu
MPEOYNPEXOEHME

Hvikenb-mapraHueBble 6aTapeun MoryT coaepxarb He6orbLLoe KONMMYECTBO BpefHbIX BELLECTB.
Y6eputecb, 4to 3apsaunu 6atapeun nepen Ux NepBbIM UCMOMb3OBaHUEM WM MoOCne UX
NPOAOMKUTENBHOO NPOCTOS.

MpousBoauTe 3apsiaKy TONbKO NpefHasHavYeHHbIMM A5 3TOro 3apsifiHbIMW YCTPONCTBaMM, COrNacHo
MHCTPYKLMAIM MPON3BOAUTENS.

He pa36upaiite Gatapeu, He NPOV3BOAWTE UX HArpeEB UMM 3aKopaynBaHWe, YTO MOXET Bbi3BaTb
noxap, B3pbiB, NPOTEYKY WUIIN USMULLIHWIA HAarpeB, KOTOPbI MOXET Bbl3BaTb BaLle paHeHue.
YTunuaupyiite 6atapeun Tonbko B COOTBETCTBUM C AEVCTBYIOLWMM 3aKOHOAATENbCTBOM.

XpaHuTe 6aTapeun Bganu ot getel. Ecnu 6atapesi npornoyeHa pebeHKoMm, He MblTanTech
CaMOCTOSATENbHO M3BIEYb €€, a HeMeJIeHHO 06paTUTECh 38 MEAULIMHCKON NMOMOLLbIO.

YcraHoBKa G6aTapen

CHUMUTE KpbILLKY OTCeka 6atapei, NoBEepHYB LeHTparnbHbIA GONT NPOTVUB YacoBOW CTpenku Ha 90°.
BcrasbTe Gatapew (1nv nepesapsikaeMblin KOMNEKT 6atapen), YTobbl OTpULATENbHBIN NOMOC pacronarasncs
Ha cnuparsbHbIX NPyXuUHax GonbLuer YacTv 6atapeu.

YCTaHOBWTE KPLILLKY OTCEKa U 3aKpyTUTE €€, NOBEPHYB LieHTparbHble 60MTbl Ha 90° Mo 4acoBOW CTpesike.

MexaHuueckuin nepeknioyaTens NpeAoTBpaLlaeT 3apaAKy ankanmHoBbIx 6aTapeek. B npubope
MOXeT ObITb 3apsiKeH TONbKO OpUrMHanbHbIA Nepe3apsikaembiii 6nok 6aTtapei. Jliobble
Apyrve 6atapen Heo6xoaMMo 3apsikaTb BHe npubopa.

3apsgka nepesapsikaeMbix 6aTapen

MpuBop noctaBnsieTcsi ¢ NnepesapsikaeMblMU HUKESb-MapraHLEeBbIMU akkyMynsiTopamm.

MpumevaHue: CeBeToaMoAHbIN MHANKATOP YpPOBHS 3apsaa Gatapen nokasbiBaeT 3apsig 6atapeun
npuGnnsnNTErNbHO.

CBeToanoaHbIi MHAuKaTop Byaet Mmopratb, ecnv HanpsbxeHue 6atapeu ot 3,8 oo 4 B.

CBeToanoaHbIv MHAVKaTop BydeT ropeTb HEMPEPBLIBHO, eCn HanpsixeHne 6atapen meHee 3,8 B.

[ns BLINOMHEHWsI NONHOW 3apsiakM NepesapsikaeMbix 6aTapeek Heo6xoauMo okoro 10 Yacos.

[ns aToro, HeobxoaMMo BCTaBUTb BUIKY 3apsiAHOMO YCTPOMCTBA B COOTBETCTBYHOLLIEE rHE3A0 Ha npubope. B
cnyyae fonroro 6e3gencTarst nepesapsikaemMbix 6atapeek, HeobxoauMo UX 3apsAWTb UMK NepesapsanTb 5
pa3 ans obecneyeHnsi 4ONTOBPEMEHHON paBoThl.

3apsapaka 6aTapeek He06X0AUMO BbINOMHATb TONbLKO NPU TeMNepaTypHOM pexume ot 50° go
104° F (ot 10° pno 40° C). BoinonHeHue 3apsaku npy 6onee BbICOKUX TeMnepaTypax MoXeT
npuvBecTU K NoBpexaeHuto 6aTapeek. BbinonHeHne 3apsaaku npy 6onee HU3KUX TeMnepaTypax
MOXeT YBENUUUTb BpeMmsi, Heo6XoAnMoe AnA 3apAAKA U YMEHbLUUTL Ka4ecTBO 3apsaKu, 4To
NpUBEAET K YMEeHbLUEHUIO CPOKa Crnyx6bl 6aTapeek.

YCTAHOBKA JTA3EPA

YcTaHoBWTE fasep ropu3oHTaribHO UMW BepTUKamnbHO (Ha LUTaTVB WNW PE3VHOBYIO OMOPY) Ha YCTOMYMBYHO
MOBEPXHOCTb, HACTEHHOE KpEeMnneHne Unu LWTaTMB Ha 3afaaHHoi BbicoTe. Jlasep aBToMaTU4ECKU OnpeaenuT
OpMEHTaLMIO (TOPVU3OHTANbHYIO UMM BEPTUKAbHYIO) NpY BKIOYEHUWU. MNpy BEPTUKANBHOM MMM HAKIMOHHOM
BM3MpPOBaHMM Ha BonbLuom pacctosHum (8o 200 m) y6eautech, 4To nuH3a 12 HanpaBneHa B HanpasneHuu
BU3VPOBaHWS.

BkrntoyeHune u BbIKIO4YeHUe nasepa

HaxmuTe KHonKy nuTaHusa 1 Ana BkNoYeHns nasepa.

MpumeyvaHue: nasep Bcerga 3anyckaeTcs B peXvMe aBTOMaTUYeCKoro CaMOHWUBENMPOBaHWS.
CeeToavoaHble MHAUKATOPBI (2, 4 1 5) BkNtoYatoTcs Ha 2 cekyHAbI.

Mpumevanue: Ecnv nasep ycTaHOBMNEH BEPTUKANbHO, OH aBTOMaTUHECKM NEPEKIOYAETCS B PYYHOI
pexum. Nasep oTHUBENMPOBaH Koraa HAaukaTop HuBenupoBaHue 4 nepectaet Moprath (OAUH pas B
cekyHay). MepBble NSATb MUHYT NMOCIE BbIMOMHEHUS CAMOHWUBENMPOBAHUS CBETOAMOAHBIN UHAMKaTOp 4
GyneT ropeTb HEMPEPLIBHO, 3aTEM CTAHET MOPraTh KaXable YETbIPE CEKYH/bI, YTOObI IHAMLMPOBATb,
YTO YPOBEHb HUBEMNMUPOBKY COXPAHEH.
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Ecnu nonoxexuns nasepa BbIXOAUT 3a npepenbl AonNyCKka B guana3oHe +8%, HauyuHaeT 3By4daTb
npenynpe)l(,qa}ou.mﬁ CurHan, a tHaukaTopbl PyHHOIZ pexnm n HI/IBeJ'IVIpOBaHVIe Ha4YHYT MOpraTb O4HOBPEMEHHO.
BblikntounTe nasep, nepeycrtaHOBUTE €ro B NonoXxeHne paHee BbINMOJIHEHHOIO CaMOHMBENNPOBaHNA N CHOBa
BKIo4uTe.

MNpumeyaHue: ecnv NonoxeHue nasepa BbILLO 3a Npeaenbl AOMyCKa M OCTAETCs B TAKOM MONOXKEHNN
6onee 10 MUHYT, OH aBTOMaTUYECKMN BbIKITOYUTCS.

MpumeyvaHue: nocne Toro kak nasep pabotaet B ropu3oHTanbHoM pexwvme 6ornee 5 MUHYT 1 rofnoBka
BpaLlaetcs co ckopocTbio 600 06/MWH, akTuBMpyeTcs npeaynpexaexHue Bl (BbicoTa npubopa).
Ecnu nasep cmecTtuncs (Hanpumep, ecnu 3afeT LTaTuB) Takum o6pasoM, 4TO nocrie NoBTOPHOW
HVBENVPOBKM BbICOTA NTA3ePHOr0 flyya nameHunack 6orblue Yem Ha 3 MM, byHKLWS npeaynpexaeHuns
Bl BbIKNOYMT Nasep 1 poTop, a KPacHbIn CBETOAMOAHbIN MHAMKATOP HAa4YyHET MopraTb ABa pasa
B CeKyHAy (C ABOWHOWM 4acTOTON MHAMKaUMKU Py4YHOro pexuma). UTobbl BOCCTaHOBUTL YPOBEHbD,
BbIKMIOYNTE U BKIoYMTe nasep. MNocrne NoBTOPHON HUBENMPOBKK NPOBEPLTE YPOBEHb HAYarnbHOM
OTMETKMU.

YT06bI BLIKIIOYUTL nasep HaXXMUTe KHOMKY NUTaHua CHoBa.

BknroueHne/BbiknoveHne pexmmMa oxuaaHus

Pexum oxunaaHust — yHKUMS, NO3BONAOLLAA COXpaHUTb 3apsaf 6atapeit nutanus. Haxmute v yaoepxvsante
KHOMKY PY4HOTO pexuma Ha nasepe Unu nynste AUCTaHLMOHHOIO YNpaBneHust B TedeHne 3 cekyH[, YTobbl
BKIMIOYNTb PEXUM OXKMAAHNS.

MpumMeyaHue: Koraa BKIKOYEH PEXVM OXKUAAHUS, Na3epHbIN Jlyd, POTOP, CCTEMA CAMOHUBENMPOBaHUS
1 CBETOAMOAHbBIE MHAMKATOPbI BLIKMOYEHbI, OAHAKO cucTemMa npeaynpexaeHus Bl pabortaer.

B pexume oxuaaHus CBETOAMOAHbIN UHAMKATOP 3apsiaa 6atapen Mopraet Kaxable 4 cekyHAbl.
[lns BbIKMIOYEHUS pexKMa OXUAaHUS U nepexoda K HopManbHoi paboTe nasepa, HaxMuTe U
yOEPXMBaTE KHOMKY PYy4YHOro pekuma Ha fnasepe Unu nynste AUCTaHUMOHHOMO YrpasfieHus B
TeyeHune 3-x cekyHa. Mocrne aToro nasep 1 Bce ero hyHKUMM ByayT BKMOYEHDI.

Ucnonb3oBaHue py4yHOro pexuma

HaxmuTe kHomky «Py4yHOn pexumMy» Ha nasepe wnu MOY Ans nepeknioyeHns 13 pexviMa aBToMaTuyeckoro
CaMOHMBENUPOBAHUS B PYYHON pexuM. B pydyHoM pexume nHaukatop 5 MopraeT oavH pas B CekyHay.

Mpu ropn3oHTanbHoO ycTaHOBKe B PyYHOM pexiuime ocb Y MOXET ObITb HaKMOHEHa HakaTeM KHOMOK «CTperika
BBEPX» UMK «CTpernka BHM3». Kpome Toro ock X MOXeT 6biTb HakMoOHeHa HaxaTuem KHOMOK CTperka BIieBo»
Unn «CTpernka BnpaBo» Ha nasepe vnu MAQy.

Mpu BepTUKanbHO yCTaHOBKE KHOMKM «CTperka BBEPX» UMM «CTPerka BHU3» CMeLLatoT nyy Bneso/Bnpaso, a
KHOMKW CTpernka BIeBO» UMM «CTpesika BNpaBo» U3MEHSIIOT HaKIOH fa3epHoro nyya.

[Ins Bo3BpaTa B peXvnM aBTOMaTU4ECKOr0 HUBENUPOBAHUS, HAXMUTE KHOMKY PyyHom pexum ewwé pas.

Ucnonb3oBaHue pexnMma oAUHOYHOIo HakJfioHa ocu Y vnu ocu X

[In§a BKMoYeHUst pexxMma OAMHOYHOIO HaKMoHa ocK Y, HaXXMUTE KHOTKY PyYHOTO pexuvma (B TedeHue 1 cekyHabl),
npu HaxaTton Ha nasepe wunu MOY kHoMKe «cTpenka BBepx». BknioueHne aToro pexuma otobpaxkaeTcs
OOHOBPEMEHHBIM MOpPraHMeM CBETOANOAHBIX MHANKATOPOB: KpacHOro 5 1 3eneHoro 4 (oavH pas B CEKyHAY).
B pexu1me ogMHOYHOro HaknoHa ocu Y, HaKNoH OCU NMPOU3BOAMUTCS C MOMOLLIbIO KHOMKWU «CTPErka BBepX» Unm
«CcTpenka BHK3» Ha nasepe unu MAY, a ocb X ocTaeTcs B pexumMe aBTOMaTM4eCcKoro CaMOHVBENNPOBaHNS
(Hanpumep, Npu pasbrBKe HAKMOHHbLIX NOTOSKOB).

[Insa BKNOYEHUS peXXMMa OAMHOYHOTO HaKIOHa 0cK X, HAXKMUTE KHOMKY PyYHOro pexxuMa (B TedeHre 1 cekyHabl),
npu HaxaTton Ha nasepe unu MOY kHonke «cTpenka BnpaBox». BkniodeHue aToro pexuma otobpaxaeTcs
OOHOBPEMEHHbIM MOpraHvem CBETOAVOAHbIX MHAMKATOPOB: KpacHoro 5 u 3eneHoro 4 (oavH pas B Tpu
ceKyHabl).

B pexuMe 0AMHOYHOro HaknoHa ocu X, HakMoH OCK NPOM3BOAMTCS C MOMOLLbIO KHOMKY «CTPernka BNpaBo» Unm
«CcTpernka BrneBo» Ha nasepe unu MAY, a ocb Y ocTaeTcs B pexvmme aBTOMaTUHECKOro CaMOHUBENUPOBaHUS.
BpalueHue nasepa nponcxoamT co ckopocTbio 600 06/MyH, Npeaynpexaexve Bl BknoyeHo.

[Ins Bo3BpaTa B peXvnM aBTOMaTUYECKOrO HUBENUPOBAHUSI, HAXKMUTE KHOMKY PyyHow pexum ewwé pas.
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SKCIYATALNA

BHyTpu nomelueHus

BbinonHeHue cTpouTenbHbIX PaboT o6Lero xapakrepa

Onpegenexue BbicoTbl Npubopa (BIM) Bbicota npubopa (BI)

BbicoTa npubopa — BO3BbILLEHWE, HA KOTOPOM l.—E

NPOVCXOAMUT NasepHoe usnyyeHue.

Bl onpepnensietcs kak cymma 3HaveHui

nokasaHui HUBEMUPHOWN PEVKN 1 BbICOTbI

penepa Unn U3BeCTHOTO BO3BbILLEHNS.

1. YcraHoBuTe npubop v pacnonoxuTe penky HI
Ha perepe U1 U3BECTHOM BO3BbILLEHUW.

2. MNepemeLlyanite NPUEMHMK BBEPX U BHU3
BAONb PeNku JO TeX Nop, Noka OH He
OKaXeTCsi Ha ypoBHe Nyya.

3. CnoxwuTe BennyuHy oTcyeTa no penke
1 OTMETKM periepa Ans onpeaeneHus

i

OtcyeT no pevike
1.32 m (4.34 doyta)

Penep
—30.55 m (100.32 chyTa)

Bl = Otcyer no peiike + OTMeTka penepa

BbICOTbI MpuGopa. BM=1.32m+30.55m=31.87 m
Mpumep:
BosBhbilweHune penepa = 30.55 m (100.32 dpyTa)
OTcyeT no pevike = +1.32 m (4.34 cpyTa)
BbicoTa npubopa = 31.87 m (104.57 dpyTa)

Mcnonb3ynTe AaHHOEe 3HaYeHne Kak onopHoe Ans pacuyéTa Bcex APYrnx BO3BbILLEHWNIA.

Ucnonb3oBaHue pexxnmMa ogUHOYHOrO HakiioHa ocu Y

1. YcTaHoBWTe nasepHbIi NpUGOp Hag onopHoO Toukon (A).

2. Ncnonb3yiTe HanpaBnsawlwmne npeaBapuTenbHOW HaBOAKM,
pacrnonioxeHHble B BEpPXHEeW YacTu Nnas3epHOro HUBenupa Ans
BbIPaBHVBAHWS Na3ePHOro Niy4a Ha HeOBXOAVIMBIN HaNPaBSIOLLNIA
y3en Ha ocw, koTopasi, kak npeanonaraeTcsi, ucnonb3yetcs B
pexumMe aBTOMaTU4YECKOro CaMOHUBENVPOBaHKs. MoBopaynBaiiTe
nasepHbll NpuGop Ha LWTaTMBE OO TeX Nop, Moka OH He GyaeT
BbIPOBHEH.

3. MNpukpenute NPUEMHUK K HUBENUPHOW penke. YCTaHOBUTE
HUBETMPHYIO Peiiky Ha HanpaBnsitoLLEM y3rie CaMOHMBENMPYIOLLeCs
oCY A NpoBepKM BO3BbILLEHUS nasepHoro npubopa (B).

MNpumeyaHnue: Vicnonbayiite BeicoTy Mpubopa (BIM) kak onopHyto Ans NPOBEPKU BbipaBHUBAHWUS
nasepHOro fyya nocre yCTaHOBKW HakmnoHa ApYroi ocu.

4. [Ins BKNIOYEHUS pexuMa OJMHOYHOIO HaKMoHa ocu Y, HaXMWTe KHOMKY Py4YHOro pexuma (B TeveHue 1
CeKyHfbl), MpW HaxaTow Ha nasepe vunu MNAY kHonke «cTpenka BBEPX».

5. MpoBepbTe BbICOTY Nasepa Ha HaKMOHHOWM OCU HENOCPeACTBEHHO nepes Nasepom.

6. YcTaHOBWUTE HMBENMPHYIO Perky Ha HanpasMsloWeM y3rie HakMoHHOW OCU ANA NPOBEPKW BO3BbILLEHUS
Na3epHOro U3ny4YeHus, He N3MEHNS BbICOTY NPUeMHuKa Ha peiike (C).

7. HaxumainTe cTpenky BBepx 1 BHU3 [0 TeX Mop, Noka He NOoMy4nTe CUrHan o HaXoXAeHUU NpuemMHuka Ha
YpOBHe.

8. CHoBa npoBepbTe BO3BbILLIEHWE Na3epHOro Npubopa Ha ocK, HaxoasLLencs B pexvme aBToOMaTU4YecKoro
CaMOHMBENMpoBaHus, ucnonbays Brl, ynomsaHyTyio B n.3.

Mpumevanue: Ecnu Bl namexHunacb, noBopaunsaiiTe nasepHbii npubop 4o TeX nop, noka cHosa
He NosBATCA 3Ha4yeHus ypoBHs. YbeauTech, 4to Bol HE USBMEHWITIV BbicOTHI NpMémHmka Ha
HVBEMUPHOW perike.
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KAJIMBPOBKA

MpoBepka kanubpoBku no ocsm Y u X

1. YcraHoBuTe nasepHbii npudop Ha pacctosHum 30 M (100 dyToB) M
OT CTEHbI M OCTaBLTe €ro Ansi HUBENMPOBaHWSI.

2. NopgHumante/OnyckanTe NPUEMHUK OO TeX MOp, Noka Bbl HE
nony4nTe oTCYET YPOBHS Ansi ocu +Y. Mcrnonb3ysi MapkMpoBOYHbIE
BbIEMKW YPOBHSI KaK OMOpHbIe, CAENanTe OTMETKY Ha CTeHe.

Npumeyvanume: [Ins 6Goree TOYHOTO KOHTPONSI, UCMONb3YTE
YCTaHOBKY BbICOKOW 4yBCTBUTENbHOCTM (1.5 Mm 1/16
[I0IMOB) Ha MPUEMHUKE.

3. MNoBepHuTe nasepHbin npubop Ha 180° (-Y ocb HanpaBneHa Ha
CTEHY) 1 OCTaBbTe €ro A5 BbINOMHEHWSI HUBENUPOBAHWS.

4. MogHumariTte/OnyckanTe NPUEMHUK OO TEX Mop, noka Bbl He
Nomny4MTe OTCHET YPOBHS A ocy -Y. /icnonb3ayst MapkMpOBOYHbIEe
BbIEMKW YPOBHS Kak OMOpHble, cAenaiTe oTMETKY Ha CTEHe.

5. N3mepbTe pasHuLy 3Ha4YeHWUn mexay ABYyMS oTMmeTkamu. Ecnu
pasHuua npesbiwaeT 1 MM npu pacctostHum 30 M (<1/16 gronma
npun 100 cyTax), He06x0AMMO NPOBECTU KanMBpOBKY fa3epHOro
npubopa.

6. Mocne npoBepkm no ocsiM Y passepHUTe nasep Ha 90°. MosTopuTe
yKasaHHble Bbllle AeNCTBUS Ana ocu +X, HanpaBneHHOW K
cTeHe.

—som (100 ft) —>
SALLUTA NMPUBOPA

He ucnonb3yiite npubop npu akcTpemarnbHbIX TeMNepaTypHbIX YCrnoBusix unu Gonblunx nepenagax
Temnepatypbl (He ocTaBnsiTe NpuGOpP B MaLLMHE).

HaHHbIii npnbop oveHb HagéxeH U obnagaeT NPOTUBOYAAPHBLIMK CBOMCTBAMU (Haxe B criyyae nageHus ¢
BbICOThI LWTaTVBA). Mpexae Yem NpoaoxuTb paboTy, Bceraa npoBepsiiTe TOYHOCTb HUBENMPOBAHWS.
CwmoTtpuTe pasgen Kannbposka.

JlasepHblii HUBENUP BOAOHEMNPOHULIAEM, YTO AOMYCKAET ero UCMosib3oBaHMe Kak BHYTPW MOMELLEHUS, Tak 1
Ha ynuue.

yXoa U TEXHUYECKOE OBCITYXXUBAHUE

MpoBoAMTE OUNCTKY CTEKIMSIHHBIX YACTEN NasepHOro CTOYHUKA UM NMPU3MbI C MOMOLLbHO BATHbIX anmnivKaTopos,
Tak Kak Mbiflb U BOAA OKa3blBalOT 3HAYMTENBHOE BMMSHUE HA MOLLHOCTb W3MyYeHUs nasepa v AuanasoH
paboyen 30HbI.

[ns yaaneHus nbinyv peKoMeHayeTcst Cnonb3oBaTh 6E3BOPCOBYHO, TENIYHO, BNAXHYHO U CYXYH TPSIMKY.

He ncnonb3ayiiTe akTUBHbIE MOKOLLME CPEACTBA UM PACTBOPUTENN.

Bbicylumte npubop nocne YnCTku.

3ALLUUTA OKPYXXAIOLLEEA CPEQbI

Mpunbop, akceccyapbl 1 ynakoBka MoryT 6biTb nepepaboTaHbl.
[aHHoe pyKOBOACTBO M3[aHO Ha He XMOpUpPOBaHHOI nepepabaTbiBaemMon Gymare.
Bce nnactukoBble YacTv 0603HaueHbl Anst nepepaboTkn B COOTBETCTBUM C TUMOM MaTtepuana.

He BbiGpacbiBaiTe UCMONb30BaHHbIe 6aTapeikn B Mycop C NULLEBbLIMU OTXOA4aMU, B BOAY
VAW OroHb. YTUAU3UPYITE NX B COOTBETCTBUM C TPe6OBaHUAMM, NPeabABASEeMbIMU K OXpaHe
OKpyXXatoLuen cpeabl.
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MNpumeyaHne ans nonb3oBartenen B EBponeiickom cotose

[ononHuTenbHyto nHopmaumio o nepepaboTke Bbl MOXETE HaNTU B ceTu MIHTepHeT no agpecy: http://www.
trimble.com/environment/summary.html

Mepepabotka B EBpone

Y1066l NpounsBecTy nepepaboTtky yctponcts Trimble WEEE B EBpone,
no3BoHWTe Mo TenedoHy +31 497 53 2430

1 nonpocute coeanHnTb ¢ “WEEE associate”

UNu HanpaebTe NMUCbMEHHBIN 3aMpoc Mo agpecy:

Trimble Europe BV,

c/o Menlo Worldwide Logistics,

Meerheide 45,

5521 DZ Eersel, NL

FAPAHTUA

Komnanus Trimble rapanTupyeT ans LL400 otcytcTBne Gpaka maTepuanoB v Npov3BOACTBEHHOro Gpaka
B TeyeHve 5 net. B 60 mecsiueB cpupma «Trimble» 1 e€ cepBUCHbIN LEeHTp 06s13ytoTcs MO COBCTBEHHOMY
YCMOTPEHWIO OTPEMOHTMPOBATL UM 3aMEHWTb HEMCNPAaBHOE U3AENVe, ECNK peknaMaLms NOCTYNUT B TeYeHne
cpoka AeicTBus rapaHTun. KnueHTy BbiCTaBnsieTcsl CYET 3a TPaAHCMOPTUMPOBKY U3AENUS K MECTYy PEeMOHTa,
TeKyLMe pacxofbl U CyTOYHble MO AENCTBYIOLMM HA KOHKPETHBI MOMEHT CTaBkaM. B Lensx rapaHTuiHoro
PeMOHTa KIMEHT AOIMKEH cAaTb UNu oTocnaTb uaaenue Ha d-my « Trimble Navigation Ltd.» unu B 6nuwkanwumn
CEpPBUCHbIN LIEHTP, Npy 3TOM TPaHCMOPTHbLIE/NOYTOBbIE pacxofbl OnnavnBaloTcs 3apaHee. lNpeteHsun no
rapaHTUHbIM 06s13aTenbLCTBaM aBTOMAaTUYECKM TEPSIOT CBOKO CUITY NMPY HANMYMM NPU3HaKOB TOTo, YTO U3genve
6bIN0 NOBPEXAEHO BCMEACTBME HEOPEXHOMO UNM HeHaanexallero obpalleHus, aBapum, NonbITKN PeMOHTa
CcUnaMmn He CaHKUMOHUPOBaHHOTO b-Mow « Trimble» nepcoHana unu NpUMeHeHNs He UMEoLLIMX Aonycka (-Mbl
«Trimble» 3anacHbIx YacTtel. BbileckasaHHoe KacaeTcs rapaHTui, kotopble 6epéT Ha cebs d-ma « Trimble»
B CBSI3U C MOKYMKOW W akcnnyaTtaumen eé usgenuin. dupma «Trimble» He HECET OTBETCTBEHHOCTYM 3a yTepto
M30enust UNy 1Hble NoBpeXAeHUs B nocneayowmin nepuog [laHHoe rapaHTuiiHoe 0653aTenbCTBO 3aMeHsieT
coboi npoyne rapaHTuiiHble 06s13aTenbCTBa, BKNOYasi rapaHTUK NPUrogHOCTU M3AENUs K npodaxe unu
NPYMEHEHMIO B ONpefenéHHbIX Liensx, 3a UCKMIoYeHNneM HacTosILLero AoKyMeHTa. HacTosiee rapaHTuiiHoe
0653aTenbCTBO 3aMeHsieT coboii BCce Npoyne NpsiMble UK KOCBEHHbIE rapaHTUiHble 06si3aTenbCTBa.
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3AABJIEHUE O COOTBETCTBUU

Mbl,

Trimble Kaiserslautern GmbH 3asBnsiem ¢ MCKMIO4NTENBHOM OTBETCTBEHHOCTLIO, 4TO NpoaykT LL400, k koTopomy
OTHOCUTCSl aHHOE 3asiBieHne O COOTBETCTBUWM, COOTBETCTBYET criedytowmm ctaHgaptam EN 61000-4-2,
1994; EN 55022, 1994; EN 61000-4-3, 1997 oCcHOBaHHbIX Ha MONOXEHNUAX ANPEKTBLI 06 DNeKTpoMarH1THON
coBmecTumocTu 89/336/EEC.

[eHepanbHbI AMpeKTop

[aHHoe unpoBoe yCTPONCTBO COOTBETCTBYET OrpaHuyennam Knacca B, npegbasnsembiv ans A0onyCTUMbIX
paauonomex, cosgaBaeMblx LMMPOBLIMU YCTPONCTBAMU, KOTOPbIE YKa3daHbl B JOKYMEHTe TexHUYeckne Hopmbl
Ana paguonomex, yctaHoBneHHoro MuHuctepcTsom Cassun Kanagp!.

[aHHoe ycTporcTeo cooTBeTcTBYET YacTtu 15 Mpasun ®KC. PaboTa npubopa ocyLecTBnAeTcs Npy BbINOMIHEHNN

OAHOro ycnosua: AaHHoOe yCTpOIZCTBO He BblI3blBaeT HeaonyCcTuMbie NoOMexXn.

MpumeyaHue: [OaHHbIi NpMGOp Gbin NPOBEPEH Ha COOTBETCTBME CTaHAAPTY ANsl LUEPPOBbIX
yctponcts Knacca B, B cootBetcTBUM ¢ YacTbio 15 npasun ®PegepansHon Komuccmmn no cBsiau.
OTn orpaHuyeHusi nNpegHasHaveHbl Ans obecnevyeHns 3aluTbl NPOTUB BPEAHbIX W3MyYeHuii B
XUMbIX NoMeLLeHnsiXx. OTo o6opyaoBaHWeE reHepupyeT, UCTIONb3YET, K MOXET U3fyvaTb SHEPruo
B pPafMo4acTOTHOM Juana3oHe W, eCri OHO YCTAHOBMEHO W UCMONb3YEeTCst HE B COOTBETCTBUM C
VNHCTPYKLMSIMU, 9TO MOXET Bbl3BaTb BpeAHOE BO3AEVCTBUE Ha PaaonnHUKM, KOTOPoe MOXeET BbiTb
onpeaerneHo npu BbiknioyeHnn o6opyaoBaHUs, norb3oBaTerlb MOXET NONpo6oBaTh YCTPaHUTL 3TO

BO3[ENCTBUE NMPUMEHEHUEM CrIEAYIOLLNX Mep:

- MepeopneHTpoBaTb UNWN NEPEMECTUTb NPUEMHYIO aHTEHHY.

- YBenumuutb paccToaHne mexay oﬁopy,uosaHmeM n an/IéMHMKOM.

- npOKOHCyJ'IbTVIpOBaTbCﬂ C gnnepom unnn onbIiTHbIM pa,qwo/ TENEeBU3NOHHbIM TEXHUKOM ONA Nony4yeHusa

[OONOMHUTENbHOW MHopMaLuu.

MpepocTtepexeHune: HeyTBepxaEHHble MoaudUKaLMM UK SKCnnyaTaums npubopa He B
COOTBETCTBUM C A@HHBIMU WHCTPYKUMSMU MOTYT NUWNTL Bac paspelueHns Ha paboTy ¢ AaHHbIM

obopynoBaHueMm.
TEXHUWYECKUE XAPAKTEPUCTUKA

TouHOCTb HMBENMpPoBaHUA'*

BpaiieHve

Pa6ouas nnouwaas'?

Twn nasepa

Knacc nasepa

[lnana3oH caMoHMBENMpoBaHuUs

Bpewms, Heobxoarmoe Anst HUBENMPOBaHUS

[vameTtp nasepHoro nyyka

[anbHocTb AeNCTBUA Npy ncnonb3osaHum MNOY
(Npv ncnonb3oBaHWM CO CTOPOHbI MMH3bI) — 200 M

Mutanne

[Ounana3soH paboueli Temnepatypbl

[vana3oH TemnepaTypbl XxpaHeHNst

KpenneHwve wrartvnsa
NOMoXeHUu

Bec

MHAVKaLMsA HUSKOTO YPOBHS HampsikeHnst

PasbeanHeHre OT UCTOYHMKA HU3KOTO HampshkeHus

1) npu 21° C

2) npu onmumarsnbHbIX amMOCEEPHbIX yCr108UsIX
3) 8dornb ocu

88
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<+ 0,5 mm/10m, 1/16“

600 06/MUH

okono 400 m B paguyce € 4ETEKTOPOM

KpacHbIV AMOAHbIN Nasep, AnvHa BoMHbl 650 HM
Knacc 2, <3,4MmBT; t<0,25 cek

okono. + 5°

okono 30 cek

0oKono 8 Mm

CraHgapTHO — 50 M., NOBbILLEHHON AanbHOCTH

4 x 1.5 B CtaHpapTHble 6aTtapeun tuna D (LR20)
-20°C ... 50°C

-20°C ... 70°C

5/8 x 11 B ropn3oHTaNbHOM 1 BEPTUKanbHOM

3.1 kr
MuraHve/ropeHue uHankartopa 6atapeu
npuGop BbIkNoYaeTca
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Service and Customer Advice

North & Latin America

Trimble Spectra Precision Division
8261 State Route 235

Dayton, Ohio 45424

US.A.

+1(888) 272-2433

(Toll Free in U.S.A.)
+1-937-482-0030 Fax
www.trimble.com
www.spectraprecision.com
www.spectra-productivity.com

Africa & Middle East

Trimble Export Middle-East
P.O. Box 17760

JAFZ View, Dubai

UAE

+971-4-881-3005 Phone
+971-4-881-3007 Fax

Europe

Trimble Kaiserslautern GmbH
Am Sportplatz 5

67661 Kaiserslautern
GERMANY
+49-6301-711414 Phone
+49-6301-32213 Fax

Asia-Pacific

Trimble Navigation Singapore PTE Ltd.
80 Marine Parade Road, #22-06
Parkway Parade

Singapore, 449269

+65 6348 2212 Phone

+65 6348 2232 Fax

China

Trimble Beijing

Room 2805-07, Tengda Plaza,
No. 168 Xiwai Street

Haidian District

Beijing, China 100044

+86 10 8857 7575 Phone

+86 10 8857 7161 Fax
www.trimble.com.cn
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